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Nagtéwek

Ta oryginalna instrukcja montazu

z towarzyszacg instrukcjg obstugi stanowi
integralng czes¢ opisywanego produktu
zgodnie z Dyrektywag Maszynowa WE
2006/42/WE i powinna by¢ zachowana do
przysztego stosowania.

Oryginalna instrukcja montazu z towarzyszaca
instrukcja obstugi zostata przygotowana
zgodnie z ustalonymi normami i zasadami
dotyczacymi dokumentacji technicznej, VDI
4500 oraz EN 292.

© SKF Lubrication Systems Germany AG

Niniejsza dokumentacja jest chroniona
prawami autorskimi. SKF Lubrication Systems
Germany AG zastrzega wszystkie prawa,
wtgczajac powielanie fotomechaniczne,
duplikowanie oraz dystrybucje w oparciu

o wiasciwe procedury (np. przetwarzanie
danych, nosnikdw danych oraz sieci danych)
niniejszej dokumentacji w catosci jak i jej
czesci.

Spis tresci i informacje techniczne moga ulec
zmianie.

Serwis

Jesli chodzi o pytania techniczne, nalezy je

kierowaé na ponizszy adres:

SKF Lubrication Systems Germany AG

Zaktad w Berlinie
Motzener Strasse 35/37
12277 Berlin

Niemcy

Tel. +49 (0)30 72002-0
Fax +49 (0)30 72002-111
www.skf.com/lubrication

Zaktad Hockenheim

2. Industriestrasse 4
68766 Hockenheim
Niemcy

Tel. +49 (0)62 05 27-0
Tel. +49 (0)62 05 27-101
www.skf.com/lubrication
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Informacje dotyczace Deklaracji Zgodnosci WE oraz Deklaracji Wigczenia WE

Produkt,
zespoOt pompy ttokowej
serii:
KFG; KFGS; KFGC

Niniejszym potwierdza sie zgodnosé produktu
z zasadniczymi wymogami dotyczacymi
ochrony okreslonych w ponizszej
Dyrektywie(ach) Rady w sprawie zblizenia
ustawodawstw panstw cztonkowskich:
O Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE:
O Dyrektywa Niskonapieciowa 2006/95/WE
O Dyrektywa dotyczaca Zgodnosci

Elektromagnetycznej 2004/108/WE

Uwagi:

(a) Niniejsza deklaracja poswiadcza zgodnosé¢
z wyzej wymieniong Dyrektywa, jednak nie
stanowi gwarancji wtasciwosci.

(b) Nalezy przestrzegac instrukcji
bezpieczeristwa znajdujacej sie
w dokumentacji dotagczonej do produktu.

(c) Zakazuje sie rozruchu produktow, az do
uzyskania przez urzadzenie, pojazd lub inne
narzedzie, w ktérym produkt jest
instalowany, zgodnosci z przepisami oraz
wymogami wtasciwej Dyrektywy.

(d) Eksploatacja produktéw przy
niestandardowym napieciu, jak réwniez nie
stosowanie sie do instrukcji instalacyjnych,
moze mie¢ negatywny wptyw na
wiasciwosci EMC oraz bezpieczenstwa
elektrycznego.

Informujemy réwniez, ze:

O Wyzej wspomniany produkt jest, zgodnie
z Dyrektywa Maszynowa WE 2006/42/WE,
Zatacznik Il Czes$é B, zaprojektowany do
instalacji w urzadzeniach / taczenia
z innymi urzadzeniami w celu zbudowania
maszyny. w zakresie stosowania Dyrektywy
WE, rozruch bedzie zabroniony, az do
uzyskania przez urzadzenie, w ktérym ta
czes¢ jest instalowana, zgodnosci
zZ przepisami niniejszej Dyrektywy.

O Wyzej wspomniany produkt, w odniesieniu
do Dyrektywy WE 97/23/WE dotyczacej
urzadzen cisnieniowych, moze byc¢ uzyty
jedynie zgodnie z jego przeznaczeniem oraz
instrukcja bedaca czescig dokumentacii.

w zwigzku z tym nalezy przestrzegaé, co
nastepuje:

Produkt nie jest skonstruowany ani
dopuszczony do stosowania w potaczeniu

z cieczami Grupy 1 (Niebezpieczne Ciecze) jak
okreslono w art. 2, ust. 2 Dyrektywy
67/548/EWG z 27 czerwca 1967. Produkt nie
jest skonstruowany ani dopuszczony do
stosowania w potaczeniu z gazami, gazami
ciektymi, gazami sprezonymi w roztworze,
oparami oraz takimi cieczami, ktorych cisnienie
oparéw jest wyzsze od cisnienia
atmosferycznego (1013 mbar) o wiecej niz 0,5
bar w ich maks. dopuszczalnej temperaturze.

Produkty dostarczone przez SKF Lubrication
Systems Germany AG, stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem nie uzyskujg wartosci
granicznych wymienionych w art.3, ust. 1,
punkty 1.1 do 1.3 oraz ust. 2 Dyrektywy
97/23/WE. Dlatego nie sg przedmiotem
wymogow Zatacznika 1 Dyrektywy. Zatem nie
posiadaja oznakowania CE zgodnie

z Dyrektywa 97/23/WE. SKF Lubrication
Systems Germany AG klasyfikuje je zgodnie

z art.3, ust. 3 Dyrektywy. Deklaracja zgodnosci
oraz wtaczenia stanowi cze$¢ dokumentacji
produktu i jest dostarczana razem

z produktem.
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Wyjasnienie symboli oraz oznaczen

Ponizsze symbole, ktére ostrzegaja osoby,
materiaty lub srodowisko przed okreslonymi
niebezpieczenstwami, znajduja sie obok
wszystkich instrukcji dotyczacych bezpieczenstwa
W niniejszej instrukcji obstugi.

Nalezy je wzig¢ pod uwage i postepowac ze
szczeg6lng ostroznoscig w takich przypadkach.
Nalezy przekaza¢ wszystkie instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa innym uzytkownikom.

Symbole zagrozen

Zagrozenia ogolne
DIN 4844-2-W000

Napiecie/prad elektryczny
DIN 4844-2-W008

Goraca powierzchnia
DIN 4844-2-W026

urzadzenie

I Niebezpieczenstwo wciggniecia przez
BGV 8A

Niebezpieczenstwo poslizgniecia
DIN 4844-2-W028

zagrozonymi potencjalnym wybuchem

j Ostrzezenie przed przestrzeniami
DIN 4844-2-W021

Instrukcje umieszczone bezposrednio na
urzadzeniach/zespotach pompy smarowania,
takie jak:

O znaczniki strzatkowe

O etykiety przytaczy cieczy

powinny by¢ przestrzegane oraz utrzymane
w stanie czytelnym.

Oznaczenia stosowane w instruktazu
bezpieczenstwa oraz ich znaczenie

Oznaczenie  Zastosowanie
Niebezpie-  Niebezpieczenstwo urazu
czenstwo! fizycznego

Ostrzezenie! Niebezpieczenstwo zniszczenia

mienia oraz srodowiska

Uwaga Dostarcza dodatkowych

informacji

Jestescie odpowiedzialni!
Nalezy wnikliwie przeczyta¢ instrukcje montazu

i obstugi oraz przestrzegac instrukcji
bezpieczenstwa.

Symbole informacyjne

0 Uwaga
(]

Wywotuje dziatanie
O stosowany do wyszczegolniania

> Wskazuje inne okolicznosci, przyczyny
lub konsekwencje

&~ Dostarcza dodatkowych informacji
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Instrukcja montazu zgodna
z Dyrektywa Maszynowa
2006/42/\WE,

Zatgcznik VI

Instrukcja montazu spetnia wymogi Dyrektywy
maszynowej wskazanej powyzej w odniesieniu
do ,,maszyny nieukoriczonej”. Maszyna
nieukorczona, do ktorej zalicza sie produkt
opisany w niniejszej instrukcji, ma by¢
wtgczona do lub potaczona z inng maszyna lub
inng maszyng niedokoriczong lub urzadzeniem,
tworzac w ten sposéb maszyne, do ktorej
odnosi sie wyzej wymieniona Dyrektywa.
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1. Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Osoba obstugujaca opisany produkt
powinna sie upewnic, ze caty personel
zatrudniony przy montazu, konserwacji
oraz naprawie produktu zapoznat sie

i zrozumiat instrukcje montazu.
Powinna by¢ ona zawsze dostepna do
wgladu.

Nalezy zauwazy¢, ze instrukcja montazu
stanowi cze$¢ produktu i musi mu
towarzyszy¢ w chwili sprzedazy
nowemu wiascicielowi.

Opisany produkt jest wykonany zgodnie

z ogolnie przyjetymi zasadami i normami
przemystowymi oraz bezpieczerstwem

W miejscu pracy i przepisami zapobiegania
wypadkom. Jakkolwiek, powstaje ryzyko

w zwigzku z jego stosowaniem, ktére moze
skutkowac szkodg fizyczna dla os6b oraz
uszkodzeniem mienia materialnego. Dlatego
produkt powinien by¢ stosowany we
wiasciwych technicznych warunkach

z przestrzeganiem instrukcji montazu.

w szczegoblnosci, nalezy natychmiast naprawiac
wszelkie uszkodzenia, ktdre moga wptynaé na
bezpieczeristwo.

Ponadto nalezy przestrzegac i stosowac
ogolIne przepisy ustawowe oraz inne
przepisy dotyczace zapobiegania
wypadkom oraz ochrony srodowiska.

11 Przeznaczenie

Zespoty pomp SKF: z serii KGF, KFGS oraz KFGC
sg stosowane w celu zaopatrywania
scentralizowanego systemu smarowania

w pojazdach, systemach oraz urzadzeniach.
Dostarczajg oleje i smary (w Stopniu 2 NLGI).

Stosowanie olejow syntetycznych wymaga
uprzedniego zatwierdzenia.

Wszelkie inne zastosowanie uwazane bedzie za
niezgodne z przeznaczeniem.

1.2 Upowazniony personel

Jedynie wykwalifikowany personel techniczny
moze instalowac, obstugiwaé, konserwowaé
oraz naprawia¢ produkty opisane w instrukcji
montazu. Wykwalifikowanym personelem
technicznym sa osoby, ktore zostaty
przeszkolone, przydzielone i poinstruowane
przez operatora produktu koficowego, do
ktorego opisany produkt bedzie wigczony.
Takie osoby s3 zaznajomione z wiasciwymi
normami, zasadami, przepisami dotyczacymi
zapobiegania wypadkom oraz warunkami
montazu w oparciu 0 swoje wyszkolenie,
doswiadczenie oraz instruktaz. Sa upowaznieni
do rozpoznania i wykonania niezbednych
czynnosci, jednoczesnie unikajac wszelkiego
pojawiajgcego sie zagrozenia.

Definicja wykwalifikowanego personelu oraz
zakaz zatrudniania personelu
niewykwalifikowanego znajduja sie w DIN VDE
0105 oraz IEC 364.
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1.3 Zagrozenia porazeniem elektrycznym

Potaczenia elektryczne opisanego produktu
moga by¢ wykonywane jedynie przez
wykwalifikowany i przeszkolony personel
upowazniony przez operatora, przestrzegajac
miejscowych warunkow przytagczeniowych oraz
przepisow (np. DIN, VDE). Niewtfasciwe
podtaczenia produktdw moga spowodowaé
powazne urazy fizyczne oraz szkody
materialne.

Niebezpieczernstwo!

Praca z produktami, ktore nie zostaty
wytaczone moze spowodowac urazy
fizyczne. Montaz, prace konserwacyjne
oraz naprawcze moga by¢ wykonywane
z produktami jedynie po ich odtgczeniu
przez wykwalifikowany personel
techniczny. Napiecie zasilania powinno
by¢ wytaczone przed otwarciem
jakiegokolwiek komponentu produktu.

1.4 Zagrozenie ci$nieniem

Systemy smarowania znajduja sie pod
cisnieniem w cyklu roboczym. Dlatego
cisnienie scentralizowanego systemu
smarowania powinno by¢ zredukowane
przed rozpoczeciem prac montazowych,
konserwacyjnych oraz naprawczych lub
jakichkolwiek innych modyfikacji lub
napraw systemu.

15 Zagrozenie sprezonym powietrzem

A Opisany produkt znajduije sie pod
cisnieniem w czasie pracy. Dlatego
cisnienie w produkcie powinno by¢
zredukowane przed rozpoczeciem prac
montazowych, konserwacyjnych lub
naprawczych lub jakichkolwiek innych
modyfikacji lub napraw systemu.
W zaleznosci od modelu produkt moze dziataé
ze sprezonym powietrzem. Dzieki
zastosowaniu wiasciwej klasy jakosci
sprezonego powietrza, jego przygotowanie
moze by¢ zoptymalizowane oraz mozna
unikna¢ kosztow przestojow oraz konserwacji
urzadzenia. Zastosowane tutaj sprezone
powietrze musi odpowiadaé przynajmniej
klasie 5, jak okreslono w ISO 8573 -1:

Maks. rozmiar czasteczki 40 um

Maks. gestos¢ czasteczki 10 mg/m3
Cisnieniowy punkt rosy 7°C

Zawartos¢ wody maks. 7800 mg/m3
Sladowa zawartos¢ oleju maks. 25 mg/ m3

0000

1.6 Zagrozenie ci$nieniem hydraulicznym

Opisany produkt znajduje sie pod
cisnieniem w czasie pracy. Dlatego
cisnienie w produkcie powinno by¢
zredukowane przed rozpoczeciem prac
montazowych, konserwacyjnych lub
naprawczych lub jakichkolwiek innych
modyfikacji lub napraw systemu.

W zaleznosci od modelu produkt

moze byc¢ obstugiwany hydraulicznie.
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Informacje dotyczace ochrony przed
wybuchem

Niebezpieczerstwo!

Jedynie modele pomp testowane

i dopuszczone przez SKF Lubrication
Systems Germany AG zgodnie

z Dyrektywa ATEX 94/ 3/89/WE moga
by¢ stosowane w miejscach
chronionych przed wybuchem.
Wihasciwa klasa ochrony jest oznaczona
na tabliczce znamionowej pompy.

Napetniajac pompe Lubrykantem, nalezy
upewnic sie, ze lubrykant jest czysty.
Zbiornik musi by¢ napetniony w dobrym
czasie (zwrdci¢ uwage na monitorowanie
poziomu napetnienia). Lubrykant napetnia
sie wytacznie przez wlew G 3/8” (FF) lub G
1/2” (FB) na kotnierzu pompy. Lubrykant
moze by¢ wprowadzany przez ,,pokrywe
zbiornika” jedynie po upewnieniu sie, ze
nie istnieje zagrozenie wybuchem.

W przypadku przepetnienia, nalezy usung¢
nadmiar lubrykanta. Nalezy sie upewnic, ze
nie istnieje zagrozenie wybuchem w czasie
wykonywania tej czynnosci.

o

Obwody taczeniowe monitora poziomu
napetnienia musza by¢ wyposazone przez
klienta w iskrobezpieczny obwad, np.
poprzez tacznik izolacyjny zgodny

z instalacjg ATEX . Jednostka musi by¢
uziemiona poprzez ztacze uziemiajace.
Klient powinien zainstalowac wtasciwe
zabezpieczenie przecigzeniowe przy
poborze mocy przez silnik.

W celu unikniecia wytadowan
elektrostatycznych nalezy prowadzi¢ linie
hydrauliczne w odpornych na korozje
metalowych maskownicach, np.

w nierdzewnej rurce.

W czasie ustawiania pompy nalezy sie
upewnic, ze miejsce posadowienia jest

wypoziomowane i wolne od ewentualnych

wibracji i wstrzasow.

W czasie prac konserwacyjnych
w miejscach potencjalnie zagrozonych

wybuchem nalezy uzywaé jedynie narzedzi

przeznaczonych do tego celu. w innych

miejscach upewnié sie, ze takie zagrozenie

nie wystepuje.

O Okres uzytkowania smarujacej pompy

olejowej jest ograniczony. Dlatego musi
przechodzi¢ okresowe kontrole szczelnosci
i funkcjonalnosci. Nalezy przeprowadzi¢
naprawy w przypadku usterek,
nieszczelnosci lub korozji. Jesli to konieczne
nalezy dokona¢ wymiany pompy.

Uzytkownik musi dokona¢ wyboru takiego
lubrykanta, ktory nie stanie sie zrodtem
reakcji chemicznych uruchamiajacych
zapton w potaczeniu ze srodowiskiem
wybuchowym. Temperatura zaptonu
lubrykanta musi wynosi¢ przynajmniej 50
kelwinéw powyzej maks. temperatury
powierzchni pompy (klasa temperatur).
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2. Lubrykanty

2.1 Informacje ogoélne

Wszystkie produkty SKF Lubrication
Systems moga by¢ stosowane tylko
zgodnie z ich przeznaczeniem oraz
informacjami zawartymi w instrukcji
montazu produktu.

Zgodnie z przeznaczeniem to znaczy
stosowanie produktu w celu zapewnienia
scentralizowanego smarowania/smarowania
tozysk oraz miejsc tarcia przy uzyciu
lubrykantéw w fizycznych wartosciach
granicznych, ktdre znajduja sie w dokumentacji
urzadzenia, np. instrukcja montazu/instrukcja
obstugi oraz w opisach produktu, np.
rysunkach technicznych i katalogach.
Szczegdlng uwage nalezy zwro6ci¢ na fakt, ze
wszelkiego rodzaju materiaty niebezpieczne,
szczegoblnie materiaty sklasyfikowane, jako
niebezpieczne przez Dyrektywe WE
67/548/EWG, art.2. ust. 2, moga jedynie by¢
napetniane w SKF scentralizowanych
systemach smarowania i komponentach oraz
dostarczane oraz/lub dystrybuowane po
konsultacji i pisemnej zgodzie SKF Lubrication
Systems.

Zaden produkt wyprodukowany przez SKF
Lubrication Systems nie zostanie zatwierdzony
do stosowania w potaczeniu z gazami, gazami
ptynnymi, gazami sprezonymi w roztworze,
oparami lub takimi cieczami, ktdrych cisnienie
oparéw jest wyzsze od cisnienia
atmosferycznego (1013 mbar) o ponad 0,5 bar
przy ich maks. dopuszczalnej temperaturze.
Inne $rodki, ktére nie sg ani lubrykantami ani
niebezpiecznymi substancjami moga by¢
dopuszczone jedynie po konsultacji lub
pisemnej zgodzie SKF Lubrication Systems.
SKF Lubrication Systems uwaza lubrykanty za
komponenty projektu systemu, ktére winny
by¢ uwzglednione w selekcji komponentéw
oraz projekcie scentralizowanego systemu
smarowania. Wtasnosci smarujace smarow sg
z tego punktu widzenia niezwykle wazne.

2.2 Wybor lubrykantéw

Przestrzega¢ instrukcji producenta
urzadzenia dotyczacych lubrykantow,
ktore maja by¢ stosowane.

A Ostrzezenie!
llos¢ lubrykanta wymagana w miejscu
smarowania jest okreslona poprzez
oznakowanie lub producenta
urzadzenia. Nalezy sie upewni¢, ze
wymagana ilo$¢ lubrykanta jest
dostarczona do smarowanego miejsca.
W przeciwnym razie miejsce to moze
nie uzyskac wystarczajgcego
smarowania, co moze skutkowaé
zniszczeniem lub uszkodzeniem tozyska.
Wybor lubrykanta odpowiedniego do
czynnosci smarowania jest dokonywany przez
producenta urzadzenia/systemu i/lub
operatora urzadzenia/systemu we wspotpracy
z dostawca lubrykanta. Miejsca tarcia
w tozysku, ktore wymagajg smarowania, ich
przewidywane obcigzenia w czasie pracy oraz
spodziewane warunki otoczenia sg brane pod
uwage w trakcie wyboru, uwzgledniajac
aspekty srodowiskowo-ekonomiczne.
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SKF Lubrication Systems wspiera
klientéw w wyborze wtasciwych
komponentdw dla dostarczenia
wybranego smaru oraz w planowaniu
i projektowaniu scentralizowanego
systemu smarowania.

Nalezy skontaktowac sie z SKF Lubrication
Systems w celu uzyskania dodatkowych
informacji dotyczacych lubrykantow.
Lubrykanty moga by¢ testowane

w laboratorium firmy dla sprawdzenia ich
przydatnosci do ttoczenia w scentralizowanych
systemach smarowania (np. ,przesaczanie”).

Mozna uzyskac opis testowanego smaru
oferowanego przez SKF Lubrication Systems
w oddziale Serwisowym firmy.

2.3 Lubrykanty zatwierdzone

Ostrzezenie!

Jedynie lubrykanty zatwierdzone dla
produktu moga byé stosowane.
Niewtasciwe lubrykanty moga
spowodowac awarie produktu oraz
uszkodzenie mienia.

Q Ostrzezenie!
Nie mozna mieszac ze sobg réznych

lubrykantéw, poniewaz moze
doprowadzi¢ to do uszkodzenia oraz
czasochtonnego i skomplikowanego
czyszczenia systemu produktu/smaru.
Zaleca sie naklejanie oznaczenia
lubrykanta na pojemniku, by zapobiec
przypadkowemu wymieszaniu
lubrykantow.
Opisany produkt moze byé obstugiwany przy
uzyciu lubrykantow, ktére spetniajg kryteria
specyfikacji technicznej. W zaleznosci od
modelu produktu tymi lubrykantami moga by¢
oleje, ptynne smary lub smary.
Oleje oraz oleje bazowe mogg byé mineralne,
syntetyczne i/lub ulegajace szybkiej
biodegradacji. Moga by¢ dodane srodki
i dodatki spajajace, w zaleznosci od warunkow
pracy.

Nalezy zauwazy¢, ze w rzadkich przypadkach
moga znalezé sie lubrykanty z wtasnosciami

o dopuszczalnych wartosciach granicznych,
jednak inne ich wtasciwosci czynia je
nieodpowiednimi do stosowania

w scentralizowanych systemach smarowania.
Na przyktad, syntetyczne lubrykanty moga by¢
nieodpowiednie dla elastomerow.

2.4 Lubrykanty a srodowisko

Lubrykanty moga zanieczyszcza¢ glebe
oraz wody powierzchniowe. Muszg by¢
one wiasciwie stosowane i utylizowane.
Nalezy przestrzega¢ miejscowych
przepisow i praw w zakresie utylizacji
srodkdéw smarujacych.
Nalezy zauwazy¢, ze lubrykanty sg
niebezpieczne dla srodowiska oraz palne, co
wymaga szczeg6lnych srodkow
zapobiegawczych w czasie transportu,
przechowywania oraz przetwarzania. Nalezy
zapoznac sie z karta bezpieczeristwa produktu
producenta lubrykanta.
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w celu uzyskania informacji dotyczacej
transportu, przechowywania, przetwarzania oraz
zagrozen dla srodowiska lubrykanta, ktory bedzie
uzyty.

Mozna zazadac karty bezpieczenstwa produktu
od jego producenta.

2.5 Zagrozenia dotyczace srodka
smarujacego

& Niebezpieczerstwo!

Scentralizowane systemy smarowania
musza by¢ pozbawione przeciekow.
Wyciekajacy srodek smarujacy jest
niebezpieczny ze wzgledu na ryzyko
poslizgniecia i urazu. Nalezy mie¢ na
uwadze wyciekajacy lubrykant w czasie
montazu, obstugi, konserwacji lub
naprawy scentralizowanych systemow
smarujacych. Wyciek nalezy
niezwtocznie uszczelnié.

Wyciekajacy srodek smarujacy ze
scentralizowanych systemow smarujgcych
stanowi powazne zagrozenie. Wyciekajacy
lubrykant moze stworzy¢ ryzyko urazu fizycznego
dla oséb lub mienia materialnego.

Ostrzezenie!

Nalezy przestrzegad instrukcji
bezpieczeristwa z karty bezpieczeristwa
produktu.

Lubrykanty sa substancjami niebezpiecznymi.
Nalezy przestrzega¢ instrukcji bezpieczenstwa
dotyczacych lubrykant6w z karty
bezpieczeristwa produktu. Mozna zazadac karty
bezpieczeristwa produktu od jego producenta.
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3. Omoéwienie

Komponenty Komponenty
Element Opis Rozdziat 1 2 5 3 4
1 Otwory montazowe 4.2.1
2 Zbiornik lubrykanta 422
3 Elementy pompy 4.3
4 Zawor regulacji cisnienia 435

5 Gniazdo smarowe stozkowe 4.5

7  Wyswietlacz panelu Instrukcja

sterowania centrali CAN obstugi . .

bez sterowania ze sterowaniem
s Instrukcja 6 1 78

8  Przyciski obstugi
9  Wejscia i wyjscia (wersja Instrukcja KFGC

z centrala CAN) obstugi (centrala CAN)

Instrukcja

10 Ztacze centrali CAN obstugi

ze sterowaniem centralg CAN
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4. Montaz
4.1 Informacje ogoélne 4.2 Ustawianie i mocowanie

Zespot pompy serii KFG, KFGS oraz KFGC
(centrala CAN) jest integralnym komponentem
scentralizowanych systemow smarujacych
stosowanych w urzadzeniach i systemach.

Dostarczajg smary w Stopniu 2 NLGI. Zespoty
pompy roznig sie pod wzgledem pojemnosci
zbiornika lubrykanta, napetniania, sterowania
oraz monitorowania funkcji. Instalacja
elementow pompy o okreslonej objetosci
pozwala pojedynczemu zespotowi serii KFG lub
KFGS na obstuge trzech niezaleznych stref.

Seria KFGC jest w stanie obstugiwac az do
czterech niezaleznych stref, w zaleznosci od
zadania. System moze byé¢ lub nie by¢
wyposazony w funkcjonalnos¢ monitorowania
wzrostu lub spadku cisnienia.

Zespoty pompy powinny by¢ instalowane

w miejscu chronionym przed
zanieczyszczeniem, rozpryskami wody oraz
wibracjami. Powinny by¢ tatwo dostepne, tak,
by nie utrudniaty innych instalacji, a urzadzenie
mogto by¢ tatwo napetniane.

Poziom napetnienia zbiornika musi by¢ dobrze
widoczny.

Zespot jest umocowany w pozycji pionowej.

Wszelkie otwory montazowe musza by¢
wykonane zgodnie z diagramem znajdujgcym
sie na nastepnej stronie.

Nalezy przestrzega¢ specyfikacji modelu oraz
warunkow producenta i obiektu w czasie
instalacji zespotu pompy.

Mozna zamdwic¢ szablon do wiercenia (numer
zamoéwienia 951-130-115).

W czasie montazu, a szczeg6lnie w czasie
wiercenia, nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage
na:

O Istniejace przewody zasilajace nie moga
zostac uszkodzone w czasie prac
montazowych.

O Inne zespoty nie moga zosta¢ uszkodzone
w czasie prac montazowych.

O Produkt nie moze by¢ instalowany
w zasiegu ruchomych czesci.

O Produkt musi by¢ instalowany we
wiasciwej odlegtosci od zrodet ciepta.

O Zachowa¢ bezpieczny odstep i dostosowac
sie do miejscowych przepiséw dotyczacych
zapobiegania wypadkom.

Nalezy upewni¢ sie, ze na potaczeniach
elektrycznych zespotéw pompy zostaty
zastosowane srodki zapobiegajace
zaktdceniom pomiedzy sygnatami
spowodowanymi sprzezeniami indukcyjnymi,
pojemnosciowymi i elektromagnetycznymi.

Nalezy uzy¢ przewoddw ekranowanych

w miejscach, gdzie pola elektryczne moga
zaktdci¢ transmisje sygnatu, pomimo
oddzielnego prowadzenia przewoddw.
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Nalezy wzigé pod uwage zasady oraz wartosci
empiryczne dla okablowania ,,EMC-compliant”.

Ostrzezenie!

W czasie wiercenia otwordw
montazowych nalezy uwazac na
wszelkie przewody zasilajace lub inne
zespoty, jak rowniez inne
niebezpieczenstwa, takie jak ruchome
czesci.

Zachowac¢ bezpieczny odstep

i dostosowac sie do miejscowych
przepisow dotyczacych zapobiegania
wypadkom.

Q Ostrzezenie!
Nie nalezy przechyla¢ zespotu pompy
smaru KGF (S) (C)!

Zespoty pomp s3 instalowane na urzadzeniu za
pomoca trzech srub M8 o minimalnej dtugosci
20 mm.

Materiaty mocujace, ktdre ma dostarczyé¢
klient:

O Sruby szesciokatne (3x) dla DIN933-
M8x....-8.8
O  Podktadki (3x) dla DIN 125-B8.4-St

Ostrzezenie!

Moment dokrecania dla $rub
mocujacych zalezy od instalacji klienta.
Nalezy sie upewni¢, ze moment
dokrecania jest wtasciwy

w czasie instalacji zespotu pompy!
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421 Otwory montazowe

4.2.2 Rozmiary mocowania

( h L . h
20004 Minimalny odstep mocowania w [ e _—
E=20mm w
090 =
+
Rl
m
*
J
1) KFGS-_5 - 12 VDC lub 24 VDC =zespét Rozmiary mocowania

pompy z panelem sterowania oraz Ty

napieciem zasilania 12 lub 24 VDC Opis Pojemnosé A B c D Waga [kg] z petnym

P zbiornika [kg] [mm] [mm] [0 mm] [mm] zbiornikiem lubrykanta
KFGS-_5 - 230 VAC =zespot pompy KFGL-5... 2 210 230 180 226 7
z panelem sterowania oraz

napieciem zasilania 90 do 264 VAC KFG3-5... 6 210 412 226 226 1
KFG5-5... 10 210 585 205 226 15
Minimalny goérny odstep dla instalacji KFGS1-5... 1) 210 282 180 226 7
zalezy od modelu zbiornika. Dodac KFGS3-5... 1) 210 464 226 226 1
kolejne 20 mm by umozliwi¢ catkowitg KFGS5-5..%) 10 210 637 205 296 15

wysokos$¢ pompy.
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4.3 Elementy pompy

431 Elementy pompy KGF/KFGS

Zespoty pomp KFG i KFGS moga by¢
wyposazone w hawet trzy elementy pompy.
Kazdy element pompy posiada ztacze dla
podtaczenia np. niezaleznego progresywnego
podajnika. Powrdt smaru moze by¢ podtaczony
w miejscu elementu pompy.

Nalezy zamkna¢ wszelkie wyjscia, ktére nie sg
wymagane za pomocg zaslepki gwintowanej
DIN 910-M20x1.5-5.8 oraz podktadki DIN 7603-
A20x24-Al.

Elementy pompy musza by¢ ustawiane zgodnie
z wymaganym stopniem wydajnosci.

3

3 oemE|

& J

Mozliwy ukfad trzech elementéw pompy

4.3.2 Elementy pompy KFGC (centrala

CAN)

Rozdzielacze 3/2 moga by¢ wykorzystane, tak
by ztacza smarujace mogty réwniez skierowac
lubrykant do zbiornika z wyj$¢ smarujacych,
ktore nie s3 wymagane w tym momencie.

Nalezy zamkna¢ wszelkie wyjscia, ktére nie sg
wymagane za pomocg zaslepki gwintowanej
DIN 910-M20x1.5-5.8 oraz podktadki DIN 7603-
A20x24-Al.

4.3.3 Instalacja elementu pompy

Zespoty pomp serii KFG, KFGS i KFGC (centrala
CAN) zazwyczaj sa dostarczane
z zainstalowanymi elementami pompy.

Wykonaj nastepujace czynnosci w celu
p&zniejszej wymiany lub dodania elementow
pompy:

o Wytaczyd zespot pompy.
e Poluzowaé i wyja¢ nagwintowang zatyczke.

Nastepnie wykonaj, co nastepuje:

Poluzowac i wyja¢ rozdzielacz (2) (lub
przewdd smarujacy (3)) z juz
zamontowanego elementu pompy (1).
Poluzowac i wyja¢ zamontowany element
pompy (1).

Nastepnie wprowadzi¢ element pompy (1)
w otwdr obudowy i dokreci¢ recznie.
Dokreci¢ element pompy (1) z momentem
dokrecania 35 Nm.

WHtaczy¢ pompe i pozostawi¢ pracujaca, az
do pojawienia sie smaru bez babelkéw na
wyjsciu elementu pompy.

Ponownie podtaczyé rozdzielacz (2) (lub
przewdd smarujacy (3)) do elementu
pompy (1) a nastepnie dokreci¢

z momentem dokrecania 25 Nm.

Wymiana elementu pompy
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4.34 Elementy pompy podlegajace
dostawie

Elementy pompy musza by¢ ustawiane zgodnie
z wymaganym stopniem wydajnosci (patrz
tabela Elementy pompy)

-~

Stopien
wydajnosci )
[cm®/min]

Liczba rowkéw

5,0
2,5
18
13

A W N P O

0,8

Maks. dopuszczalne cisnienie
operacyjne [bar]

Elementy pompy

Nr zaméwienia

200 KFG1.UO
300 KFG1.U1
300 KFG1.U2
300 KFG1.U3
300 KFG1.U4

1) Wartosci odnoszg sie do temperatury 20 °C, przeciwcishienia 50 bar oraz smaréw Klasy 2 NLGI. Element pompy
0 wydajnosci 5,0 cm3/min jest zalecany do stosowania w jednoprzewodowym scentralizowanym systemie lubrykacji.

Potgczenie elementéw pompy

Potaczenie elementéw pompy

1  Nagwintowana zatyczka
Ztacze przewodu
3  Element pompy z

zaworem regulacji cisnienia

N

M20x1,5

1
i |
|
=
M14x1,5

PR e
4 .‘.;,» ﬁ‘wm\)\v‘llm I .

Rowki znakujace, patrz tabela,
kolumna z liczbg rowkoéw

- ».:—;:"’:"—

Element pompy KFG ze stafym wskaznikiem wydajnosci bez
rozdzielacza.

Element pompy KFG ze stafym wskaznikiem wydajnosci bez
rozdzielacza.
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4.35 Zawor regulacji cisnienia

Zawor regulacji cisnienia (1) chroni caty system
smarowania przed nadmiernym cisnieniem
systemu. Jest zamocowany bezposrednio na
elemencie pompy (2). Cisnienie otwarcia
ustawione dla tego zaworu wynosi 300 bar lub
200 bar, w zaleznosci od modelu zaworu. Jesli
zablokowany podajnik lub miejsce smarowania
spowoduje wzrost cisnienia ponad 300, (200)
bar, zawor otwiera sie a nastepnie zauwazalnie
wypuszcza smar (3). Jest to réwniez forma
wizualnego monitoringu systemu.

Chroni to zesp6t pompy przed uszkodzeniem.
Inng opcja jest zawor regulacji cisnienia

z awaryjnym smarownikiem. Moze by¢ on
stosowany z reczng smarownicg w celu
dostarczenia do systemu lubrykacji wtasciwego
lubrykanta, na wypadek awarii zasilania lub
uszkodzenia pompy.

Al

Potgczenie dla zaworu regulacji cisnienia

Czesci zamienne

Zawor regulacji cisnienia bez smarownika

Przewéd

(]
[mm]

6
6
8
8
10
10

Cisnienie otwarcia

[bar]

300
200
300
200
300
200

Numer
zamoéwienia
161-210-012
161-210-032
161-210-018
161-210-031
161-210-016
161-210-030

Zawor regulacji cisnienia ze smarownikiem

6
8

300
300

161-210-014
161-210-025

Zawor regulacji cisnienia z manometrem

6
8
10

300
300
300

161-210-046
161-210-047
161-210-048

M14x1,5
o
.
T
|
T
|
|

zawor regulacji cisnienia

Potaczenia dla zaworu regulacji cisnienia

A Potaczenie dla przewodu @
P Gwint przewodu dla elementu pompy
R Odprowadzenie smaru przy nadcisnieniu

Uwaga
Zawor regulacji cisnienia jest dostepny
z optycznym smarownikiem.
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N 4.4 Instrukcje na temat napetniania 441 Napetnianie
0 Napetnianie jedynie czystym Napetnianie przeprowadza sie za pomoca
" lubrykantem i za pomoca wtasciwego smarownika stozkowego (1) DIN 71412-
! narzedzia napetniajacego. AM10x1 oraz konwencjonalnej smarownicy.

A Zanieczyszczone lubrykanty moga Smarownik stozkowy moze by¢ wkrecony do
powodowaé powazne uszkodzenie pozycji (2) w celu uzyskania lepszego dostepu.
systemu. Alternatywnie, taczenie (2) mozna uzy¢ w celu

zamocowania powrotu lubrykanta lub ztacza
z Zbiornik lubrykanta jest wypetniany inaczej napetniajacego (zobacz nastepna strone).
: w zaleznosci od modelu.

Zawor regulacji cisnienia ze ztgczem T
zawér regulacii cinienia Potaczenia dla zaworu regulacji cisnienia
ze ztaczem T

Zawor regulacji cignienia A Potaczenie dia przewodu @

zwyjsciem ztacza T P Gwint przewodu dla elementu pompy
Przewod Numer R Odprowadzenie smaru przy nadcisnieniu
(1)} Cisnienie otwarcia zamoOwienia
[mm] [bar] Cisnienie otwarcia..... 300 * 20 bar
6 300 161-210-038 Nominalne rozmiary przewodéw @. 6, 8, 10 mm
6 200 161-210-032
8 300 161-210-039
8 200 161-210-031
10 300 161-210-016 Gniazdo napefniacza/powrdt lubrykanta

10 200 161-210-030
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4.4.2 Ztacze napetniacza

Jako alternatywa lub dodatek do smarownika
stozkowego (1), zesp6t moze by¢ réwniez
wyposazony w gniazdo napetniacza (cze$¢ Nr
995-000-705) (2) w celu napetnienia uzywanej
pompy napetniajacej. Sasiadujace ztacze
gniazda (cze$¢ Nr 995-001-500) (3) musi by¢
mocowane na pompie napetniajacej. Korek
znajdujacy sie na gniezdzie napetniacza musi
by¢ zdjety przed napetnianiem.

4.4.3 Cylinder napetniajacy

Zesp6t pompy moze by¢ réwniez napetniony
poprzez jedno z wyjs¢ lubrykanta za pomoca
cylindra napetniajacego (1). By to uczyni¢,
nalezy usuna¢ nagwintowana zatyczke (2) na
wyjsciu lubrykanta a nastepnie umiesci¢ tam
gniazdo napetniacza (cze$¢ Nr 169-000-174)
(3). Korki (4) na gniezdzie oraz cylindrze
napetniajagcym musza by¢ zdjete przed
napetnieniem.

444 Pokrywa napetniajaca

Specjalny model dla zespotéw pompy jest
napetniany lubrykantem poprzez specjalng
sktadang pokrywe lub nakretke.

Napetnianie jedynie czystym
lubrykantem i za pomoca wtasciwego
narzedzia napetniajacego. Niewtasciwy
w przypadku znacznie
zanieczyszczonych pomp oraz
otoczenia.

995-001-500 3

995-000-705 2

.53 228

Napefnianie poprzez zfqcze napetniacza

Cylinder
napetniajacy
169-000-171

Gniazdo
napetniacza
169-000-174

b
KFG3-5; KFGS3-5

-

KFG1-5W2; KFGS1-5W2
(dla Klasy 1 smaréw NLGI)

KFGS1-5

Napefnianie poprzez cylinder napefniajgcy

Wersje pokrywy napefniajqcej
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4.5 Potaczenie elektryczne

Ostrzezenie!
Poréwnac¢ napiecie robocze ze

specyfikacja na tablicy znamionowej.

Napiecie robocze

Specyfikacja napiecia roboczego na tablicy
znamionowej

451 Warunki ogolne dla potaczen elektrycznych

Warunki ogélne dla potaczen elektrycznych KFG; KFGS; KFGC

NI Pobor Pobor Riad Maks.
ieci moc
znamFi)oenowe (: ale'nyod mocy pg(:l’(l:;?ltz(oolrvgo RIS
pellerdnky : rzedlicznikow
obciazenia) (es) ms) P Y
24VDCY) 1,25a%) <25A 45A 4a%%
12vDCY) 24a% <5A 9A 6a’)?
115 VAC N/A®) 15A 20A C6A
230 VAC N/A®) 09A 40A C6A
KFGC (centrala CAN)
Wyjscia stykowe: Typ: Wyjscie tranzystorowe, odporny na zwarcia i przecigzenia
Maks. obcigzalnos¢ pradowa: - zjednoczesng praca 4 wyjs¢ 1,0 A
- zjednoczesna praca 2 wyjs¢ 1,25 A
- zpracg 1wyjscial5A
Tryby pracy: - Pojedyncza operacja
- Potaczenie rownolegte wielu wyjs¢ przy jednoczesnym wzroscie
pradu wyjsciowego
Wejscia sygnatu: Typ: cyfrowe wejscie tranzystorowe, odporny na zwarcia
Potaczenia: - Styk przetaczajacy, brak detekcji pekniecia przewodu

- Podwajne czujniki przewoddw (np. detektor ttoka), detekcja
pekniecia przewodu

1) Srodki ochrony, ktore trzeba zastosowac dla wskazanego sposobu uzytkowania: ,,Funkcjonalne Bardzo Niskie Napiecie”,
,,Bezpieczne Bardzo Niskie Napiecie” (PELV) Normy: EN 60204 Czes¢ 1: IEC 60204-1: DIN VDE 0100 Czes¢ 410 / IEC 364-4-
41: HD384.4.41

2) Wartos¢ typowa przy temperaturze otoczenia = 25°C i cisnieniu roboczym = 150 bar

3) Bezpiecznik dla DIN 72581 T.3

4) Przewod: o przekroju 1,5 mm?, dfugosé xxx 12 m

5) Brak specyfikacji
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45.2 Seria KFG 45.2.1 Zasilanie 12/24\VDC 45.2.2 Zasilanie 90-264 VAC

Zespot pompy KFG jest dostepny w modelach a
napieciowych 12 VDC lub 24 VDC oraz w 90-
264 VAC i 120-370 VDC.

Podtaczenie napiecia elektrycznego odbywa sie
poprzez 4 wtykowe gniazdo kablowe zgodnie

z DIN EN 175301-803.

W zaleznosci od modelu zespotu pompy moze
by¢ dodatkowe gniazdo kontroli poziomu
napetnienia i/lub gniazdo dla zaworu + Gniazdo kablowe dla Gniazdo kablowe dla
bezpieczeristwa (jednoprzewodowy

scentralizowany system smarowania)

< =
| DINEN 175301-803 L —JF—T—-—4.—-  DINEN 175301-803
| B
L4
zintegrowane z obudowa pompy.

Standardowe potaczenia sa przedstawione [']
F|||C6A

ponizej (specjalne modele moga sie réznic).

4AT LN PE

90 - 264 V AC
L+ L= 47 - 440 Hz

1) = Zewnetrzne narzedzie sterowania ,,zestyk przekaznika”

pompa wigczona”
Wityk ztacza dla 12/24 VDC
WTYK  Opis Wtyk ztacza dla 90-264 VAC
1 - (Prad) = L + potencjat napiecia zasilania WTYK  Opis
(Gtéwny wiacznik urzadzenia WEACZONY) 1 L1 Gtéwny wiacznik urzadzenia WEACZONY
2 - (Uziemienie) = M — potencjat napiecia N

Wtyk niewyznaczony

2
zasilania (0 V, GND) 3
@ PE Uziemienie ochronne
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4,5.2.3 Sterowanie zewnetrzne

Uwaga

Zespoty sterowania zewnetrznego
wyszczegolnione w rozdziale 17 sg
skonstruowane w celu sterowania
smarowaniem oraz czasem przerw, jak
réwniez monitorowania procesem
smarowania.

4.5.2.4 Monitorowanie poziomu
napetnienia

Typ: W1 (maks. 24 VDC)

dla Klasy 2 smarow NLGI

'

E,- ¥
Styk W1 otwarty,
pozycja bfedu

Styk W1 zamkniety,
pozycja pracy

Opis funkcjonalny

Witacznik poziomu napetnienia W1 jest
wykonany jako przetacznik uchylny i jest
zintegrowany z dnem zbiornika. Magnetyczny
przetacznik uchylny na mieszadle jest
skierowany ku dotowi przez op6r smaru przy
petnym zbiorniku. Impuls jest generowany przy
kazdym obrocie mieszadta. Po uzyskaniu
minimalnego poziomu napetienia, opar, jaki
smar wywiera na przetacznik stabnie.
Przetacznik odwraca sie i impulsy zostaja
przerwane.

Dane techniczne
Monitorowanie poziomu napetnienia
Funkcja mechaniczna poprzez
kontaktron przetacznikowy
Forma kontaktu Brak kontaktu
Zdolnos¢ przetaczania, maks.0,6 w

Przetaczanie pradu, maks. 24 VDC
Przetaczany prad, maks. 25 mA;

samo obciazenie ")
Ztacze wtykowe DIN EN 60947/IEC 947 )

Diagram potaczenia M12x1 ztacza okragte

1) Brak obcigzer indukceyjnych, brak obcigzenia lampki (lampka
sygnalizacyjna)

2) Gniazdo kablowe - patrz Akcesoria, Rozdziaf 17

Ztacze wtyku dla
EN 60947/IEC 947

|

-‘e- Sig

i

3 4

I ral

WTYK

A WN PR

W1 wtyk ztacza dla (zespotu pompy)
Opis
+ Napiecie zasilania
Wyjscie sygnatu (W1)
Nie przydzielony
Nie przydzielony
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4.5.2.4 Monitorowanie poziomu napetnienia

Typ: W2 dla smaru Klasy < 1 NLGI

Dane techniczne

Powiadomienie Witacznik otwiera sie przy min.
0 monitorowaniu poziomie napetnienia, funkcji
poziomu napetnienia btedu oraz peknieciu

przewodu.
Napiecie robocze 10 do 30 VDC
Prad ciagty 10 do 30 VDC
Pob6r mocy wewnetrznej 6 do 12 mA
Spadek napiecia <1.8V przy lopcigzenie
Dyrektywy WE EN 6094752
Diagram potaczenia  M12x1 ztacza okragte

Zaktocenia przewodzone dla IEC 61000-4-6 (test
poziomu 3V). Zaktdcenia radiowe sg mozliwe
pomiedzy 2,4-2,6 MHz.

Patrz instrukcja montazu na stronie 16

Ostrzezenie!

W2 witacznik poziomu napetniania jest
nieodpowiedni dla smaréw klasy 2 2
NLGI.

o Uwaga
Modele klienckie sa dostepne

w dodatku do dwdch pokazanych
modeli standardowych. W tym
przypadku wtacznik poziomu
napetniania W2 musi by¢ podtaczony

zgodnie z dostarczonym szkicem

klienta.

p
Potaczenia przewodow - patrz tabela
z kolorami przewodow

N

L BN o 1/424V DC

| BK e 4/NO

B |—— WH e 2/ nie wyznaczol
N i} | BU__3/0V
—A

J

Oznaczanie przewodow (na wiaczniku poziomu
napetniania)

Kolor Przewodnika Zastosowanie

kod kolor
BN Brazowy + Napiecie zasilania
BU Niebieski 0V (0 wolt)
BK Czarny Brak styku

WH Biaty Nieprzydzielony

Gniazdo kablowe 1) dla
DIN EN 60947/IEC 947

L BN __1/+24VDC
@ 4‘&*—2/ nie wyznaczony/’ 7 ole S
3/-0V
—

LAL)
BK 4/NO—|7-;_I ) A

V74

1) Gniazdo kablowe - patrz Akcesoria, Rozdziat
14

Oznaczenie wtyku/przewodu (zesp6t pompy)

WTYK Kod koloru Zastosowanie
1 Brazowy + Napiecie zasilania
2 Biaty Nieprzydzielony
3] Niebieski 0V (0wolt)
4 Czarny Brak styku




Strona 28

Instrukcja montazu

Typ: W1 z wygtadzaniem sygnatu (maks. 24
VDC) dla smaréw Klasy 2 NLGI

Ponizsze funkcje sa zintegrowane w zespole
pompy KFG z wygtadzaniem sygnatu:
O Zdolnos¢ izolowania potencjatow pomiedzy
monitorowaniem poziomu napetnienia
a napieciem pompy.
O Informacja poziomu napetnienia moze by¢
odczytana w czasie przerwy.
O Zabezpieczenie przed napigciem
o0 polaryzacji odwrotnej w przewodzie
zasilajgcym pompy.
O Opcjonalne okresy wygaszania.
Indywidualne funkcje sa stosowane przy uzyciu
wewnetrznych mostkéw, zgodnie z doktadnym
modelem pompy klienta.
Potaczenie wykonuje sie poprzez 4 wtykowe
okragte ztgcze na dnie pompy.

W1 z wygtadzaniem sygnatu jest standardem
w modelach:

O W1_gtadki z wyjsciem sygnatu: petny
zbiornik (napetniony)/zbiornik pusty (styk
bezpotencjatowy)

O W21_gtadkie potaczenie takie samo jak W2
sterowanie (W1_gtadki => izolacja
potencjatow napiecia zasilania pomiedzy
monitorowaniem poziomu napetnienia
a napieciem pompy)

Dane techniczne
Funkcja monitorowania
poziomu napetnienia W zaleznosci od
modelu - styk
bezpotencjatowy

lub pod napieciem

Dla styku bezpotencjatowego:

Forma styku Przetaczny
Zdolnos¢ przetaczania,  maks. 60 W
Napiecie przetaczania, maks. 30 VDC

Dla styku pod napigciem:

Napiecie robocze 10 do 30 VDC

Prad ciagty <200 mA

Pob6r mocy

wewnetrznej 6 do 12 mA

Spadek napiecia < 1.8V przy i opcigzenie

Ztacze wtykowe DIN EN 60947/IEC 947 %)
Diagram potaczenia M12x1 ztacza okragte

1) Gniazdo kablowe - patrz Akcesoria, Rozdziaf 17

Typ: W1 gtadki (maks. 24 VDC) dla smaréw
Klasy 2 NLGI

Gniazdo kablowe dla
DIN EN 60947/IEC 947

Patrz nastepna strona na diagram pofgczenia dla stykow
bezpotencjafowych i pod napieciem
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Diagram potaczenia dla bezpotencjatowego
sterowania W1 z sygnatem wyréwnujacym dla
smarow Klasy 2 (W1G = model standardowy)

Diagram potaczenia dla sterowania W1 pod
napieciem z sygnatem wyréwnujacym dla
smarow Klasy 2 NLGI

com nc no

-

2773 1a

W1G wtyk ztacza dla (zespotu pompy)

WTYK Opis
1 com
2 nc (wtyk 1 iwtyk 2 zamkniete,
zbiornik pusty)
3] Nieprzydzielony
4 nc (wtyk 1 i wtyk 4 zamkniete,

zbiornik petny)

Wityk ztacza dla (zespotu pompy)

WTYK Opis

1 + Napiecie 24 VDC
2 Nieprzydzielony

3 + Uziemienie

4 Sig Wyjscie sygnatu
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4.5.2.5 Zawor bezpieczenstwa

ze zintegrowanym zaworem regulacji
ci$nienia

(dla systemdw jednoprzewodowych

z dystrybutorami VR)

Dane techniczne
Zawor bezpieczenstwa 24 VDC

Napiecie wejsciowe 24 VDC
Moc znamionowa 26 W
Prad znamionowy 12A
Wiaczony-czas 100%
Klasa zabezpieczenia IP 65
zawor regulacji cisnienia
Zadane cisnienie 200 bar

Ztacze wtykowe dla DIN EN 175301803

Zawor bezpieczenstwa 230 VAC
Napiecie wejsciowe 230 VAC
Napiecie cewki 205 VDC

Moc znamionowa 26 W

Prad znamionowy 0,13A
Wiaczony-czas 100% przy 35 °C

zawor regulacji cisnienia
Zadane cisnienie 200 bar

Klasa zabezpieczenia IP 65
Ztacze wtykowe dla DIN EN 17530-803

P1

.
il
&

P2

A

Diagram bloku hydrauliki

.
JUo A K
. i \/> 4.7
~o v
o |
- P

Ztqcze wtykowe dla DIN EN 17530-803

Uwaga

W czasie zastosowania dystrybutoréw VKR
maksymalna nastawa cisnienia nie powinna
przekracza¢ 130 bar dla zaworu regulacji
cisnienia.

Diagram bloku elektrycznosci

Oznaczenie wtyku ztacza

WTYK Opis
1 + (Prad) Potencjat
napiecia zasilania
- Uziemienie

@PE
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453 Seria KFGS

ze zintegrowanym zasilaniem

Zespot pompy KFGS jest dostepny w modelach

napieciowych 12 V lub 24 VDC oraz w 90-264

VAC i 120-370 VDC.

W wersji 12 V/24 VDC, potaczenie elektryczne

odbywa sie:

O poprzez 7 wtykowe ztacze od spodniej
strony zespotu pompy

O poprzez wtyczke kwadratowa (napiecie
zasilania) z boku lub 4 wtykowe ztacze
okragte M12x1 od spodniej strony zespotu
pompy

Panel sterowania pompy moze pracowac

w nastepujacych trybach:

O Licznik operacji bez monitorowania
systemu

O Licznik operacji z monitorowaniem systemu

O Wytacznik czasowy bez monitorowania
systemu

O Wytacznik czasowy z monitorowaniem
systemu

W zaleznosci od modelu zespotu pompy moze by¢

dodatkowe gniazdo kontroli poziomu napetnienia

i/lub gniazdo dla zaworu bezpieczenstwa

(jednoprzewodowy scentralizowany system

smarowania) zintegrowane z obudowga pompy.

Standardowe potaczenia zaprezentowano

ponize;.

45.3.1 Zasilanie 12/24\VDC

o

/
Zasilanie poprzez 7 wtykowe okrggfe ztgcze
Akcesoria
Opis Nr zamé6wienia
Wiazka przewodéw, 12 m
dtugosci w rurze karbowanej
z gniazdem z boku pompy 997-000-630

WTYK Kod koloru

~No o WN P

Oznaczenie wtyku ztacza
Kolor przewodnika

BN Brazowy

RD-BK Czerwono-czarny
BU Niebieski

PK Rézowy

BK Czarny

BK Czarny

VT-GN Purpurowo-zielony

Uwaga

Oznaczenie wtyku ztacza zalezy od
konkretnego trybu pracy. Dlatego tez
wtyki sg oznaczone zgodnie

z nastepujacymi przyktadami podanymi
w Rozdziatach 4.5.3.2 do 4.5.3.6.
Zbyteczne koricéwki przewodow

W wigzce musza by¢ indywidualnie
zaizolowane i zabezpieczone, tak by nie
wystapity zwarcia do masy.
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Ustawienia dla smarowania progresywnego

4.5.3.2 Potaczenie dla licznika operacji bez
monitorowania systemu

Przerwy zaleza od liczby impulséw. Cykl pompy
jest okreslony w czasie.

Programowanie:
cPA, tCO, COP = Wytaczony - patrz Rozdziat 6

i
KFGS... |
@—iiﬂ‘_tf— 7
Akcesoria
MK-styk urzadzenia i L. .
Opis Nr zamowienia
Wiazka przewodéw w rurze karbowanej z gniazdem
F [] z boku pompy
1 dtugos¢ 8 m 997-000-760
Mo Ls dtugos¢ 13,12 yd 997-000-630
(Nalezy wziaé pod uwage prad dtugosé 17,50 yd 997-000-650
poczatkowy!) ) '
Oznaczenie wtyku ztacza
WTYK Kod Oznaczenie
1 M - Potencjat napiecia zasilania (0 V, GND)
2 L+ + Potencjat napiecia zasilania
3] L+/MK + Potencjat styku urzadzenia
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4.5.3.3 Potaczenie dla licznika operacji bez
monitorowania systemu

Programowanie: cPA, tCO, COP = Wytaczone

—
I[,_ KFGS i
Tali e
z |5 |13 | 5
=) e
o >
&® &
MK sL2 sL1
q 2,4 W 2,6 W
dl
M L+ (Industrie)

4.5.3.4 Potaczenie dla licznika operacji

Z monitorowaniem systemu (progresywne
scentralizowane systemy smarowania)
Programowanie: cPA, tCO, COP = CS

(l________________j
Il KFGS.. ‘.
0 o e o o P

B Pt o Py oy oyl Fonll
oM fa) o o o o &
=) it
o >
® ®
MK sz |25 |, |su
L
2,4 W 2,4 W
dl
M L+ (Industrie)

Oznaczenie wtyku ztacza w obstudze licznika

WTYK  Kod Oznaczenie
1 M - Potencjat napiecia zasilania (0 V, GND)
2 L+ + Potencjat napiecia zasilania ,,Gtowny wtacznik urzadzenia WLACZONY”
3 MK Styk urzadzenia
4 SL2 Wskaznik swietlny ,,btad”
B ZS Detektor ttoka ,,+”
6 ZS Detektor ttoka ,,sygnat”
7 SL1 Wskaznik swietlny ,,pompa wtaczona”

Sterowanie przy uzyciu impulséw urzadzenia
(Tryb licznika = smarowanie zalezne od
obciazenia) Czas trwania przerw jest
determinowany przez generator wysytajacy
impulsy do panelu sterowania w oparciu o czas
pracy urzadzenia. Panel sterowania liczy
przyjmowane impulsy i uruchamia pompe po
ustalonej liczbie impulséw. Czas cyklu pompy
jest okreslony wartoscig czasowa. Liczba
impulséw, ktora okresla przerwy oraz czas
cyklu pompy moga by¢ konfigurowane.

Zesp6t monitorowania poziomu napetnienia
jest wewnetrznie potaczony ze zintegrowanym
panelem sterowania pompy.

Moze by¢ wystane btedne powiadomienie do
poziomu kontroli procesu poprzez wskaznik
Swietlny SL2.

Za kazdym razem liczony jest jeden
impuls, napiecie robocze jest wtaczone,
kiedy styk urzadzenia jest zwarty

w liczniku operaciji.
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Ustawienia dla smarowania jednoliniowego

4.5.3.5 Potaczenie dla licznika operacji bez 4.5.3.6 Potaczenie dla licznika operacji Tryb wytacznika czasowego
monitorowania systemu z monitorowaniem systemu (jednoliniowy W trybie wytacznika czasowego, czas odstepu
scentralizowany system smarowania) jest okreslany wartoscig czasu. Jest
Programowanie: tPA, tCO, COP = PS konfigurowany przez wejscie w funkcje
Programowanie: tPA, tCO, COP = Wytaczone wartosci czasowej w godzinach.
/ N e e e R Y Czas cyklu pompy jest konfigurowany przy
|_ ''''''''''''''''''' uzyciu wartosci czasowej w minutach.
' —!—_% 1— ﬁ— —t—J;ii—r Zesp6t monitorowania poziomu napetnienia
I—L‘f» Jf ‘j’ . | (W1) jest wewnetrznie potaczony ze
I = |« |2 ¢ - x|z zintegrowanym panelem sterowania pompy.
& f Q Moze by¢ wystane btedne powiadomienie do
5 poziomu kontroli procesu poprzez wskaznik
® -
_ Swietlny SL2.
Bl
] gl
= e & q M L+ (Industrie) P
w M L+ (Industrie) )

Oznaczenie wtyku ztacza we wtaczniku czasowym
WTYK Kod Oznaczenie

1 M - Potencjat napiecia zasilania (0 V, GND)

2 L+ + Potencjat napiecia zasilania ,,Gtéwny wtacznik urzadzenia WLACZONY”

3] DK Przycisk ,,pierwsze okresowe smarowanie” ,,drugie usuniecie powiadomienia o btedzie”
4 SL2 Wskaznik swietlny ,,btad”

5 PS Wihacznik cisnienia ,, +”

6 BS Wiacznik cisnienia ,,sygnat”

7 SL1 Wskaznik swietlny ,,pompa wtaczona”
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Potaczenia dla progresywnych jednoprzewodowych systeméw KFGS

4.5.3.7 Moc zasilania 12/24 VDC, stosujac
wtyk kwadratowy

Wiyk ztacza
oznaczenia dla
DIN EN 175 301-803

L+ L-

Oznaczenie wtyku ztacza dla 12/24 VDC

WTYK  Opis

1 (Prad) = L + potencjat napiecia zasilania
(Gtéwny wtacznik urzadzenia WEACZONY)

2 - (Uziemienie) = M - potencjat napiecia

zasilania (0 V, GND)

Mozna znalez¢ dane techniczne oraz
numer porzadkowy okragtego ztacza

M12x1 (czes¢ odpowiadajaca wtyczce

okragtej) wymaganym przez klienta
w broszurze Nr 1-1730, ,,Elektryczne
ztacza wtyk-gniazdo”.

Opcja tacznosci ,,Wtacznik czasowy

z monitorowaniem systemu oraz
sterowaniem poziomem napetnienia”
(Rozdziat 6.5.5.1) jest réwniez dostepna
w wersji zaawansowanej z detektorem
ttoka oraz sygnatem btedu. Ztacze AT

z adapterem kablowym jest do tego
niezbedne.

Mozna to znalez¢ razem z ilustracjg
potaczenia w Rozdziale 17 pod hastem
Akcesoria.
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4.5.3.8 Potaczenia 12/24 VDC do 4.5.3.9 tacznosé dla wiacznika czasowego 4.5.3.10 tacznosé dla wtacznika czasowego
monitorowania systemu za pomocg wtyczki bez monitorowania systemu (oraz sterownika ~ z monitorowaniem systemu (oraz sterownika
okragtej M12x1 poziomu napetnienia) poziomu napetnienia)
Programowanie: tPA, tCO, COP = Wytaczone Programowanie: tPA, tCO, COP = CS lub PS
24VDC + n - s 24VDC + . - g2
. i’— — e e
XD AAT A X2~ A
T— 1-7 71 ~7]
o __:)_ | = = I oD S
o | @ o | |m |m
Wtyczka okragta M12x1 | X5 & o @ !
50 0.\ dlaEN60947-5-2 il oo dw 1]
B z 5|21
o o
e, o & sL2 cs/ps| S % sL2
2,4W ¥ 2,4W
| I W
Oznaczenie wtyku ztacza Oznaczenie wtyku ztacza we witaczniku czasowym Oznaczenie wtyku ztacza we wiaczniku czasowym
WTYK Kod koloru Kolor przewodnika WTYK Kod Oznaczenie WTYK Kod Oznaczenie
1 BN Brazowy 3 SL2  ,Btad” wskaznik swietlny (- ) 1 Napiecie (+)
2 WH Biaty 4 SL2 | Btad” wskaznik swietlny ( +) 2 CS/PS  Wiacznik cykl/cisnienie (sygnat)
3] BU Niebieski 3] SL2 ,,Btad” wskaznik swietlny ( -)
4 BK Czarny 4 SL2 ,,Btad” wskaznik swietlny ( +)
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454 Zawor bezpieczenstwa ze zintegro-
wanym zaworem regulacji ci$nienia

(dla systemdw jednoprzewodowych

z dystrybutorami VR)

Dane techniczne
Zawor bezpieczenstwa 24 VDC

Napiecie wejsciowe 24 VDC
Moc znamionowa 26 W
Prad znamionowy 12A
Wiaczony-czas 100%
Klasa ochrony IP65

zawoOr regulacji cisnienia
Zadane cisnienie 200 bar
Ztacze wtykowe dla DIN EN 175301803

Zawor bezpieczenstwa 230 VAC
Napiecie wejsciowe 230 VAC
Napiecie cewki 205 VDC

Moc znamionowa 26 W

Prad znamionowy 0,13A
Witaczony-czas 100% przy 35 °C

zawor regulacji cisnienia
Zadane cisnienie 200 bar

Klasa ochrony IP65

Ztacze wtykowe dla DIN EN 17530-803

e

Ztqcze wtykowe dla DIN EN 17530-803

Uwaga

Podczas stosowania dystrybutorow VKR

nie nalezy przekracza¢ ustawionego cisnienia
130 bar na zaworze regulacji cisnienia.

P1 T
&
=
tr P2
A

Diagram bloku hydraulicznego

Diagram bloku elektrycznosci
Oznaczenie wtyku ztacza

WTYK Opis
1 + (Prad) Potencjat
napiecia zasilania
- Uziemienie

3] @PE



Strona 38

Instrukcja montazu

455 Seria KFGS 90-264 VAC
ze zintegrowanym panelem
sterowania

Potaczenia elektryczne dla zasilania wykonuje
sie poprzez ztagcze wtykowe dla DIN EN 17530-
803 (z przodu zespotu) a ztgcze 4 wtykowe
M12x1 dla EN 60947-5-2 (na spodniej stronie
zespotu).

Zbyteczne koricéwki przewodow

W wigzce musza by¢ indywidualnie
zaizolowane i zabezpieczone, tak by nie
wystapity zwarcia do masy.

Mozna znalez¢ dane techniczne oraz
numer porzadkowy okragtego ztacza
M12x1 (czes¢ odpowiadajaca wtyczce
okragtej) wymaganym przez klienta
w broszurze Nr 1-1730, ,,Elektryczne
ztacza wtyk-gniazdo”.

Opcja tacznosci ,,Wiacznik czasowy

Z monitorowaniem systemu oraz
sterowaniem poziomem napetnienia”
(Rozdziat 6.5.5.1) jest réwniez
dostepna w wersji zaawansowanej

z detektorem ttoka oraz z sygnatem
btedu. Ztgcze AT z adapterem
kablowym jest do tego niezbedne.
Mozna to znalezé razem z ilustracjg
potaczenia w Rozdziale 17 pod hastem
Akcesoria.

455.1 Zasilanie 90-264 VAC

! Oznaczenia Wtyku ztacza
| dla DIN EN 175 301-803

LT N PE

G0-264V AC
47 - 440 Hz

1) = Zewnetrzne narzedzie sterowania ,,zestyk przekaznika”
,pompa wtgczona”

Wtyk ztacza dla 90-264 VAC

WTYK Kod  Opis
1 L1 Gtowny wiacznik urzadzenia
WEACZONY
2 N
3

Nieprzydzielony
PE Uziemienie ochronne
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4.5.5.2 Potaczenia dla monitorowania
systemu

Ztacze wtykowe
dla EN60947-5-2

Oznaczenie wtyku ztacza

WTYK  Kod koloru Kolor przewodnika
1 BN Brazowy
2 WH Biaty
3 BU Niebieski
4 BK Czarny

4.5.5.3 tacznosé dla wiacznika czasowego

bez monitorowania systemu (oraz sterownika

poziomu napetnienia)
Programowanie: tPA, tCO, COP = Wytaczone

24VDC + - §L2
L@ % ~
RS
(a'a) (a'a]

& sL2

2,4W
L
Oznaczenie wtyku ztacza we wiaczniku czasowym
WTYK  Kod  Oznaczenie
3 SL2  ,Btad” wskaznik swietlny (-)
4 SL2  ,Btad” wskaznik swietlny (+)

4.5.5.4 tacznosé dla wiacznika czasowego
z monitorowaniem systemu (oraz sterownika
poziomu napetnienia)

Programowanie: tPA, tCO, COP = CS lub PS

24[/DC + I - SL2
PQL: _fPN_.rg__f
T
& |= |2 |&
——Tr - _'__"I
\ X5 QN e o J
N 12 g:;g'_é_'__:'_ -
= SL2
| I
Oznaczenie wtyku ztacza we wtaczniku czasowym
WTYK  Kod Oznaczenie
Napiecie (+)

CS/PS  Wtacznik cykl/cisnienie (sygnat)
SL2  ,Btad” wskaznik swietlny (- )
SL2  ,Btad” wskaznik swietlny ( +)

A WN PR
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4.5.6 Seria KFGC

Zespot pompy KFGC (centrala CAN) jest
dostepny w modelach o woltazu 12 VDC oraz
24 VDC.

W tej wersji potaczenie elektryczne wykonuje
sie poprzez 7 wtykowe ztacze od spodniej
strony zespotu pompy. Od spodniej strony
znajduje sie rowniez 3 wtykowe ztgcze Deutsch
dla potaczenia centrali CAN. Az do szesciu
ztgczy moze by¢ réwniez zamocowane do
sterownika, zaworu zwrotnego oraz czujnikéw.

45.6.1 Zasilanie 12/24\VDC

Zasilanie poprzez 7 wtykowe okrggfe ztgcze

Oznaczenie ztacza wtykowego dla zasilania

WTYK Kod koloru Funkcja

1 BN Brazowy 31M

RD-BK Czerwono- 15+

2 czarny

3 BU Niebieski MC+/CS4+

4 PK Rozowy MC-/CS4-

5) BK Czarny VT4 +

6 BK Czarny Vit4 -

7 VT-GN Purpurowo- NC

zielony
Akcesoria

Opis Nr zaméwienia

Wiazka przewodéw, w karbowanej rurce,
z gniazdem od strony pompy

dtugosé 8 m 997-000-760
dtugos¢ 13,12 yd 997-000-630
dtugos¢ 17,50 yd 997-000-650

Zbyteczne koricéwki przewodow

W wigzce musza by¢ indywidualnie
zaizolowane i zabezpieczone, tak by nie
wystapity zwarcia do masy.
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Akcesoria dla zaworu zwrotnego/detektora ttoka
Opis Nr zaméwienia
Wiazka przewodoéw z gniazdem
ok.2m 997-000-734
Ztgcze centrali CAN, wtyczka typu DEUTSCH DT04-3P-L012 Pofgczenie dla zaworu zwrotnego/detektor tfoka
(maks. 6 pofgczen)
Oznaczenie ztacza wtykowego dla centrali CAN Oznaczenie ztacza wtykowego dla zaworu zwrotnego/detektora ttoka
WTYK Kod koloru Funkcja WTYK  Kod koloru Wejscie Cs2/Cs3 Wyjscie VT1 do VT3
A YEZoity CAN_H 1 BN Brazowy + NC
B GN Zielony CAN-B 2 WH Biaty NC NC
c BK Czarny CAN-SHLD 3 BU Niebieski NC
4 BK Czarny - 4
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Przyktad potaczenia czterech zaworow &\‘/j,
zwrotnych i czterech detektorow ttoka na =
urzadzeniach z maksymalnym poziomem Oznaczenie Oznaczenie Oznaczenie
7-wtykowa wtyczka centrali M12x1 4-wtykowa
sprzetu (6x M12x1 okragte ztgcza wtykowe) do okrqgfa wtyczka CAN okragfa wtyczka

obstugi progresywnego systemu podajnika,
dystrybuowany w czterech strefach
smarowania

o Pewne odchylenia sa mozliwe.

e

o ——
CAN-BUS

N
CS.. = Detektory tfoka V.. =Zawory zwrotne
Legenda ilustracji potaczenia z maksymalnym poziomem sprzetu
CS1-CS4 Detektory ttoka 1 - 4 V1-V4 Zawory 1-4
MC Styk urzadzenia SL2 ,,Btad” wskaznik swietlny moze by¢ alternatywnie
obstugiwany w miejscu zaworu 4)
L+ + Potencjat napiecia zasilania S1 Witacznik zaptonu

F1 Bezpiecznik
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Przyktad potaczenia wigcznika cyklu lub styku
urzadzenia oraz zaworu zwrotnego

z urzadzeniem z maksymalnym poziomem
sprzetu (bez M12x1 okragtego ztacza) do
obstugi progresywnego systemu podajnika,
wielokrotne strefy nie zostaty uzyte.

4 X
s1 . SHAVE ’_'_'
31 30
Detektor ttoka V.. = Zawory zwrotne
!\:\ L+

e k4

Legenda diagramu potaczenia z maksymalnym poziomem sprzetu
Cs4 Detektor ttoka 4 V4 Zawory 4
MC Styk urzadzenia SL2 ,,Btad” wskaznik swietlny moze by¢

alternatywnie

L+ + Potencjat napiecia zasilania obstugiwany w miejscu zaworu 4)
F1 Bezpiecznik S1 Witacznik
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4.5.6.3 Przykfad sterownika centrali CAN
z 5/4 kierunkowym zaworem
elektromagnetycznym

Kierunkowy zawor sterujacy 5/4 jest
przeznaczony do progresywnych podajnikow
systemdw smarowania. Posiada wejscie, ktére
moze by¢ podtaczane kolejno do jednego

z czterech wyjsé. Stosujac ten zawor,
szczegoblnie w uktadzie z zespotem centrali CAN

pompy KFG, az do czterech niezaleznych stref
moze by¢ sterowanych, monitorowanych oraz
zasilanych lubrykantem, Tak wiec kierunkowy
zawor sterujacy 5/4 wymienia az do czterech
2/2 kierunkowych zawordw sterujacych.

w czasie fazy podtaczania moze wystapic¢
krotkie sprzezenie (ok. 0,1 s) pomiedzy
gtéwnym przewodem a nieaktywnymi
przewodami smarowania. Kierunkowy zawoér

CAN Bus

Wyswietlacz,

24VDC

KFGC (centrala CAN)
zespdt pompy @i}@!-
b Ztacze 3 !
.
Legenda diagramu potaczenia, przyktad z 5/4 kierunkowym zaworem elektromagnetycznym

1 Zesp6t pompy KFGC (centrala CAN) 2 Zawor regulacji cisnienia
B Kierunkowy zawor sterujacy DCV5-4+924 5/4 4 -7 Podajniki progresywne
CS1-CS4 Detektory ttoka dla stref1 - 4

sterujacy DCV5-4+924 5/4 jest aktywowany
elektrycznie za pomoca 24 VDC.

4.5.6.4 Konfiguracja systemu centrali CAN
w potaczeniu z systemem centrali CAN

Te systemy sa skonfigurowane poprzez ztacze
centrali CAN. Patrz ,,Konfiguracja i Protokot
Kontroli Interfejsu LC-CAN 50007, szczeg6towa
instrukcja dotyczaca konfiguracji i komunikaciji

5 o
z panelem sterowania sieci CAN za pomoca

protokotu komunikacji SAEJ1939.

4.5.6.5 Konfiguracja systemu centrali CAN
bez potaczenia z systemem centrali CAN

Systemy bez podtaczenia do systemu centrali
CAN s3 skonfigurowane za pomoca PC

z interfejsem IrDA.

Zeby to uczyni¢, nalezy zainstalowac program
do konfiguracji na PC. Mozna go uzyska¢

z Centrum Serwisowego SKF.
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4.6 Kontrola poziomu napetniania dla

zespotu pompy Wzrokowa

Transparentny zbiornik lubrykanta pozwala na
wzrokowa kontrole poziomu napetniania. Musi
by¢ to wykonywane regularnie ze wzgledow
bezpieczerstwa.

Caty system musi by¢ wentylowany, jesli
zbiornik byt oprézniany ponizej kreski

,min.”.

Automatyczna

Pompy serii KFGS pozwalajg na automatyczng
kontrole poziomu napetnienia. Jesli poziom
opada ponizej kreski ,,min.” proces
smarowania zatrzymuije sie, a na ekranie
wyswietlacza pojawia sie powiadomienie

o btedzie ,FLL".

4.7

Progresywny system wentylacji

Napetni¢ pompe lubrykantem.

Usunga¢ gtowne przewody z zespotu.
Pozostawi¢ pompe wtaczong, az do
pojawienia sie lubrykanta pozbawionego
babelkéw na prostym ztaczu elementu
pompy.

Zamontowac gtowne przewody.
Pozostawi¢ pompe wtaczong, az do
pojawienia sie smaru we wszystkich
punktach smarowania.

4.8

Jednoliniowy system wentylacji

Napetni¢ pompe lubrykantem.

Usunga¢ z zespotu gtdwne przewody (jesli
to konieczne zawor bezpieczeristwa).
Pozostawi¢ pompe wtaczong az do
pojawienia sie lubrykanta pozbawionego
babelkéw na prostym ztaczu elementu
pompy.

Zamontowac gtowne przewody.

Usung¢ zaslepke gwintowang lub
wytacznik cisnieniowy na koricu gtéwnego
przewodu oraz rozgatezien.

Pozostawi¢ pompe wtaczong, az do
momentu braku obecnosci powietrza na
koricowce segmentdw.

Zamontowac zaslepke gwintowanga lub
wytacznik cisnieniowy.

Przedmucha¢ przewody smarujace oraz
punkty smarujace i sprawdzi¢ wtasciwe
dziatanie.
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4.9 Informacja na tablicy znamionowej

Tablice znamionowe na zespotach pomp KFG
oraz KFGS dostarczajg znaczacych danych
podstawowych takich jak oznaczenie i opis
materiatu (lub numer klienta).

By unikna¢ utraty tych danych w przypadku
nieczytelnosci tablicy znamionowej,
wiasciwosci powinny by¢ dostepne

w nastepujacej tabeli.

® Wejs¢ w dane podstawowe z tablicy
znamionowej z nastepujacej tabeli.

Typ oznaczenia

=
L (E=F) €
Moc zasilania KFG ....

24V DC

‘Kod kreskowy Grease/Fett NLGI-2

Numer serii
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KFG; KFGS; KFGC (centrala CAN) Oryginalna instrukcja obstugi
do stosowania przemystowego zgodna z 98/37/WE, Zatacznik 1 B
dla nieskoriczonego urzadzenia

Instrukcja obstugi zwigzana

Z instrukcja montazu
zgodnie z Dyrektywa WE 2006/42/WE dla nieskoriczonego urzadzenia
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1. Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa / 2. Lubrykanty

1. Instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa

Ogolnie

Ostrzezenie!
Niniejsza instrukcja obstugi musi by¢
przeczytana i wtasciwie zrozumiana
przez instalatora oraz odpowiedzialny
personel techniczny/operatora przed
montazem oraz rozruchem.
Instrukcje bezpieczerstwa wymienione
w Rozdziale 1, ,Instrukcje bezpieczenstwa”
dotyczace montazu odnosza sie réwniez bez
ograniczenia do niniejszej instrukcji obstugi.

Ponadto nalezy przestrzegac i stosowac
ogolIne przepisy ustawowe oraz inne
obowiazujace przepisy dotyczace
zapobiegania wypadkom oraz ochrony
srodowiska (recykling/utylizacja).

Ograniczenie odpowiedzialnosci

SKF Lubrication Systems nie poniesie
odpowiedzialnosci za uszkodzenia:

o

o

© 00 00

Spowodowane przez zanieczyszczone lub
niewtasciwe lubrykanty

Spowodowane przez instalacje
nieoryginalnych komponentéw SKF lub
czesci zamiennych SKF

Spowodowane niewtasciwym stosowaniem
Wynikte z niewtasciwego montazu,
konfiguracji lub napetniania

Wynikte z niewtasciwej reakcji na usterki
Spowodowane przez niezalezng
modyfikacje komponent6w systemu
Mozna uzywac jedynie srodkow
zatwierdzonych dla tego typu zespotow
pomp. Niewtasciwe srodki moga
spowodowac uszkodzenie w zespole
pompy i powazne urazy cielesne oraz
zniszczenie mienia.

2. Lubrykanty

Ostrzezenie!

Informacje na temat lubrykantow
wymienione w Rozdziale 2,
»Lubrykanty” dotyczace instrukcji
montazu réowniez odnosza sie bez
ograniczenia do niniejszej instrukgcji
obstugi.
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3. Transport, dostawa oraz przechowywanie

Produkty SKF Lubrication Systems s pakowane
zgodnie z normami praktyki handlowej oraz
przepisami kraju odbiorcy i DIN 1SO 9001.

w czasie transportu nalezy zapewni¢
bezpieczne metody postepowania a produkt
musi by¢ chroniony przed uszkodzeniami
mechanicznymi takimi jak uderzenia.
Pakowanie do transportu musi byé oznaczone
,»Nie upusci¢!”

Ostrzezenie!
Produkt nie moze by¢ przechylany lub
upuszczany.

Nie istniejg zadne ograniczenia dla transportu
Iadowego, powietrznego lub morskiego.

Po odebraniu przesytki produkt(y) musi przejs¢
inspekcje dotyczaca ewentualnych uszkodzen
oraz zawartosci zgodnej z dokumentacja
przewozu. Materiat opakowania musi by¢
zabezpieczony, az wszystkie rozbieznosci
zostang rozstrzygniete. Produkty SKF
Lubrication Systems majg by¢ przechowywane
w nastepujacych warunkach:

3.1 Zespoty smarujace

O Warunki otoczenia: sucho, teren
odkurzony, przechowywanie w dobrze
wentylowanym otoczeniu

Czas przechowywania: maks. 24 miesigce
Dopuszczalna wilgotnosé: < 65%
Temperatura przechowywania: 10 - 40°C
Swiatfo: unika¢ bezposredniego stoica lub
promieniowania UV i chroni¢ przed
zrédtami goraca

(ONONON®)

3.2 Urzadzenia elektroniczne i elektryczne

O Warunki otoczenia: sucho, teren
odkurzony, przechowywanie w dobrze
wentylowanym otoczeniu

Czas przechowywania: maks. 24 miesigce
Dopuszczalna wilgotnos¢: < 65%
Temperatura przechowywania: 10 - 40°C
Swiatfo: unika¢ bezposredniego stoica lub
promieniowania UV i chroni¢ przed
zrédtami goraca

0000

3.3 Uwagi ogdlne

O Produkt(y) moga by¢ owiniete plastikowa
folia, by zapewni¢ ochrone przed kurzem.

O Chroni¢ przed wilgocia z gruntu,
przechowujac na potce lub drewnianej
palecie.

O Btyszczace metaliczne powierzchnie,
szczegolnie czesci zuzywajace sie oraz
powierzchnie montazowe, przed
montazem musza by¢ zabezpieczone
trwatym srodkiem antykorozyjnym.

O Po ok. 6 miesigcach przerwy: Sprawdzi¢
obecnos¢ korozji. Jesdli pojawia sie
symptomy korozji, nalezy ponownie
zastosowac srodek antykorozyjny.

O Napedy muszg by¢ chronione przed
uszkodzeniem mechanicznym.
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4. Montaz/Podtaczenie

4. Montaz

4.1 Informacje na temat montazu

Procedura montazu zespotéw pompy KFG
smarowania smarem jest szczeg6towo opisana
w instrukcji montazu w niniejszej instrukgji
obstugi . Informacje/instrukcje o montazu
zespotow pompy KFG (S) (C) smarowania
smarem poza zakresem montazu sa zawarte
w dalszej czesci rozdziatu.

4.2 Procedury montazu dla zespotéw pompy

KFG (S) (C)

Montaz powinien by¢ wykonany zgodnie
z dofaczong instrukcja oraz dodatkowymi
informacjami/instrukcjami w niniejszym
rozdziale.

4.3 Demontaz oraz utylizacja

2 Ostrzezenie!

& Wiasciwe przepisy dotyczace ochrony
srodowiska oraz ustawy maja by¢
przestrzegane podczas demontazu oraz
utylizacji wieloprzewodowego zespotu
pompy.

Produkt moze byé réwniez zwrécony
do SKF Lubrication Systems w celu
utylizacji, w ktérym to przypadku klient
jest zobowigzany zwrdci¢ niezbedne
koszty.
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5. Model

5.1 Informacje ogdine

Zespoty pomp serii KFG, KFGS oraz KFGC maja
dostepny zasilany elektrycznie zbiornik
zespotéw pompy ze zintegrowanym panelem
sterowania lub bez niego. Pompa zapewnia
doptyw lubrykanta na zadanie do
scentralizowanych systeméw smarowania

z progresywnymi podajnikami lub
dystrybutorami jednoprzewodowymi na
urzadzeniu, systemach oraz pojazdach. Zespoty
pomp réznig Sie W sensie rozmiaru, typu
zbiornika oraz napetiania, sterowania

i monitorowania funkcji. Wersje z wydajna
centralg CAN pozwalaja pojedynczemu
zespotowi oraz konkretnemu zaworowi
dostarcza¢ do czterech niezaleznych stref,
zgodnie z zapotrzebowaniem.

Uwaga

Precyzyjne oznaczenie pompy w wersji

z centralg CAN sktada sie z wtasciwego kodu
zamodwienia i rozpoczyna sie 0znaczeniem
KFGC. Ten model pompy jest wymieniony
ponizej z oznaczeniem KFGC dla uproszczenia
opisow.

5.2 Model

Zespoty pompy serii KFG i KFGS charakteryzuja
sie zwarta konstrukcja i sktadaja sie z zespotow
obudowy pompy, zbiornika lubrykanta, panelu
sterujacego oraz monitorowania poziomu
napetniania.

Ponizej znajduje sie krétki opis poszczeg6inych
zespotow.

521 Obudowa pompy

Obudowa pompy zawiera, miedzy innymi,
naped pompy, panel sterowania (KFGS) oraz
trzy wyjscia smarujace do zainstalowania
maksymalnie trzech elementéw pompy. Jeden
zawor regulacji cisnienia moze by¢ podtaczony
do kazdego elementu pompy.

w jednoprzewodowych systemach zawor
regulacji cisnienia bezpieczenstwa jest rowniez
podtaczony do elementu pompy razem

z zaworem regulacji cisnienia.

Koricdwka stozkowa opcjonalnie moze by¢
podtaczona do obudowy pompy poprzez
potaczenia alternatywne w celu napetniania
pompy. Mozna réwniez podtaczy¢ gniazdo
wlewu lub powrét smaru.

Wyswietlacz oraz ekran sterowniczy jest
zamontowany na przedniej stronie modelu
KFGS, podczas gdy

w modelu KFGC wyswietlacz jest przytaczony.
Interfejs IrDA jest z nim zintegrowany, co moze
by¢ opcjonalnie uzyte do programowania
pompy. W zaleznosci od wersji lub modelu
napieciowego pompy, potaczenia elektryczne
sg usytuowane po lewej przedniej i/lub
spodniej strony obudowy pompy.

5.2.2  Zbiornik lubrykanta

Zbiornik lubrykanta jest dostepny

w rozmiarach 2 kg, 6 kg oraz 10 kg. Zbiorniki sg
wykonane z przezroczystego plastiku

i posiadajg oznaczenia poziomu napetnienia

w celu wzrokowego monitorowania. Poziom
napetniania pompy moze by¢ monitorowany za
pomoca zintegrowanego przetacznika
uchylnego lub, opcjonalnie, indukcyjnego
regulatora poziomu podtaczonego do
obudowy.

5.2.3 Panel sterowania KFGS

Zespoty pompy serii KFGS sg wyposazone

w zintegrowany panel sterowania 1G502-1

z wyswietlaczem sterowniczym.

Parametry przerw (timer), impulsy przerw
(licznik) oraz czasy cyklu pompy (styk) moga
by¢ wprowadzone przez panel sterowania.
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5. Model

5.3 Zespoty pompy KFG

Zespoty pompy serii KFG sg zespotami
zbiornika pompy bez zintegrowanego panelu
sterowania. Pompy serii KFG posiadaja inny
model i pojemnosé zbiornika (2 kg, 6 kg oraz 10
kg) w zaleznosci od zastosowania.

Regulatory poziomu napetiania z jednym do
trzech punktéw regulacji moga by¢ podtaczone
do pokrywy, w celu monitorowania poziomu
napetnienia pompy. Pompa jest dostepna

w réznych modelach napieciowych.

Regulator poziomu napetniania w obudowie
pompy jest dostepny opcjonalnie

z wyréwnywaniem sygnatu. Sygnat wyjsciowy
wysyta tylko nastepujace komunikaty:

O Zbiornik petny (napetniony)
O Zbiornik pusty.

5.4 Zespoty pompy KFGS

Zespoty pompy serii KFGS s3 zespotami
zbiornika pompy ze zintegrowanym panelem
sterowania. Parametry przerw (timer), impulsy
przerw (licznik) oraz czasy cyklu pompy (styk)
moga by¢ wprowadzone przez panel
sterowania. Detektor ttoka jest stosowany do
monitorowania czynnosci podawania

w systemach progresywnych; regulator
cisnienia jest stosowany

w jednoprzewodowych systemach.

Pompa KFGS jest dostepna w tych samych
modelach zbiornika, pojemnosci oraz
modelach napieciowych takich jak w serii KFG.
Poziom napetnienia zespotdw pomp serii
KFG/KFGS/ KFGC (centrala CAN) jest
monitorowany za pomoca regulatoréw
poziomu napetniania wymienionych

w instrukcji montazu (Rozdziat 4). Wybor
regulatoréw poziomu napetniania zalezy od
konkretnej serii, modelu zbiornika oraz uzytej
aplikacji. Wybor regulatoréw poziomu
napetniania jest zalezny od zastosowanego
lubrykanta, co determinuje miejsce instalacji
regulatoréw: w obudowie pompy lub pokrywie
zbiornika.
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5.5 KFGC (centrala CAN)

Zespoty pompy serii KFGC (centrala CAN) sg
zespotami pompy z serii KFGS ze zintegrowanym
panelem sterowania centralg CAN.
Zintegrowany zesp6t panelu sterowania LC-CAN
5000 oferuje specjalne funkcje:

O Interfejs (SAE J1939) centrali CAN pozwala
zespotom na ptynna integracje z siecig
centrali CAN.

O System smarowania moze by¢
monitorowany, obstugiwany oraz
konfigurowany poprzez centrale CAN.

O Istnieje réwniez opcja konfiguracji i obstugi
zespotu pompy za pomoca istniejacego
interfejsu IrDA.

Ponadto, panel sterowania jest w stanie
sterowac i monitorowa¢ az do czterech
niezaleznych stref w celu ich zaopatrywania

z jednego zespotu pompy.

By 0siggna¢ te zdolnosé¢, elektryczne regulatory
zawordw, ktore sa sterowane w oparciu

o parametry ustawione dla kazdej
indywidualnej strefy smarowania sg
umieszczone w gtéwnym przewodzie. Panel
sterowania posiada az do czterech
potprzewodnikowych wyjsé stykowych dla tego
celu.

Poza regulacjg zaworu, wyjscia moga by¢
rowniez skonfigurowane, jako wyjscia cyfrowe
dla innych celéw.

Dodatkowo dla wspomnianych wyjs¢ dostepne
sg cztery cyfrowe wejscia, np. dla
monitorowania detektoréw ttoka, regulatoréw
cisnienia lub innych stykéw przetaczajacych.
Szczegbtowy opis potaczen elektrycznych
znajduje sie w rozdziale 4 instrukcji montazu.
Kompleksowe funkcje monitorujace sterowania
zespotem dopuszczaja wezesne wykrywanie
potencjalnych btedéw. Obejmuje to, miedzy
innymi, monitorowanie poziomu napetiania
zbiornika lubrykanta, monitorowanie
ewentualnych peknieé linii sygnatowych na
podtaczonych komponentach oraz
monitorowanie wyjs¢ stykowych dla
ewentualnych zwar¢.

Rozdziat 4 zawiera peten opis funkcji
monitorujacych stosowanych w progresywnych
systemach podajnikdw.

Rozdziat 7 zawiera peten opis monitorowania
funkcji w jednoprzewodowych
scentralizowanych systemach smarowania.

Wazne zdarzenia systemowe, takie jak niski
poziom napetnienia w zbiorniku lubrykanta, sg
zapisane przez panel sterowania i oznakowane
datg. To pozwala na tatwiejsze okreslanie
bteddw operacyjnych. Opis funkcji dla
uszkodzer operacyjnych mozna znalez¢

w Rozdziale 15.

Elastyczne parametry oraz opcje konfiguracji
pozwalaja zastosowaé niestandardowe
koncepcje smarowania dla kazdej
indywidualnej strefy w systemie. Panel
sterowania moze przechowywac az do 16
wstepnych ustawien danych parametru, ktdre
moga by¢ zaprogramowane wedtug zyczenia.
Kazdy zestaw parametrow zawiera wszystkie
informacje niezbedne do sterowania oraz
monitorowania procesu smarowania. Oznacza
to, ze rdzne scenariusze smarowania moga byé
przygotowane i zapisane, a nastepnie
uruchomione w razie potrzeby.

Rozdziat 11 zawiera instrukcje dotyczace
konfiguracji systemu.
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5.6 Zdjecia zespotow pompy

r i TR 5

N »,
Zesp6t pompy KFG bez zintegrowanego panelu sterowania, Zesp6t pompy KFGS ze zintegrowanym panelem sterowania Zesp6t pompy KFGC (centrala CAN) z 6 kg zbiornikiem
z 2 kg zbiornikiem lubrykanta i 2 kg zbiornikiem lubrykanta lubrykanta
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6. Opis funkcjonalny w systemach progresywnych

6.1 Opis funkcjonalny systemow
progresywnych z zespotem pompy KFG
Ogolny progresywny system podajnika sktada
sie z nastepujacych komponentow:

e  ZespOt pompy z elementem pompy oraz
zaworem regulacji cisnienia
e  Przewody smarujace sktadajace sie
z gtbwnego przewodu oraz mozliwych
rozgatezien
e  Podajniki progresywne
Kiedy silnik pompy jest wtgczony, pompa
ttokowa dostarcza lubrykant ze zbiornika
lubrykanta do wyjscia lubrykanta. Element
pompy podtaczony do wyjscia dostarcza
lubrykant dalej w kierunku przewodu
gtéwnego. Lubrykant ptynie przez gtdwny
przewdd do podajnika progresywnego.
Lubrykant jest tam dystrybuowany zgodnie
z wymagana iloscig w miejscu smarowania.
W systemach progresywnych z podajnikiem
gtéwnym oraz podajnikiem wtornym,
lubrykant ptynacy z zespotu pompy jest
dostarczany do podajnika gtéwnego. Podajnik
gtéwny dostarcza lubrykant do podajnikow
wtdrnych zgodnie z ich indywidualnymi
wymaganiami ilosciowymi. Stamtad lubrykant
ptynie do punktéw smarowania.

6.1.1 Element pompy

Element(y) pompy mierzy lubrykant,

a nastepnie przesuwa go w kierunku punktéw
smarowania lub podajnikéw. Sg dostepne
cztery rézne elementy pompy z wielkoscia
przesytu wynoszaca od 0,8 do 5 cm*/min,

w celu dostarczania wymagane;j ilosci
lubrykanta (patrz Rozdziat 4.3.4 w instrukcji
montazu).

I kS
i 3
Ao Rl
2
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Ukfad elementéw pompy

6.1.2  Zawor regulacji cisnienia

Zawor regulacji cisnienia musi by¢
zainstalowany na elemencie pompy

w systemach progresywnych, by zapobiega¢
nadmiarowemu cisnieniu operacyjnemu

w systemie smarowania. Jesli cisnienie
operacyjne przekracza wartos¢ cisnienia
otwarcia zaworu regulacji cisnienia (patrz Dane

Techniczne, Rozdziat 4.3.5 w instrukc;ji
montazu), zawor otwiera sie i lubrykant
wptywa z powrotem (w wersji z przewodem
zwrotnym) do zbiornika lubrykanta.

e ™

Przykfad systemu progresywnego z zespofem pompy KFG

Progresywny system z zespotem pompy KFG

1 Zespot KFG

2 Element pompy z zaworem regulacji
cisnienia

Elektryczne potaczenie pompy
Przewody smarowania

Podajnik gtéwny

Podajnik wtérny

Punkty smarowania

~No o b~ w
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6.2 Opis funkcjonalny w systemach
progresywnych z zespotem pompy KFGS

Ogolny funkcjonalny opis dla progresywnych

systemow z zespotem pompy KFG odnosi sie

rowniez do modelu ze sterowaniem pompy

KFGS. Panel sterowania zintegrowany

z obudowga pompy pozwala na nastepujace

dodatkowe konfiguracje, monitoring oraz opcje

tacznosci:

o Przerwy oraz czas cyklu pompy moga by¢
ustawiane indywidualnie, réwniez
w systemach monitorowanych

0 Zapisywanie pozostatych przerw
i pozostatych okreséw smarowania

0 Ochrona danych w przypadku awarii
napiecia

0 Pamieé nieulotna z kodem ochrony PIN

0 tacznos¢ dla indukcyjnego detektora ttoka
w celu monitorowania funkcji podajnika

0 tacznos¢ dla zewnetrznego przycisku

0 Monitorowanie wewnetrznego poziomu
napetnienia (regulator W1); cykl smarowania
oraz sygnat btedu sg wyswietlane, jesli
poziom napetniania spadnie ponizej
minimum

0 Pamie¢ diagnostyczna
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Przykfad systemu progresywnego z zespofem pompy KFGS

a s wN

Zespot KFGS

Moc zasilania

Wskaznik swietlny btedu

Element pompy z zaworem regulacji cisnienia
Przewody smarowania

System progresywny z detektorem ttoka
Detektor ttoka
Podajnik gtéwny
Podajnik wtérny
Punkty smarowania
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6.3 Opis funkcjonalny systemow
progresywnych z zespotem pompy KFGC
(centrala CAN)

Ogolny funkcjonalny opis dla progresywnych
systemow z zespotem pompy KFGS odnosi sie
rowniez do modelu z regulatorem centrali
CAN.

Zintegrowany panel sterowania LC-CAN 5000
pozwala, by strefa smarowania systemu
podajnika progresywnego byta rozdzielona na
indywidualne strefy smarowania, ktore moga
by¢ skonfigurowane z indywidualnymi
parametrami (np. tgcznos¢ oraz przerwy).
Mozna zainstalowa¢ maksymalnie cztery strefy
smarowania.

W celu dystrybucji lubrykanta odpowiednia
liczba elektrycznych zaworéw przetacznikowych
jest zainstalowana na przewodzie smarujacym
prowadzacym od elementu pompy. Zawoér
otwiera sie w chwili, gdy panel sterowania
rozpoczyna cykl pompowania dla odpowiedniej
strefy lubrykacji.

Pompa moze jednoczesnie dostarczyc¢ tylko
lubrykacje do pojedynczej strefy, dlatego moze
by¢ otwarty tylko jeden zawdr w czasie
operacji. Przeprowadza to panel sterowania za
pomoca automatycznej i ptautomatycznej
operaciji.

Kiedy uzywane sg komendy centrali CAN

w celu sterowania, nalezy zapewni¢ otwarcie
zaworu poprzez wybor prawidtowej tgcznosci
oraz przerw, lub przez uzycie wtasciwie
zaprogramowanych proceséw w zewnetrznym
programie smarowania, by wtaczaé zawory

w uwaznej skoordynowanej sekwencji, tak
zeby, za kazdym razem, tylko jeden zawor byt

aktywowany.
B ole
a.‘ » Bl B
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kokpitu

H
o =) -
Il e
L
CAN-Bus (SAE J1939)

System progresywny z zespofem pompy KFGC (centrala CAN)

/

6.3.1  Wyjasnienie procesow lubrykacji
i cyklow lubrykacji

Cykl/proces smarowania jest podzielony na
czas cyklu pompowania oraz odstep czasowy,
poniewaz punkty smarowania wymagaja
jedynie smarowania w pewnych odstepach.
Cykl smarowania zawsze zaczyna sie cyklem
pompowania.
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Czas cyklu pompowania

Czas cyklu pompowania jest czasem, w trakcie
ktérego pompa dostarcza lubrykant. W czasie
pracy kilku stref smarowania jeden z zaworéw
strefy jest otwierany, a nastepnie zamykany,
kiedy cykl pompowania sie korczy.

Czas trwania cyklu pompowania jest wartoscig
wyrazong w godzinach, minutach i sekundach.
Czas cyklu pompowania dla zespotu z regulacja
poziomu napetniania W1 moze by¢ rowniez
ustawiany w impulsach, np. w liczbie obrotow
mieszadta. Dlatego tez ilos¢ lubrykanta, ktora
ma by¢ dostarczona, jest w duzym stopniu
niezalezna od warunkéw otoczenia.

Mozna réwniez ograniczy¢ cykl pompowania
oparty o impulsy (skoki) przyjmowane

z detektora ttoka.

Zesp6t pompy wytacza sie po otrzymaniu
okreslonej liczby impulsow (skokéw). Impulsy
musza by¢ przyjmowane w okreslonym
odstepie czasu, w przeciwnym razie przetacznik
zespotu pompy wtaczy operacje blokady.

Odstep czasowy

W odstepie czasowym, zwanym w skrécie
odstepem, pompa jest nieczynna lub, jesli
uzywane sg wielokrotne strefy smarowania,
aktualny zawdr dla strefy smarowania jest
zamkniety.

Czas trwania odstepow moze by¢
konfigurowany.

W trybie automatycznym, odstepy moga by¢
okreslane na dwa sposoby: przez okreslenie
wartosci czasowej (odstepu) lub liczby
impulséw (licznik odstepow) wystanych do
panelu sterowania przez urzadzenie,

w zaleznosci od czasu jego aktywnosci. Daje to
dwa rozne sposoby kontroli: tryb czasowy oraz
tryb licznikowy.

W trybie pétautomatycznym, uzytkownik
ustawia odstep pomiedzy dwoma
smarowaniami.

Konfigurujac scenariusz smarowania,
odstepem jest opdznienie kolejno otwieranych
zawordéw indywidualnej strefy smarowania, po
rozpoczeciu cyklu smarowania. Zapobiega to
otwarciu wszystkich zaworéw w tym samym
czasie.

Operacja blokady, opdznienie czasu
pompowania oraz czasu oczekiwania

W systemach z monitorowaniem detektora
ttoka moga zaistnie¢ powody dla ustawienia
liczby sygnatéw detektora nieotrzymywanych
w czasie cyklu pompowania, z pominigciem
sytuacji krytycznych. w tym przypadku,

z pewnym opd&znieniem rozpoczyna sie drugi
cykl pompowania.

Proces moze by¢ powtarzany wiele razy.
Proces ten okresla sie rowniez, jako operacja
blokady, kiedy pompa uruchamia sie i wytacza
wielokrotnie.

Operacja blokady zostaje przerwana, gdy
ustawiona liczba sygnatéw detektora ttoka
zostanie odebrana. Czas odstepdw
nastepujacych po pomyslinej operacji blokady
nie zmienia sie. Operacja trwa nieprzerwanie.
Jesli ustawiona liczba sygnatow detektora ttoka
nie zostanie odebrana w czasie operaciji
blokady, panel sterowania wytaczy naruszong
strefe smarowania lub caty system
smarowania, a nastepnie pokaze
powiadomienie o btedzie.

Liczba blokad poddana cyklowi moze by¢
konfigurowana.
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6.3.2  Trybypracy

Proces smarowania moze by¢ sterowany
automatycznie, pétautomatycznie lub
catkowicie poprzez polecenia centrali CAN.

6.3.2.1 Sterowanie automatyczne

W tym trybie pracy panel sterowania wykonuje
cate sterowanie i monitorowanie procesu
smarowania. Silnik pompy oraz zawory nie
moga by¢ sterowane za pomoca polecen
centrali CAN. Jedynie polecenie CAN
START/STOP jest mozliwe.

Panel sterowania kontroluje nastepujace
funkcje, w oparciu o ustawione parametry:

O Witaczanie i wytaczanie pompy
O Otwieranie i zamykanie zaworow stref
smarowania

Czas odstepow oraz czas cykli pompowania sg
najwazniejszymi parametrami dla sterowania
tymi procesami. Moga by¢ ustawiane na rézne
sposoby.

Tryb wytacznika czasowego

W trybie wytacznika czasowego, czas odstepu
dla kazdej strefy smarowania jest okreslany
wartoscig czasu. Jest konfigurowany przez
wejscie w funkcje wartosci czasowe;j

w minutach i/lub godzinach.

Czas cyklu pompowania dla kazdej strefy
smarowania jest konfigurowany za pomoca
wartosci czasowej w godzinach, minutach

i sekundach. Czas cyklu pompowania dla
zespotu z regulacja poziomu napetniania W1

moze by¢ réwniez ustawiany w impulsach, np.

w liczbie obrotéw mieszadta.

Sterowanie przy uzyciu impulséw urzadzenia
(Tryb licznika = smarowanie zalezne od
obcigzenia)

Czas trwania odstepow jest determinowany
przez generator wysytajacy impulsy do panelu

sterowania w oparciu o czas pracy urzadzenia.

Panel sterowania liczy przyjmowane impulsy
i uruchamia pompe lub otwiera odpowiedni
zawor strefy po ustalonej liczbie impulséw.
Czas cyklu pompowania jest okreslony
wartoscig czasowa. Liczba impulsow, ktora
okresla odstepy oraz czas cyklu pompowania
moga by¢ konfigurowane.

W czasie stosowania wielokrotnych stref
smarowania, zawory stref moga by¢
jednoczesnie uruchamiane w trybie
automatycznym (po ustaleniu odpowiednich
parametrow) lub w operacji blokady. W tym
przypadku, panel sterowania otwiera zawory
w doktadnie skoordynowanej sekwenciji, tak
zeby za kazdym razem tylko jeden zawor zostat
aktywowany, jednoczesnie umozliwiajac
smarowanie wszystkim podajnikom.

w rezultacie czas cyklu pompowania dla kazdej
strefy zostaje zachowany.
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6.3.2.2 Pdtautomatyczny panel sterowania

W tym trybie pracy kazdy cykl smarowania
musi sie rozpocza¢ poprzez polecenie CAN
START. Kiedy panel sterowania odbierze
polecenie START, scenariusz smarowania
skonfigurowany w wybranym parametrze
zostaje zatadowany i zastosowany.

Zawor dla strefy smarowania skonfigurowany
w ustawionym parametrze, jako strefa ,start”
jest otwarty. Zawory dla innych stref sg
otwierane z opdznieniem, co jest traktowane,
jako ,,0dstep czasowy”. Czasy odstepow s3g
takie same w wielokrotnych strefach, zawory
sg aktywowane zgodnie ze skonfigurowana
sekwencja liczbowa. To chroni pompe przed
koniecznoscia zaopatrywania wielokrotnych
stref smarowania w tym samym czasie. Jesli
czasy cyklu pompowania dla wielokrotnych
stref ciggle sie zazebiaja, np. w operac;ji
blokady, panel sterowania uaktywnia strefy,
jak to opisano w poprzedniej sekcji.

Cykl pompowania dla kazdej strefy zalezy od
czasu lub impulséw i jest konfigurowany
poprzez wejscie w limit godzinowy,
minutowy i sekundowy lub liczbe impulséw
(odpowiadajaca liczbie obrotéw mieszadta

pompy).

Cykl smarowania moze jedynie by¢ anulowany
poprzez uzycie polecenia CAN STOP. Jesli
rozpocznie sie nowy cykl smarowania poprzez
polecenie CAN START w chwili, gdy trwa inny
proces smarowania, jest on anulowany przy
jednoczesnym uruchomieniu nowego.

System zatrzymuije sie po zakoriczeniu cyklu
smarowania. Kolejny cykl smarowania musi
zostac zainicjowany przez nastepne polecenie
CAN.

6.3.2.3 Sterowanie przez polecenia CAN

W tym trybie pracy silnik pompy i zawory stref
smarowania moga by¢ sterowane, jako zadane
przez polecenia CAN. Odstep czasowy i czas
cyklu pompowania, ktére s skonfigurowane
w ustawionym parametrze s pomijane.

W czasie uzycia wielokrotnych stref
smarowania, nalezy uwaza¢, by wielokrotne
zawory nie byty otwarte jednoczesnie w czasie
cyklu pompowania, co moze skutkowac
niewystarczajacym smarowaniem punktéw
lubrykaciji.



6. Opis funkcjonalny w systemie progresywnym

Strona 61

6.3.3 Funkcje monitorowania

Sa dostepne nastepujace funkcje do
monitorowania systemu smarowania:

O Monitorowanie poziomu napetnienia

O Monitorowanie cyklu smarowania poprzez
detektor ttoka

O Monitorowanie sygnatu przewodow dla

ewentualnego pekniecia oraz

monitorowanie zawordw i detektorow

ttoka

Monitorowanie wyjs¢ przetacznikowych dla

ewentualnych zwar¢

Monitorowanie zuzycia mocy dla silnika

pompy

Monitorowanie temperatury w zespole

pompy

Pamie¢ diagnostyczna (czas rzeczywisty)

O O O O

6.3.3.1 Monitorowanie systemu

Ta funkcja zawiera nastepujace funkcje
monitorowania:
e  Monitorowanie poziomu napetnienia
e  Monitorowanie cyklu smarowania
poprzez detektor ttoka
Monitorowanie systemu moze by¢
aktywowane i dezaktywowane. Funkcje
monitorowania wspomniane powyzej sg
dezaktywowane, kiedy monitoring systemu
jest dezaktywowany. Znaczy to, ze
powiadomienie o braku btedu zostaje
pokazane w przypadku, gdy poziom
napetnienia w zbiorniku lubrykanta spada
ponizej kreski ,,min.”.
Dezaktywacja monitorowania systemu ma sens
jedynie wtedy, jesli funkcje wspomniane
powyzej nie moga by¢ zastosowane, poniewaz
wymagane czujniki nie sy podtaczone.

6.3.3.2 Monitorowanie poziomu napetnienia

W zaleznosci od lubrykanta moga by¢ uzyte
mechaniczne lub pojemnosciowe czujniki

w celu monitorowania poziomu napetnienia
w zbiorniku. W rozwigzaniu standardowym
uzywa sie mechanicznego czujnika (W1 lub
W1G) do monitorowania czy lubrykant opadt
ponizej kreski ,,min.”. Preferowane

w zastosowaniu ze smarami Klasy 2 NLGI.

Dla smardw Klasy XXX INLGI, zapewniony jest
czujnik (W2), ktéry jest zintegrowany

z pokrywa zbiornika. Czujnik wysyta sygnat do
panelu sterowania, jesli lubrykant osigga
poziom ,,min.”. Wowczas panel sterowania
generuje powiadomienie btedu (patrz Rozdziat
15).

Powiadomienie o btedzie spowodowane
niewystarczajacym poziomem
napetnienia jest wysytane jedynie

w przypadku aktywnego monitorowania
systemu.
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6.3.3.3 Monitorowanie cyklu smarowania
poprzez detektor ttoka

Zainstalowane na systemie smarowania
progresywne podajniki s zaopatrywane
kilkanascie razy w czasie cyklu pompowania.
Waéweczas dostarczaja one lubrykant do punktu
smarowania. Petny ruch ttoka progresywnego
podajnika do przodu i do tytu, do normalnej
pozycji jest rowniez nazywany cyklem. Ruch
ttoka moze by¢ wykryty poprzez przetacznik,
»detektor ttoka”, ktory wysyta odpowiednie
sygnaty do panelu sterowania. Tamze, sygnaty
sg rejestrowane oraz oceniane. Liczba cykli,
ktoéra musi sie pojawi¢ przed rozpoczeciem
czasu odstepu moze by¢ okreslona w celu
monitorowania cyklu smarowania oraz
zapewnienia wystarczajgcego smarowania
punktéw smarowania.

Konfiguracja ustawien réwniez okresla czy cykl
pompowania powinien sie zakorczy¢ po
osiggnieciu konkretnej liczby impulséw
detektora ttoka, lub czy pompa powinna
kontynuowac prace, az do osiagniecia
okreslonej wartosci czasowej, lub osiggniecia
liczby impulséw (obrotow mieszadta).

Jesli okreslona liczba impulséw detektora ttoka
nie zostanie uzyskana w czasie cyklu
pompowania, panel sterowania reaguje,
rozpoczynajac operacje blokady.

W przeciwienstwie do zespotu pompy KFGS,
model pompy KFGC (z central CAN) moze
powtarza¢ cykl smarowania tak czesto jak to
konieczne.

Jesli okreslona liczba impulséw (skokdw)
zostaje osiggnieta podczas powtornego cyklu
smarowania, panel sterowania przetacza sie do
normalnej pracy.

Jesli ustawiona liczba sygnatow detektora ttoka
nie zostanie odebrana w czasie operaciji
blokady, panel sterowania wytaczy naruszong
strefe smarowania lub caty system
smarowania, a nastepnie pokaze
powiadomienie o btedzie (patrz Rozdziat 15.2).

6.3.3.4 Monitorowanie sygnatu przewodow
dla ewentualnego pekniecia oraz
monitorowanie zawor6w i detektoréw ttoka

Kazdy sygnat wejsciowy skonfigurowany dla
potaczenia detektora ttoka z panelem
sterowania jest nieprzerwanie monitorowany
z powodu ewentualnych peknie¢ kabla.

W systemie smarowania z wielokrotnymi
strefami, detektor ttoka przyporzadkowany do
strefy jest wywotany przed otwarciem zaworu
strefy. Jesli nie mozna znalez¢ detektora ttoka,
panel sterowania zaktada pekniecie przewodu.
W tym przypadku, cykl smarowania wigcza sie,
jako pierwszy zgodnie z okreslonym czasem
cyklu pompowania. Strefa smarowania jest
wowczas dezaktywowana, az do naprawienia
btedu detektora ttoka.

Operacja blokady nie jest inicjalizowana.

W systemach bez wielokrotnej strefy
smarowania, zespot jest w petni
dezaktywowany, po zakoriczeniu cyklu
pompowania.

Powiadomienie o btedzie jest generowane we
wszystkich przypadkach (patrz Rozdziat 15.2).



6. Opis funkcjonalny w systemie progresywnym

Strona 63

Wejscia sygnatu moga by¢ potaczone

z wyjsciami. Pozwala to na monitorowanie
posrednie - czy zawor podtaczony do wyjscia
rzeczywiscie sie otworzyt, pozwalajac przejsé
lubrykantowi. Wejscia oraz wyjscia musza by¢
wyraznie oznaczone. Wejscie sygnatu uzywane,
na przyktad, do obstugi wtacznika cyklu moze
jedynie monitorowac zawor strefy
smarowania, ktéra zawiera detektor ttoka.

6.3.3.5 Monitorowanie wyj$é
przetacznikowych dla ewentualnych zwaré

Panel sterowania jest w stanie wykrywa¢ btedy
zwar¢ na wyjsciach. W takich przypadkach
wyjscie jest odtgczone, co zwalnia wiasciwy
zawor i generuje powiadomienie o btedzie.
Nienaruszone zawory pozostajg aktywne.

6.3.3.6 Monitorowanie zuzycia mocy dla
silnika pompy

Pob6r mocy silnika pompy jest monitorowany,
by zapobiec jego przecigzeniu. Jesli wartosci
graniczne zostaja przekroczone (patrz Dane
techniczne, Rozdziat 4.5.1 w instrukcji
montazu), system zostaje wytaczony,
wchodzac w tryb btedu (patrz Rozdziat 15.2).
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6.3.3.7 Monitorowanie temperatury
zespotu

Ptytka obwoddw drukowanych panelu
sterowania LC-CAN 5000 zawiera czujnik
temperatury. Jesli temperatura na panelu
przekracza wartosé graniczng (patrz Dane
Techniczne, Rozdziat 13), system ulega
wytaczeniu i wehodzi w tryb btedu (patrz
Rozdziat 11).

6.3.4  Wyswietlacz oraz funkcje
dokumentacyjne

W trakcie pracy systemu aktualne dane
operacyjne (dane stanu) s przechowywane
w Ferroelektrycznej Pamigci Operacyjnej
(zwanej dalej FRAM) i sg dostepne w kazdej
chwili.

Jesli panel sterowania jest odtaczony lub traci
zasilanie, najbardziej aktualne dane pozostajg
we FRAM. Jesli panel sterowania ponownie sie
taczy, pokazuje zapisane dane a proces
smarowania trwa nadal od momentu
zatrzymania, chyba, ze konfiguracja ulegta
zmianie (zerowy sygnat napiecia).

Wszystkie btedy wykryte przez funkcje
monitorowania systemu smarowania rowniez
uzyskuja znacznik czasu i s3 stale
przechowywane w pamieci nieulotnej panelu
sterowania.

6.3.5 Parametry konfigurowalne

Panel sterowania moze przechowywac 16
wstepnych ustawien danych parametru, ktdre
moga by¢ zaprogramowane wedtug zyczenia.
Ustawiony parametr zawiera wszystkie
informacje wymagane do sterowania

i monitorowania procesu smarowania, np.
liczbe stref smarowania, czas odstepow, czas
cyklu pompowania, liczbe cykli itd.
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7.1 Opis funkcjonalny systemow
jednoliniowych z zespotem pompy KFG

Ogolny system jednoliniowy sktada sie z
zespotu pompy z elementem pompy i zaworem
regulacji cisnienia, zaworem bezpieczeristwa
przewodu gtéwnego i jednoliniowych
dystrybutoréw.

Kiedy silnik pompy jest wtgczony, zespot
pompy dostarcza lubrykant ze zbiornika do
wyjscia lubrykanta. Element pompy
podtaczony do wyjscia mierzy lubrykant

i dostarcza go dalej poprzez zawor
bezpieczeristwa, ktory jest podtaczony do
elementu pompy do gtéwnego przewodu.
Lubrykant ptynie poprzez gtéwny przewdéd do
dystrybutordéw jednoliniowych, gdzie jest
mierzony i przesytany do punktéw
smarowania. Przeprowadza sie to w czasie lub
po cyklu pompowania, w zaleznosci od typu
stosowanych dystrybutoréw (dystrybutoréw
smarowania wstepnego lub smarowania
ponownego). Kiedy pomiar jest zakoriczony,
zespOt pompy zostaje odtgczony wigcznikiem
cisnieniowym a zawor bezpieczerstwa jest
witgczony. Po tym jak gtéwny przewdd zostaje
zwolniony, zesp6t pompy jest gotowy na
kolejny cykl smarowania.

7.11 Element pompy

Element pompy mierzy lubrykant zgodnie

z pojemnoscia jednoliniowych dystrybutorow.
Dystrybutory sg dostepne w réznych
pojemnosciach.

7.1.2  Zawor regulacji cisnienia

Zawor regulacji cisnienia musi by¢
zainstalowany na elemencie pompy

w systemach jednoliniowych, by zapobiega¢
nadmiarowemus cisnieniu operacyjnemu

w systemie smarowania. Jesli cisnienie robocze
przekracza cisnienie zadziatania zaworu
regulacji cisnienia, zawor otwiera sie,

a lubrykant uchodzi przez zawor lub wptywa

z powrotem do zbiornika. Chroni to zespot
pompy przed przecigzeniem.

7.1.3  Zawor bezpieczerstwa

By umozliwi¢ kolejny cykl smarowania po
zakoriczonym pomiarze, najpierw nalezy
przewdd gtowny pozbawié cisnienia, co
jednoczesnie uwalnia jednoliniowe
dystrybutory. Dystrybutory przewodu
gtéwnego i jednoliniowe uwalniajg sie do
zbiornika lubrykanta.

T
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Jednoliniowy system z zespotem pompy KFG

1 Zespot KFG

2 Element pompy z zaworem
bezpieczeristwa ze zintegrowanym
zaworem regulacji cisnienia
Przewdd gtowny

Dystrybutor jednoliniowy

5 Witacznik cisnienia

AW
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7.2 Opis funkcjonalny systemu
jednoliniowego z zespotem pompy KFG

Ogolny funkcjonalny opis dla jednoliniowych
systemow z zespotem pompy KFG odnosi sie
rowniez do modelu ze sterowaniem pompy
KFGS. Panel sterowania zintegrowany

z obudowg pompy pozwala na nastepujace
dodatkowe konfiguracje, monitoring oraz opcje
tacznosci:

O Odstep czasowy oraz czas cyklu
pompowania moga by¢ ustawiane
niezaleznie, réwniez w systemach
monitorowanych

Zapisywanie pozostatych odstep6w oraz
pozostatych czas6w smarowania.
Zapisywanie powiadomien o btedach
(pamiec¢ diagnostyczna)

Ochrona danych w przypadku awarii
napiecia

Pamie¢ nieulotna z kodem ochrony PIN
tacznos¢ dla wigcznika cisnienia
Monitorowanie poziomu napetnienia, cykl
smarowania zatrzymuije sie i pojawia sie
powiadomienie o btedzie na wyswietlaczu
w przypadku spadku poziomu ponizej
minimum
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System jednoliniowy ze strefg smarowania z zastosowaniem 3/2 kierunkowego zaworu elektromagnetycznego
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Legenda do rysunku systemu jednoliniowego KFGS

Zesp6t pompy z elementem pompy i monitorowaniem poziomu napetnienia
Zawor regulacji cisnienia

Zawor zapobiegajacy wzrostowi cisnienia oraz zawor bezpieczernstwa
Dystrybutor jednoliniowy

Manometr monitorujacy wzrost cisnienia (opcjonalny)

WHtacznik cisnieniowy monitorujacy wzrost cisnienia
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7.3 Opis funkcjonalny systemow

7.3.1  Systemy z kierunkowymi zaworami

jednoliniowych z zespotem pompy KFGC elektromagnetycznymi
(centrala CAN)

Kierunkowe zawory elektromagnetyczne moga
Ogolny funkcjonalny opis dla jednoliniowych zostac uzyte w celu stworzenia jednoliniowego
systemow z zespotem pompy KFG odnosi sie systemu z czterema strefami smarowania.
rowniez do modelu z panelem sterowania System moze byé¢, lub nie byé wyposazony
centralg CAN. w funkcjonalnos¢ monitorowania wzrostu lub

spadku cisnienia.

Uwaga

W zaleznosci od pola zastosowania i modelu
systemu, mozna zastosowac zwarty 5/4
kierunkowy zawor elektromagnetyczny

w miejsce indywidualnych 3/2 kierunkowych
zawordéw elektromagnetycznych.

! g (CANKFG J
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Cigg smarowania linii 1

Ciag smarowania linii 2

e

Cigg smarowania linii 3

System jednoliniowy z trzema strefami smarow:

ania z zastosowaniem kierunkowych zaworéw elektromagnetycznych

7.3.2  Wielokrotne strefy smarowania

Stosujac zintegrowany panel sterowania LC-
CAN 5000, jednoliniowy system moze by¢
podzielony na cztery indywidualnie sterowane
strefy smarowania. Wykonuije sie to za pomoca
elektrycznych zaworow przetacznikowych,
ktore rozdzielajg poszczegdine strefy
smarowania od siebie.

Cztery konfigurowalne cyfrowe wejscia/wyjscia
sg dostepne do sterowania strefg smarowania.
Razem z typem zastosowanych zawor6éw opcja
ta dostarcza r6znych mozliwosci dla ustawiania
stref smarowania.

Legenda

1 Zesp6t pompy z elementem pompy
i monitorowaniem poziomu napetnienia

2 Zawor regulacji cisnienia
Ciag smarowania linii 1/2/3

3 Zawor zapobiegajacy wzrostowi cisnienia
oraz zawor bezpieczeristwa

4 Dystrybutory jednoliniowe

5 Wiacznik cisnieniowy monitorujacy
wzrost cisnienia
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7.3.3 Panel sterowania

Wyjasnienia procesu smarowania

Istnieje rozrdznienie pomiedzy cyklami
smarowania posiadajgcymi lub
nieposiadajacymi monitorowanie wzrostu
cisnienia.

Cykl smarowania bez monitorowania wzrostu
ci$nienia

W jednoliniowych systemach bez
monitorowania wzrostu cisnienia cykl
smarowania sktada sie z czasu cyklu
pompowania oraz czasu odstepow.

Cykl smarowania z monitorowaniem wzrostu
ci$nienia

W systemach z monitorowaniem wzrostu
cisnienia (patrz Rozdziat 6.3.3.3) cykl
smarowania jest podzielony na czas cyklu
pompowania, opdznienia pompowania oraz
czas odstepow.

Cykl smarowania zawsze zaczyna sie cyklem
pompowania.

Czas cyklu pompowania w systemach bez
monitorowania wzrostu cinienia

W czasie cyklu pompowania, cisnienie systemu
niezbedne do smarowania ulega wzrostowi

w przewodzie smarowania. Kiedy uzywane sg
wielokrotne strefy smarowania, zawor
wlotowy wtasciwej strefy smarowania jest
otwarty przy rozpoczeciu cyklu pompowania.
Oznaczony zawor bezpieczenstwa jest
zamkniety.

Wymiana moze by¢ alternatywnie
przeprowadzona poprzez 3/2 kierunkowy
zawor elektromagnetyczny zamiast wymagane
dwa 2/2 kierunkowe zawory
elektromagnetyczne. Kiedy cykl pompowania
jest zakoriczony, pompa zostaje wytaczona

a zawor bezpieczenstwa otwiera sie. Kiedy
stosowane sa wielokrotne strefy smarowania,
odpowiedni zawdr wlotowy jest zamkniety

w tym samym czasie.

Czas trwania cyklu pompowania jest wartoscig
wyrazong w godzinach, minutach i sekundach.
Czas cyklu pompowania dla zespotu z regulacja
poziomu napetniania W1 moze by¢ réwniez
ustawiany w impulsach, np. w liczbie obrotow
mieszadta. Dlatego tez, ilos¢ lubrykanta, ktora
ma by¢ dostarczona jest niezalezna od
warunkow otoczenia.

Czas cyklu pompowania i czas odstepow

w systemach z monitorowaniem wzrostu
ci$nienia

Whacznik cisnienia monitoruje, czy wystepuje
wzrost wymaganego cisnienia w przewodzie
smarujagcym w czasie cyklu pompowania. Jesli
cisnienie (punkt przetaczania) ustawione na
wtgczniku cisnienia zostanie osiagniete, panel
sterowania otrzymuje sygnat przetaczenia

z wtacznika cisnienia, a nastepnie koriczy cykl
pompowania. Jednoczesnie czas opoznienia
pompowania rozpoczyna sie.

Czas op6znienia pompowania jest niezbedny
w celu podtrzymania cisnienia w przewodach
smarowania, az wszystkie dystrybutory
dostarcza lubrykant. Nie ma przerwy pomiedzy
cyklem pompowania a czasem opdznienia.

Jesli wartos¢ cisnienia ustawiona na wtgczniku
cisnienia nie zostaje uzyskana w okreslonym
czasie cyklu pompowania, pompa wytacza sie
i zostaje wygenerowane powiadomienie

0 btedzie.

Czas op6znienia pompowania jest wartoscig
wyrazong w godzinach, minutach i sekundach.
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Czas odstepow

W odstepie czasowym, zwanym w skrécie
odstepem, pompa jest nieczynna lub, jesli
uzywane sg wielokrotne strefy smarowania,
zawor wlotowy dla aktualnej strefy
smarowania jest zamkniety.

Czas trwania odstepow moze by¢
konfigurowany.

W trybie automatycznym (patrz Rozdziat
6.3.2.1), odstepy moga by¢ okreslane na dwa
sposoby: przez okreslenie wartosci czasowej
lub zewnetrznej liczby impulséw wystanej do
panelu sterowania przez urzadzenie,

w zaleznosci od czasu jego aktywnosci. Daje to
dwa rozne sposoby kontroli: tryb czasowy oraz
tryb licznikowy.

7.3.3.1 Tryby pracy

Proces smarowania moze by¢ sterowany
automatycznie, potautomatycznie lub
catkowicie, poprzez polecenia centrali CAN.

Sterowanie automatyczne

W tym trybie pracy panel sterowania wykonuje
cate sterowanie i monitorowanie procesu
smarowania. Silnik pompy oraz zawory nie
moga by¢ sterowane za pomoca polecen
centrali CAN. Jedynie polecenie CAN
START/STOP jest mozliwe.

Panel sterowania kontroluje nastepujace
funkcje w oparciu o ustawione parametry:

O Witaczanie i wytaczanie pompy
O Otwieranie i zamykanie zaworow stref
smarowania

Czas odstepow oraz czas cykli pompowania sg
najwazniejszymi parametrami dla sterowania
tymi procesami. Moga by¢ ustawiane na rézne
sposoby.

Tryb wytacznika czasowego

W trybie wytacznika czasowego, czas odstepu
dla kazdej strefy smarowania jest okreslany
wartoscig czasu. Jest konfigurowany przez
wejscie w funkcje wartosci czasowe;j

w minutach i/lub godzinach.

Czas cyklu pompowania dla kazdej strefy
smarowania jest konfigurowany za pomoca
wartosci czasowej w godzinach, minutach

i sekundach. Czas cyklu pompowania dla
zespotu z regulacja poziomu napetniania W1
moze by¢ réwniez ustawiany w impulsach, np.
w liczbie obrotéw mieszadta.

Sterowanie przy uzyciu impulséw urzadzenia
(Tryb licznika = smarowanie zalezne od
obcigzenia)

Czas trwania przerw determinowany przez
generator wysytajacy impulsy do panelu
sterowania w oparciu o czas pracy urzadzenia.
Panel sterowania liczy przyjmowane impulsy

i uruchamia cykl pompowania po ustalonej
liczbie impulséw. Liczba impulséw, ktora
okresla przerwy oraz czas cyklu pompy moze
by¢ konfigurowana.

W czasie stosowania wielokrotnych stref
smarowania, zawory stref moga by¢
jednoczesnie uruchamiane w trybie
automatycznym.
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W tym przypadku, panel sterowania otwiera
zawory w doktadnie skoordynowanej
sekwencji, tak zeby za kazdym razem tylko
jeden zawor zostat aktywowany, jednoczesnie
umozliwiajac smarowanie wszystkim
podajnikom. w rezultacie czas cyklu
pompowania dla kazdej strefy zostaje
zachowany.

7.3.3.2 Sterowanie pétautomatyczne

W tym trybie pracy kazdy cykl smarowania
musi sie rozpoczac¢ przez polecenie CAN.

Kiedy panel sterowania odbierze polecenie
START, scenariusz smarowania skonfigurowany
w wybranym parametrze zostaje zatadowany

i zastosowany.

Zawor dla strefy smarowania skonfigurowany
w ustawionym parametrze, jako strefa ,start”
jest otwarty. Zawory dla innych stref sg
otwierane z opdznieniem, co zostato
skonfigurowane, jako ,,0dstep czasowy”. Jesli
czasy odstepOw sg takie same w wielokrotnych
strefach, zawory sg aktywowane zgodnie ze
skonfigurowang sekwencja liczbowa. To chroni
pompe przed koniecznoscig zaopatrywania
wielokrotnych stref smarowania w tym samym
czasie. Jesli czasy cykli pompowania dla
wielokrotnych przewoddw naktadaja sie, panel
sterowania aktywuje strefy jak opisano

w poprzedniej sekcji.

Czas cyklu pompowania dla kazdej strefy jest
czasem zaleznym i konfigurowanym za pomocg
wartosci godzinowych, minutowych

i sekundowych.

Czas cyklu pompowania dla zespotu z regulacja
poziomu napetniania W1 moze by¢ réwniez
ustawiany w impulsach, np. w liczbie obrotow
mieszadta.

Cykl smarowania moze jedynie by¢ anulowany
poprzez uzycie polecenia CAN STOP. Jesli
rozpocznie sie nowy cykl smarowania poprzez
polecenie CAN START w chwili, gdy trwa inny
proces smarowania, jest on anulowany przy
jednoczesnym uruchomieniem nowego.

System zatrzymuje sie po zakoriczeniu cyklu
smarowania. Kolejny cykl smarowania musi
zostac zainicjowany przez nastepne polecenie
CAN.

7.3.3.3 Sterowanie przez polecenia CAN

W tym trybie pracy silnik pompy i zawory stref
smarowania moga by¢ sterowane, jako zadane
przez polecenia CAN. Jakakolwiek wartosé

parametru, ktéra zostata zaprogramowana dla
czasu odstepu i pompowania jest ignorowana.

W czasie uzycia wielokrotnych stref
smarowania nalezy uwazaé, by wielokrotne
zawory nie byty otwarte jednoczesnie w czasie
cyklu pompowania, co moze skutkowac
niewystarczajacym smarowaniem punktéw
smarowania.



7. Opis funkcjonalny w systemie jednoliniowym

Strona 71

7.3.4 Funkcje monitorowania

Sa dostepne nastepujace funkcje do
monitorowania systemu smarowania:

Monitorowanie poziomu napetnienia

Monitorowanie wzrostu cisnienia

Monitorowanie redukc;ji cisnienia

Monitorowanie sygnatu przewodéw dla

ewentualnego pekniecia oraz

monitorowanie zawordw i detektorow

ttoka

Monitorowanie wyjs¢ dla ewentualnych

zwaré

O Monitorowanie zuzycia mocy dla silnika
pompy

O Monitorowanie temperatury w zespole

pompy

(ONONON®)

O

7.3.4.1 Monitorowanie poziomu
napetnienia

W zaleznosci od modelu zespotu moga by¢
uzyte mechaniczne lub pojemnosciowe czujniki
w celu monitorowania poziomu napetnienia

w zbiorniku. W zespotach z monitorowaniem
poziomu napetnienia, czujnik mechaniczny
monitoruje, czy poziom napetienia spada
ponizej kreski ,,min.” (ok. 300 g pozostajace dla
NLGI Klasy smaru 2). Drugi, opcjonalny czujnik
moze byc¢ uzyty w celu wygenerowania
wczesnego ostrzezenia, tak by operator byt we
wiasciwym czasie powiadomiony, by dopetni¢
zbiornik.

Czujnik wysyta sygnat do panelu sterowania,
jesli lubrykant osigga poziom ,,min.”. Wéwczas
panel sterowania generuje powiadomienie
btedu (patrz Rozdziat 15).

7.3.4.2 Monitorowanie wzrostu ci$nienia
(systemy jednoliniowe)

Whacznik cisnienia monitoruje, czy wystepuje
wzrost wymaganego cisnienia w przewodzie
smarujacym, w czasie cyklu pompowania.
Sygnat jest wysytany do panelu sterowania,
kiedy zostanie uzyskane ustawione cisnienie.
Sygnat z wtacznika cisnienia moze by¢ uzyty, by
sterowac czasem cyklu pompowania. Jesli
cisnienie w przewodach osiagnie okreslong
wartos¢ w okreslonym czasie (czasie cyklu
pompowania), pompa pozostanie przez pewien
czas aktywna (czas opOznienia) a wtedy sie
wytaczy lub strefa smarowania zostanie
zamknieta i rozpocznie sie procedura
uwalniania.

Jesli cisnienie w przewodzie smarowania nie
osiggnie okreslonej wartosci w czasie cyklu
pompowania, bedzie to uznane za stan
awaryjny. Sekwencja operacyjna zostanie
zatrzymana i zostanie wygenerowany
komunikat btedu (patrz réwniez Rozdziat 15).
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7.3.4.3 Monitorowanie redukcji cisnienia
(systemy jednoliniowe)

Redukcja cisnienia w przewodzie smarowania
w czasie procedury upustowej moze by¢
réwniez monitorowana za pomoca wigcznika
cisnienia. Sygnat z wigcznika cisnienia jest
oceniany inaczej w zaleznosci od
zastosowanego zaworu bezpieczenstwa. Przy
uzyciu zawordw 2/2, sg zamykane w chwili
osiggniecia ustawionego minimalnego cisnienia
w przewodzie smarowania. To pozostawia
minimalny poziom cisnienia w przewodzie
smarowania.

Przy uzyciu kierunkowych zaworéw sterujacych
3/2, sygnat z wtacznika cisnienia dostarcza
powiadomienie, ze przewody zostaty
zwolnione. Jesli tak sie nie stanie, uznaje sie to
za stan awaryjny. Sekwencja operacyjna
zostanie zatrzymana i zostanie wygenerowany
komunikat btedu (patrz réwniez Rozdziat 15).
Przy uzyciu zaworéw 3/2, nie mozna ustali¢
minimalnego poziomu ci$nienia w przewodach,
poniewaz zawér albo sie otwiera dla wzrostu
cisnienia, albo zamyka przewdd, jednoczesnie
go uwalniajac. Nie traktuje sie tego, jako
problem w systemach lubrykacji smarem.

7.3.4.4 Monitorowanie sygnatu przewodow
dla ewentualnego pekniecia oraz
monitorowanie zaworéw i wigcznika
cisnienia.

Kazdy sygnat wejsciowy skonfigurowany dla
potaczenia wtacznika cisnienia z panelem
sterowania jest nieprzerwanie monitorowany
z powodu ewentualnych peknie¢ kabla.

W systemach smarowania z wielokrotnymi
strefami wigcznik cisnieniowy
przyporzadkowany do strefy jest wywotany
przed otwarciem zaworu. Jesli nie mozna
znalez¢ wiacznika cisnienia, panel sterowania
zaktada pekniecie przewodu. W tym przypadku
strefa smarowania jest dezaktywowana do
czasu naprawy btedu wtacznika cisnienia.

W systemie bez wielokrotnych stref
smarowania zespot jest w petni
dezaktywowany. Powiadomienie o btedzie jest
generowane we wszystkich przypadkach (patrz
Rozdziat 15).

Wejscia sygnatu moga by¢ potaczone

z wyjsciami. Pozwala to na monitorowanie
posrednie - czy zawor podtaczony do wyjscia
rzeczywiscie sie otworzyt, pozwalajac przejsé
lubrykantowi. Wejscia oraz wyjscia musza by¢
wyraznie oznaczone. Wejscie sygnatu uzywane,
na przyktad, do obstugi wtacznika cisnienia,
moze jedynie monitorowac zawor strefy
smarowania, ktora zawiera wtacznik cisnienia.

7.3.4.5 Monitorowanie wyjsé dla
ewentualnych zwaré

Panel sterowania jest w stanie wykrywaé btedy
zwar¢ na wyjsciach. w takich przypadkach
wyjscie jest odtgczone, co zwalnia wiasciwy
zawor i generuje powiadomienie o btedzie.
Nienaruszone zawory pozostajg aktywne.

7.3.4.6  Monitorowanie zuzycia mocy dla
silnika pompy

Pob6r mocy silnika pompy jest monitorowany,
by zapobiec jego przecigzeniu. Jesli wartosci
graniczne zostaja przekroczone (patrz Dane
techniczne, Rozdziat 16), system zostaje
wytaczony i wehodzi w tryb btedu (patrz
Rozdziat 15).

7.3.4.7 Monitorowanie temperatury
zespotu

Ptytka obwoddw drukowanych panelu
sterowania LC-CAN 5000 zawiera czujnik
temperatury. Jesli temperatura na panelu
przekracza wartosé graniczng (patrz Dane
Techniczne, Rozdziat 16), system ulega
wytaczeniu i wehodzi w tryb btedu (patrz
Rozdziat 15).
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7.3.5  Wyswietlacz oraz funkcje
dokumentacyjne

W trakcie pracy systemu aktualne dane
operacyjne (dane stanu) sa przechowywane we
FRAM i sg dostepne w kazdej chwili.

Jesli panel sterowania jest odtaczony lub traci
zasilanie, najbardziej aktualne dane pozostajg
we FRAM. Jesli panel sterowania zostaje
ponownie wigczony pokazuje zapisane dane
a proces smarowania trwa nadal od momentu
zatrzymania, chyba, ze konfiguracja ulegta
zmianie.

Wszystkie btedy wykryte przez funkcje
monitorowania systemu smarowania rowniez
uzyskuja znacznik czasu i s3 stale
przechowywane w pamieci nieulotnej panelu
sterowania.

7.3.6 Parametry konfigurowalne

Panel sterowania zawiera 16 ustawien danych
parametru. Ustawiony parametr zawiera
wszystkie informacje wymagane do sterowania
i monitorowania procesu smarowania, np.
liczbe stref smarowania, czas odstepow, czas
cyklu pompowania, liczbe cykli itd.
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8. Rozruch

Produkt tutaj opisany pracuje automatycznie.
Lubrykant transportowany w przewodach
smarujacych powinien podlegac regularnej
kontroli wzrokowe;.

Poziom napetnienia lubrykanta w zbiorniku,
jesli jest obecny, powinien réwniez podlegaé
regularnej kontroli wzrokowej. Jesli poziom
napetnienia lubrykanta jest zbyt niski wymaga
on dopetienia do kreski maksimum.

Przestrzega¢ instrukcji producenta
urzadzenia dotyczacych lubrykantow,
ktore maja by¢ stosowane.

Ostrzezenie!

Napetnianie jedynie czystym
lubrykantem i za pomoca wtasciwego
narzedzia napetniajacego.
Zanieczyszczone lubrykanty moga
powodowaé powazne uszkodzenia
systemu. Zbiornik lubrykanta musi by¢
napetniany bez pojawiajacych sie
babelkéw.

Ostrzezenie!

Nie mozna mieszac ze sobg réznych
lubrykantéw, poniewaz moze
doprowadzi¢ to do uszkodzenia oraz
czasochtonnego i skomplikowanego
czyszczenia systemu
produktu/scentralizowanego systemu
smarujacego.

Zaleca sie naklejanie oznaczenia
lubrykanta na pojemniku, by zapobiec
przypadkowemu wymieszaniu
lubrykantow.

8.1 Rozruch ogdlny

Przed rozruchem produktu wszystkie
elektryczne potaczenia powinny by¢
skontrolowane.

Mozna jedynie napetnia¢ lubrykantem
pozbawionym babelkéw. Zbiornik lubrykanta,
jesli jest obecny, musi by¢ napetniany czystym
lubrykantem pozbawionym pojawiajacych sie
babelkéw. Produkt jest wdweczas obstugiwany
az do momentu uwalniania sie lubrykanta bez
babelkéw we wszystkich miejscach
smarowania.

Proces przedmuchiwania scentralizowanego
systemu smarowania moze by¢ wspomagany
poprzez:

O Otwarcie koricow gtéwnych przewodow, az
do pojawienia sie lubrykanta
pozbawionego babelkow.

O Wypetnianie dtugich sekcji przewodow
przed potaczeniem z punktami
smarowania.
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9. Wyswietlacz oraz kontrola elementéw ekranu sterowania

9.1 SenakFGS Wyswietlacz oraz kontrola elementdw ekranu sterowania KFGS

Wyswietlacz oraz panel sterowania jest Symbol Opis Funkcja
chroniony przed rozpryskami wody i urazami B :‘ 5‘. Trzycyfrowy wyswietlacz LED Wartosci i stan pracy
mechanicznymi za pomoca przezroczystej A==

ostony. Ostona musi by¢ zdejmowana w celu ) %_ PAUZA LED Czas odstepow
zaprogramowania zespotu, a nastepnie g
zainstalowana ponownie. O {Q} POtACZENIE LED Czas potaczenia wyswietlacza (praca pompy)
O 1=CSLED Monitoruje funkcje systemu poprzez zewnetrzny
1 detektor ttoka
> CS = Wiacznik cyklu, detektor ttoka
Q 2=PSLED Monitoruje funkcje za pomoca zewnetrznego wiacznika
2 cisnienia
PS = Wtacznik Cisnienia
D) ‘ BtAD LED Powiadomienie o btedzie
@9 6D Klawisz GORA lub DOt O Wiacznik na wyswietlaczu
O Wartosci i parametry wyswietlacza
Ekran sterownia O Ustawione wartosci i parametry
Klawisz SET O Wiacznik pomiedzy trybem programowania a trybem
wyswietlania
O Potwierdz wartosci
[ ¢ | Klawisz DK O Rozpocfzac okresowe smarowanie
O Usuna¢ powiadomienie o btedzie
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9.1.1  Trzycyfrowy wyswietlacz LED

Wyswietlacz jest wytaczony w trybie
normalnym. Moze by¢ aktywowany przez
szybkie wcisniecie jednego z przyciskow

@9 BB. Wyswietlone sa aktualne wartosci oraz
ustawione parametry. Wyswietlacz réwniez
stuzy kierowaniu i informowaniu operatora

W Cczasie programowania parametréw
operacyjnych.

FILIohA
@

Wyswietlacz urzgdzenia - trzycyfrowy wyswietlacz LED

Wyswietlacz

EFPR
chFH

(=

c3

]
(]
ca

C2
o

(] (]
:;' iy
1 -

Znaczenie

t = WELACZNIK
CZASOWY

PA =PAUZA

c = LICZNIK

PA =PAUZA

t = WLACZNIK

CZASOWY
CO =POtACZENIE
c = LICZNIK
CO =POtACZENIE
C =Cykl
O  =WYLACZONY/
OFF
P = Cisnienie

Monitorowanie
WYLACZONE/OFF

Witacznik Cyklu,

Opis

Panel sterowania dziata jak
wiacznik czasowy i obecnie
znajduje sie trybie PAUZA.

Panel sterowania dziata jak
wiacznik czasowy i obecnie
znajduje sie trybie PAUZA.

Panel sterowania dziata jak
wiacznik czasowy i obecnie
znajduje sie w cyklu pompowania
(POtACZENIE).

Panel sterowania dziata jak
wtacznik czasowy i obecnie
znajduje sie w cyklu pompowania
(POLACZENIE).

Wyswietlacz ,,Ustawienia
monitorowania” menu

Trzycyfrowy wyswietlacz LED
Funkcja sterowania

Czes¢ cyklu smarowania; hasto
i wartos¢ wyswietlacza
w wartosciach godzinowych.

Czes¢ cyklu smarowania;
urzadzenie liczy impulsy

z zewnetrznego wiacznika
czasowego i poréwnuje je

z ustawionymi wartosciami.
POLACZENIE = czas, kiedy pompa
dostarcza lubrykant; hasto oraz
wartos¢ wyswietlacza w minutach.

POLACZENIE = czas, kiedy pompa
dostarcza lubrykant; hasto oraz
wartos¢ wyswietlacza w impulsach.

CS oraz PS funkcje monitorowania Brak monitorowania systemu

Sg wytaczone.

Monitorowanie detektora ttoka jest

detektor ttoka (systemy aktywne.

progresywne)

Detektor ttoka jest monitorowany dla
wykrywania sygnatéw w czasie trybu
POLACZENIA cyklu pompowania.
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Kontynuacja tabeli ,, Trzycyfrowy wyswietlacz LED”
Wyswietlacz Znaczenie Opis Funkcja sterowania
P Cisnienie systemu jest
Monitorowanie wtgcznika cisnienia monitorowane poprzez wigcznik

UL

WHhacznik Cisnienia
Whacznik cisnienia

(iednoliniowe systemy) jest aktywne. cisnienia w czasie cyklu
pompowania
F o ’: L L Btad Niskiego Poziomu: Minimalny poziom napetnienia
o5 poziom napetnienia zbyt w zbiorniku zostat osiggniety.
niski.
@@ ? 2 > F E — Btad Wiacznika Cyklu:  Brak sygnatu z detektora ttoka Panel sterowania znajduje sie
\U <! Detektor ttoka w czasie cyklu pompowania. obecnie w trybie BLEDU.
@ '\ Sekwencja operacyjna zostata
zatrzymana.
F P — Btad Wtacznika Brak sygnatu z wigcznika cisnienia Panel sterowania znajduje sie
) ) ) <! Ci¢nienia: Wiacznik w czasie cyklu pompowania. obecnie w trybie BLEDU.
Wyswietlacz urzgdzenia - trzycyfrowy wyswietlacz LED ci¢nienia Sekwencja operacyjna zostata
zatrzymana.
8 i_ Operacyjny Miernik Przedstawione wartosci sa liczbami Panel sterowania znajduje sie
a Godzinowy godzin pracy panelu sterowania.  obecnie w trybie BtEDU.
Operacyjny licznik Sekwencja operacyjna zostata
godzinowy Zatrzymana.
F ’_' Miernik Godzinowy Przedstawione wartosci sa liczbami godzin btedu, np. ilos¢ czasu,
Btedu kiedy pojazd lub urzgdzenie byty obstugiwane w trybie BtEDU.
Licznik godzinowy btedu
b L o Tryb blokady Brak sygnatu z detektora ttoka. w przeciwienstwie do trybu

normalnego panel sterowania znajduje sie ciagle w sekwencji
monitorowania. Powiadomienie o btedzie jest wydane, jesli stan
btedu trwa przez trzy cykle pompowania.
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9.1.2  Wyswietlacz LED

Wyswietlacz urzgdzenia - wyswietlacz LED

Swieci sig LED = tryb wyswietlacza
Napiecie robocze jest obecne na zespole

pompy oraz panelu sterowania, system
posiada obecnie status PAUZY

Napiecie robocze jest obecne na zespole
pompy oraz panelu sterowania, system
posiada obecnie status POtACZENIE (silnik
pompy WtACZONY/ON)

Wiacznik cyklu (CS) jest uzywany do
monitorowania systemu. Na podajnikach
progresywnych monitoring odbywa sie

w czasie cyklu pompowania (POtACZENIE).

Lampka LED swieci sie po otrzymaniu sygnatu.

Wiacznik cisnienia (CS) jest uzywany do
monitorowania systemu. w jednoliniowych
systemach monitoring odbywa sie w czasie
cyklu pompowania.

Lampka LED swieci sie po otrzymaniu sygnatu
naprzemiennego.

Wyswietlacz LED
LED miga = tryb programowania
Wartos¢ dla PAUZY moze by¢ zmieniona.

Wartos¢ dla POLACZENIA moze by¢ zmieniona.

Typ monitorowania moze zostac wytaczony
w trybie programowania.

COP = CS monitorowanie jest aktywne
COP = OFF monitorowanie jest wytaczone

Monitorowanie poprzez wtacznik cisnienia nie
moze by¢ aktywowane w systemach

progresywnych.
COP = CS monitorowanie jest aktywne
COP = OFF monitorowanie jest wytaczone

Napiecie robocze jest obecne na zespole pompy oraz panelu sterowania. Panel sterowania
posiada status BLEDU. Przyczyne mozna znalez¢ poprzez wyswietlacz LED - wyswietli sie jako

kod btedu przez nacisniecie przycisku Y.
Sekwencja operacyjna zostata zatrzymana.
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9.1.3  Obstuga przycisku

Urzgdzenie wyswietlacza — przyciski

Klawisz

Funkcja

Weisniecie w czasie PAUZY uruchamia smarowanie okresowe.

Powiadomienia o btedzie sg przyjete i usuniete.
Wiaczy¢ wyswietlacz w trybie wyswietlacza
Wywotac¢ kolejny parametr w trybie programowania
Zwiekszy¢ wyswietlang wartosé o 1

Wiaczy¢ wyswietlacz w trybie wyswietlacza
Wywotaé ostatni parametr w trybie programowania
Zmniejszy¢ wyswietlang wartosc¢ o 1

Witacznik pomiedzy trybem programowania a trybem
wyswietlania

Potwierdzi¢ wybrane wartosci

Obstuga przycisku
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9.2 Seria KFGC (centrala CAN)

Wyswietlacz oraz panel sterowania jest
chroniony przed rozpryskami wody i urazami
mechanicznymi za pomoca przezroczystej
ostony. Ostona musi by¢ zdejmowana w celu
obstugi zespotu, a nastepnie zainstalowana
ponownie.

KFGC (centrala CAN) wyswietlacz (centrala CAN)

Symbol

Wyswietlacz oraz kontrola elementéw ekranu sterowania KFGC (centrala CAN)

Kolor LED

Zielony

Niebieski

Biaty

26ty

Czerwony

Opis

ZASILANIE LED

POMPA LED
CENTRALA LED

CS/MC LED

BtAD LED

Funkcja

Diody $wiecq sie przy napieciu roboczym.

Diody swieca sie w czasie pracy pompy.

Diody sie swieca w czasie komunikacji z siecia centrali CAN,
po jej pomysinym zainstalowaniu.

Diody zaswiecaja sie na krétko, kiedy panel sterowania
wykrywa sygnat na wejsciu z detektora ttoka (CS), wtacznika
cisnienia lub potaczenia urzadzenia (MC).

Dioda LED swieci sie: Pokazuje btad, ktdry nie wptywa
natychmiast na program smarowania (np. pekniecie
przewodu zaworu).

Program smarowania trwa nadal, pomimo powiadomienia
0 btedzie.

LED miga:

Pokazuje btad, ktory wptywa na program smarowania (np.
pekniecie kabla detektora ttoka).

Program smarowania zostaje wytaczony.
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Kontynuacja tabeli ,,Wyswietlacz oraz kontrola elementéw ekranu sterowania KFGC (centrala CAN)”
Symbol Opis Funkcja

- Interfejs IrDA Interfejs ustugi podczerwieni

o Status odczytu przechowywanych danych i powiadomien o btedach
o Konfiguruje panelu sterowania poprzez PC

Klawisz DK 0 Uruchamia smarowanie okresowe
| ‘ ﬂ 0 Zatrzymanie smarowania

0 Usuwa powiadomienie o btedach

KFGC (centrala CAN) wyswietlacz (centrala CAN)
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10. KFGS tryb wyswietlacza

10.1 Seria KFGS

Tryb wyswietlacza moze by¢ rozpoznany przez

Swiecace sie wyswietlacze LED. Wyswietlacz
nie miga.

Stuzy wyszukiwaniu aktualnych ustawier

i parametréw operacyjnych.

Zawsze rozpoczynaé tryb wyswietlacza przez

krotkie weisniecie jednego z klawiszy

Wyswietlacz KFGS

Klawisz

Krétkie wcisniecie

Wyswietlacz

Tryb wyswietlacza

Aktualny status operacyjny jest pokazany
Przyktad: Pauza operacji wytacznika czasowego

Pokazuje pozostaty czas odstepu dla
aktualnego cyklu smarowania. Przyktad: 1
godzina

Pokazuje ustawiony catkowity czas odstepu
Przyktad: 2,6 godziny (ustawienie fabryczne)

Wyswietlane w godzinach

Wyswietla cykl pompowania
Przyktad: Wytacznik czasowy

Przyktad: System aktualnie posiada operacyjny
status Pauzy, obecnie wyswietlenie tCO
(potaczenie wigcznika czasowego) nie jest
mozliwe

Pokazuje wartos¢ ustawiong

Przyktad: 4 min (ustawienie fabryczne)

Wyswietlane w minutach

Wyswietla monitorowania systemu
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Krok
8

10/11

12

13/14

Klawisz

Kontynuacja tabeli ,,Tryb wyswietlacza”

Wyswietlacz

Monitorowanie wytaczone  Monitorowanie Monitorowanie przez
(ustawienie fabryczne) poprzez detektor Wiacznik ciénienia
ttoka

Wyswietla godziny pracy

Przyktad: Pierwsza Druga cze$¢ wartosci catkowitej Wartos¢ catkowita:
cze$¢ wartosci 00533,8 h Wartos¢ maksymalna: 99999,9 godziny
catkowitej

Zapisana.

Wyswietla btad godzinowy

ol EEIE

@D 3>
Przyktad: Pierwsza Druga cze$¢ wartosci catkowitej

cze$¢ wartosci Wartos¢ catkowita: 00033,8 godziny
catkowitej Wartosé¢ maksymalna: 99999,9 godziny
Zapisana.

Usuwanie komunikatu
Wartosci Oh oraz Fh sa przechowywane w EEPROM i nie moga by¢ usuniete.
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11. KFGS programowanie

Czasy pracy/odstepow moga by¢
przeprogramowane w celu dostosowania
odstepOw miedzy smarowaniami oraz ilosci
lubrykanta do konkretnych wymogow.

11.1 Rozpoczecie trybu programowania

Tryb programowania moze by¢
rozpoznany przez migajace wyswietlacze
LED.

11.2 Zmiana czaséw odstepOw smarowania

Uwaga do kroku 2

Jesli ustawienie fabryczne 000 zostato
zmienione, nalezy wybrac¢ aktualny kod
za pomoca klawiszy @9 &8

i zatwierdzony za pomocg klawisza

Krok

~

Klawisz

Weciskac przez ponad 2 sek.

Krétko wcisngé
(kod zatwierdzajacy)

Kroétkie wcishiecie

Krétkie wcishiecie
(zatwierdzi¢ nowa wartosc)

Krétkie wcishiecie

Zmiana czasow odstepdw smarowania

Wyswietlacz miga
(000 = ustawienie fabryczne)

Automatyczne wyswietlenie pierwszego

parametru: ,,pauza w pracy wytacznika
czasowego”

Miga dioda LED ,,PAUZA”
Czas odstepu 1 godzina (ustawienie fabryczne)
(wyswietla w godzinach)

Ustawié nowa wartosé
Przyktad: 6,8 godz. =6 h 48 min

Wyswietli¢ nowy parametr

,»Czas cyklu pompowania w cyklu pracy witacznika
czasowego” ,,POLACZENIE” LED miga

Czas cyklu pompowania 4,0 min (ustawienie
fabryczne)

Zwré¢ uwage na tryb pracy/ustawienie czasu
trwania - patrz Dane Techniczne, Rozdziat 16
(wyswietla w minutach)
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Kontynuacja tabeli ,,Zamiana czasu odstepéw smarowania”
Krok Klawisz Wyéwietlacz

7 (A ] V]

Ustawié nowa wartosé

Krétkie wcisniecie
(zatwierdzi¢ nowa wartosc)
9 Zmiany wpisane do pamieci, wartosci

Weiskac przez ponad 2 sek aktywowane i komunikat wyswietlacza zanika
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11.3 Konfiguruje monitorowanie systemu

Monitorowanie systemu moze by¢ zmienione
w celu aktywacji i dezaktywacji funkcji
monitorujacych dla smarowania.

Kiedy monitorowanie systemu jest aktywne
mozna wybra¢ monitorowanie poprzez
detektor ttoka w systemach progresywnych lub
monitorowanie poprzez wtacznik cisnienia

w systemach jednoliniowych.

Konfiguruje monitorowanie systemu
Krok Klawisz

Wyswietlacz

PP Wyswietlacz miga (000 = ustawienie fabryczne)
01010
D@Dy g»

:#:ﬁ Automatyczne wyswietlenie pierwszego
£ PR

YOI parametru: ,,pauza w pracy wigcznika czasowego”

,,PAUZA” LED miga
A De ¢> 9
mﬁ P Do rozpoczecia wyswietlenia ustawienia

PO monitorowania

@08

Weciskac przez ponad 2 sek.

Kroétkie wcishiecie
(kod potwierdzenia)
e A

Weiska¢ az:

4 F Monitorowanie systemu wytaczone (ustawienie
Krétkie weisniecie [ﬂ LR QY Fobryezne)
@™y 9>
5 ok lub
D [T

PSR

Weiska¢ az

ryaae 1
Monitorowanie poprzez detektor
ttoka ,,CS” LED miga

@Dy x>
Monitorowanie poprzez Wtacznik
cisnienia ,,CS” LED miga

Krétkie wcisniecie Zatwierdzi¢ nowa wartosé
Nowe ustawienia wpisane do pamieci, wartosci

Weciskac przez ponad 2 sek. aktywowane i komunikat wyswietlacza zanika
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11.4 Zamiana trybow pracy Zamiana trybu pracy

Zmiana trybu pracy jest zmiana dla pracy Krok Klawisz Wyswietlacz
wigcznika czasowego, licznika pracy lub 1
specjalnych aplikacji.

Nalezy odnies¢ sie do Rozdziatu 12 dla

Wyswietlacz miga

(000 = ustawienie fabryczne)
Weciskac przez ponad 2 sek.

informacji dotyczacych smarowania. 2 Automatyczne wyswietlenie pierwszego
. L parametru: ,,pauza w pracy wtacznika
Krétko weisngé ,, " .
(kod zatwierdzajacy) czasowego” ,,PAUZA” LED miga
3 Zmiana z czasu odstepu na tryb pracy licznika
(mozliwa jedynie z zewnetrznym elektrycznym
B generatorem impulsu)
Wartosci w impulsach
4 Wyswietla czas cyklu pompowania w trybie
Kr6tko weisnaé w celu pracy wtacznika czasowego
zatwierdzenia trybu pracy
licznika
b} Zmiana z czasu cyklu pompowania na tryb
n pracy licznika, specjalna aplikacja
6 Zatwierdzi¢ nowa wartosé
Krétkie wcisniecie
7 Nowe ustawienia wpisane do pamieci,

Weiskac przez ponad 2 sek. komunikat wyswietlacza zanika
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11.5 Zmiana kodu dostepu Zmiana kodu

Fabryczny kod domyélny zostaje Krok Klawisz Wyswietlacz

usuniety i obowiazuje nowa wartosé. 1 [ﬂ[ﬂ[ﬂ (Y Wyswietlacz miga

Wybraé nowa wartos¢ i zapisaé ja LE.A (000 = ustawienie fabryczne)
w bezpiecznym miejscu. Parametry nie
moga by¢ zaprogramowane, jesli kod
zostaje utracony lub zapomniany.

Weiskac przez ponad 2 sek. @™(Je ep
1.2

u n n ¥ klawisz numeryczny jest wybrany
on (321 = domysIne ustawienie fabryczne)

N

. . Krétko wcisngé
w t,ym przypadku, zesp6t pompy musi (kod zatwierdzajacy) D™Dy 9>
by¢ wystany do sprzedawcy lub - .
. . 3 Wyswietlacz miga
autoryzowanego biura oddziatu SKF. o
Krétko weisnaé (000 = ustawienie fabryczne)
Ostrzezenie! (klawisz zatwierdzajacy)
Nie wpisywac cyfr 321 jako nowy kod. 4 Wyswietlacz miga
Krétko wcisngé

(kod zatwierdzajacy)

5
(ALY

Weiska¢, az

nowy kod jest ustawiony
Ostrzezenie! Nie wpisywac 321

6 Zatwierdzi¢ nowy kod
Krétkie wcisniecie
7 Nowy kod jest wpisany do pamieci

Weiskac przez ponad 2 sek. a komunikat wyswietlacza zanika
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11.6 Zakres programowania

Zakres programowania

Funkcja Zakres programowania 1)
Czas odstepow 0,1 godz. do 99,9 godz.
G . 0,1 min do 99,9 min
pompowania

Impulsy 1do 999

1) Dla dopuszczalnego zakresu ustawieri dla KFG(S) 90-264
VAC, patrz Dane Techniczne, Rozdziaf 16.

11.7 Zakresy wyswietlania

Zakresy wyswietlania

Funkcja Zakres wys$wietlania
Godziny btedéw 0,1 godz. do 99999,9 godz.
Godziny pracy 0,1 godz. do 99999,9 godz.
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12. KFGS tryby pracy

12.1 Wytacznik czasowy

Cykl odstepdw i pompowania s3 zalezne od
czasu.

Cykl smarowania jest sterowany przez
ustawienie wartosci czasowych dla PAUZY
i POtACZENIA.

PAUZA: Wartosci w godzinach
POtACZENIE: Wartosci w minutach

Ustawi¢ tPA oraz tCO w trybie
programowania.

12.2 Obstuga licznika

Odstep zalezy od liczby impulsow; czas cyklu
pompowania jest zalezny od wartosci
czasowej.

Zewnetrzny generator impulséw musi by¢
podtaczony jak opisano w Rozdziale 4 instrukcji
montazu.

PAUZA: Wartosci w impulsach
POtACZENIE: Wartosci w minutach

Wrtacznik otwiera sie i zamyka w zaleznosci od
ruchoéw urzadzenia, obrotow itd.

Smarowanie jest uruchomione, kiedy zostanie
osiagnieta ustawiona liczba impulséw (cPA).

Ustawié¢ cPA oraz tCO w trybie
programowania.

12.3 Brak monitorowania systemu

W tym trybie pracy cykl smarowania jest
sterowany wytacznie przez ustawione wartosci
PAUZY i POLACZENIA.

Monitorowanie musi by¢ wytaczone.
COP = OFF uszkodzenie systemu nie jest
automatycznie wykrywane lub
wyswietlane.

12.4 Z monitorowaniem systemu

W tym trybie pracy funkcje systemu sg

dodatkowo monitorowane za pomoca

zewnetrznych przetacznikéw. Nastepujace

funkcje moga by¢ monitorowane:

O Poziom napetniania w zbiorniku lubrykanta

O Funkcja progresywnego podajnika przy
zastosowaniu detektora ttoka

O Funkcja jednoliniowego systemu przy
zastosowaniu wigcznika cisnieniowego

Uszkodzenia robocze s automatycznie
wykrywane i wyswietlane.
Monitorowanie jest wigczone.
COP=CS lub PS.
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12.5 Monitorowanie poziomu napetnienia

Jesli monitorowanie poziomu
napetnienia jest zainstalowane, jest ono
zawsze aktywne.

Jesli poziom w zbiorniku lubrykanta spada
ponizej minimum poziomu napetnienia, cykl
smarowania jest zatrzymany i powiadomienie
0 bfedzie zostaje wyswietlone.

FLL: Btad poziomu napetnienia (poziom napetnienia zbyt
niski)

Zesp6t moze by¢ jedynie dopetniony

z funkc;ji ,,bez” monitorowania poziomu
napetnienia do funkgji ,,z”
monitorowaniem poziomu napetnienia
w fabryce, co wymaga wystania do
fabryki w celu przerdbki.

12.6 Monitorowanie poprzez detektor ttoka

Mozliwe jedynie w scentralizowanych
systemach smarowania z podajnikami
progresywnymi.

Dla smardw Klasy 2 NLGI.

Detektor ttoka monitoruje ruchy ttoka

w progresywnym podajniku w czasie
POtACZENIA (czas cyklu pompowania).
Ponizsze ustawienie monitorowania musi by¢
aktywowane w trybie programowania:

COP = CS patrz Rozdziat 11.3

A

8 [©) [0} 8

©
0

N
o~
(8]

o O
L[Sk !
(a)(¥] p
5
System progresywny z detektorem ttoka
1 Zespot KFGS Wskaznik swietlny btedu 8 Podajnik wtérny

2 Element pompy z
zaworem regulacji cisnienia
3 Zasilanie

~N o 01~

Przewody gtéwne 9 Punkty smarowania
Podajnik gtéwny
Detektor ttoka
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12.7 Monitorowanie poprzez wigcznik
ci$nienia

Dla jednoliniowych scentralizowanych
systemow smarowania
Dla smardw Klasy 2 NLGI.

Whacznik cisnienia monitoruje wzrost cisnienia
na koricu gtéwnego przewodu w czasie
POtACZENIA (czas cyklu pompowania). Sygnat
jest wysytany do KFGS panelu sterowania,
kiedy zostanie uzyskane ustawione cisnienie.
Ponizsze ustawienie monitorowania musi by¢
aktywowane w trybie programowania:

COP = CS patrz Rozdziat 11.3

g A~ W N P

Jednoliniowy system z zespotem pompy KFG
Zespot KFG
Element pompy z zaworem regulacji cisnienia
Przewod gtowny
Dystrybutor jednoliniowy
Whacznik cisnienia
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13. Wytaczenie

13.1 Wytaczenie okresowe

Opisany produkt moze by¢ okresowo
wytaczony poprzez odtaczenie zasilania
elektrycznego. Instrukcje w Rozdziale
»Informacje ogolne” niniejszej instrukc;ji
obstugi muszg by¢ przestrzegane w czasie
wykonywania tej czynnosci.

Jesli produkt ma by¢ wytaczony na czas
dtuzszy, nalezy postepowac wedtug instrukcji
w Rozdziale ,, Transport, dostawa oraz
przechowywanie” niniejszej instrukcji
montazu.

Dla ponownego rozruchu produktu, nalezy
postepowac wedtug instrukcji w Rozdziale
,Montaz”.

13.2 Wytaczenie trwate

Jesli produkt ma by¢ wytaczony trwale, nalezy
przestrzega¢ miejscowych przepisow i praw
dotyczacych utylizacji zanieczyszczonego
sprzetu.

Ostrzezenie!
Lubrykanty moga zanieczyszcza¢ glebe
oraz wody powierzchniowe. Muszg by¢
one wiasciwie stosowane i utylizowane.
Nalezy przestrzega¢ miejscowych
przepisow i praw w zakresie utylizacji
srodkdéw smarujacych.
Produkt moze byé réwniez zwrécony do SKF
Lubrication Systems w celu utylizacji, w ktorym
to przypadku klient jest zobowigzany zwr6cié
niezbedne koszty.
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Niebezpieczerstwo!

Praca z produktami, ktore nie zostaty
wytaczone moze spowodowac urazy
fizyczne. Montaz, prace konserwacyjne
oraz naprawcze moga by¢ wykonywane
z produktami jedynie po ich odtgczeniu
przez wykwalifikowany personel
techniczny. Napiecie zasilania powinno
by¢ wytaczone przed otwarciem
jakiegokolwiek komponentu produktu.

A Niebezpieczenstwo!

Scentralizowane systemy smarowania
znajduja sie pod cisnieniem w cyklu
roboczym. Dlatego cisnienie
scentralizowanego systemu
smarowania powinno by¢ zredukowane
przed rozpoczeciem prac
montazowych, konserwacyjnych oraz
naprawczych lub jakichkolwiek innych
modyfikacji lub napraw systemu.

A Niebezpieczehstwo!

Opisany produkt znajduje sie pod
cisnieniem w czasie pracy. Dlatego
cisnienie w produkcie powinno by¢
zredukowane przed rozpoczeciem prac
montazowych, konserwacyjnych lub
naprawczych lub jakichkolwiek innych
modyfikacji lub napraw systemu.

Produkty SKF Lubrication Systems sa
niskonaktadowe. Jakkolwiek, wszystkie
potaczenia i mocowania musza by¢ regularnie
kontrolowane w celu dopilnowania
prawidtowego osadzenia dla wtasciwego
dziatania oraz ochrony przed ewentualnymi
niebezpieczernstwami.

Jesli to konieczne, produkt moze by¢
czyszczony przy uzyciu tagodnych srodkow
czyszczacych wiasciwych dla materiatu,

z ktérego wykonany jest produkt
(niealkaliczne, niemydlane). Ze wzgledéw
bezpieczeristwa produkt powinien byé
odtaczony od zasilania i hydrauliki i/lub
zasilania sprezonym powietrzem.

Nalezy sie upewni¢, ze zaden zanieczyszczony
srodek nie dostanie sie do wnetrza produktu
W czasie czyszczenia.

Nie ma potrzeby czysci¢ wnetrza produktu, jesli
produkt pracuje normalnie przy uzyciu
wiasciwych lubrykantéw.

Whnetrze produktu musi by¢ czyszczone
w przypadku uzycia niewtasciwego lub
zanieczyszczonego lubrykanta w produkcie.

W takim przypadku nalezy skontaktowacd sie
wydziatem Serwisu SKF Lubrication Systems.

Demontaz produktu lub poszczeg6lnych
jego czesci w ustawowym okresie
gwarancyjnym jest zabroniony

i uniewaznia wszelkie roszczenia.

0 Nalezy uzywac¢ jedynie oryginalnych
czesci zamiennych SKF Lubrication
Systems. Samowolne zmiany
wprowadzane do produktu oraz uzycie
nieoryginalnych czesci zamiennych
i akcesoriow jest zabronione
i uniewaznia ustawowa gwarancje.

SKF Lubrication Systems nie poniesie
odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikte
z niewtasciwie przeprowadzonych prac
montazowych, konserwacyjnych oraz
naprawczych na produkcie.
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14.1 Informacje ogolne

Ponizsza tabela konserwacji zawiera opis
kontroli oraz prac konserwacyjnych, ktore
powinny by¢ regularnie przeprowadzane.
Odstepy miedzy pracami konserwacyjnymi
zaleza od konkretnych ustawier klienta oraz
warunkow pracy. Dlatego tez klient jest
odpowiedzialny za okreslanie i przestrzeganie
odstepow pomiedzy pracami
konserwacyjnymi.

Wszelkie prace poza zakresem musza
by¢ wykonywane przez autoryzowany
serwis SKF.

14.2 Serwis

Przy napotkaniu ktopotow lub watpliwosci
nalezy skontaktowac sie z naszym centrum
sprzedazowo-serwisowym lub naszym
przedstawicielem zagranicznym.

Lista z aktualnymi adresami jest dostepna na
stronie internetowej: www.skf.com/lubrication
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Prace konserwacyjne

KFG; KFGS; KFGC

Sprawdzi¢ poziom napetnienia
w zbiorniku

Kontrola komponentéw systemu
(przewody smarowania, punkty
potaczenia, uszczelki itd.) ze
wzgledu na mozliwe przecieki

Kontrola wizualna smarowania
tozysk

KFGS; KFGC (centrala CAN)

Sprawdzi¢ podstawowe funkcje
panelu sterowania oraz
komponent6w systemu

Kontrola przewod6w elektrycznych
z powodu ewentualnych uszkodzen
Kontrola potaczen elektrycznych
oraz styk6w ze wzgledu na solidnosé
mocowania oraz obecnosé korozji

Czynnosé

Uzupetnié, jesli to konieczne.

Czesci, ktdre wykazuja przecieki musza byé wymienione.
Nalezy skontaktowac sie z biurem serwisu SKF.

W przypadku niewystarczajacego smarowania tozysk
prawdopodobna przyczyng problemu jest btad w systemie
smarowania lub niewtasciwa konfiguracja systemu.
Przestrzega¢ instrukcji zawartych w niniejszej instrukcji obstugi.
Jesli to konieczne, nalezy skontaktowac sie z biurem serwisu
SKF.

Zeby skontrolowaé podstawowe funkcje, nalezy uruchomi¢
okresowe smarowanie przez nacisniecie klawisza @9 lub
wystanie odpowiedniego polecenia CAN.

Uszkodzone przewody musza by¢ wymienione. Nalezy
skontaktowac sie z biurem serwisu SKF.

Dokreci¢ poluzowane styki. Oczysci¢ wszystkie skorodowane
styki druciana szczotka, a nastepnie zaaplikowac niewielkg
ilos¢ smaru

Prace konserwacyjne

Odstep czasowy

Zalezy od planowanego poboru lubrykanta

Po kazdym napetnieniu zbiornika lub po dtugich przerwach
eksploatacyjnych przed rozruchem urzadzenia/pojazdu

W potaczeniu z napetnianiem zbiornika smarowania

Napetnianie zbiornika po kazdym smarowaniu

Po dtugich przerwach eksploatacyjnych, przed rozruchem
urzadzenia/pojazdu

Pétroczna
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15. Usterki dziatania i usterki pomp

15.1 KFGS awarie dziatania

15.1.1 Ogolnie

Operator/personel obstugujacy musi

w regularnych odstepach przeprowadzaé
wzrokowga kontrole poziomu napetnienia
zbiornika lubrykanta. Odstepy miedzy
kontrolami zalezg od niezbednej ilosci smaru
oraz czasu pracy pompy. Dlatego
operator/personel obstugujacy musza sami
okresli¢ odstepy, opierajac sie na szczeg6lnych
warunkach eksploatacji.

Jesli zbiornik zostat oprézniony caty system
musi zosta¢ przedmuchany po ponownym
napetnieniu (patrz Rozdziat 6, Montaz).

KFGS
Wszystkie powiadomienia o btedach sg
wyswietlane za pomoca wyswietlacza LED

jako scentralizowany sygnalizator
btedéw. Po wyemitowaniu powiadomienia

0 bfedzie, panel sterowania zatrzymuje
normalng sekwencje pracy a wynikty btad
zostaje zapisany i wyswietlony. Przyczyna
btedu moze by¢ odczytana na wyswietlaczu.
Upraszcza to znacznie diagnostyke
uszkodzenia, jednak wymaga monitorowania
systemu.

15.1.2 WyéWietIenie bfed(’)W Powiadomienie o btedzie
® Rozpoczaé tryb wyswietlacza za pomoca Wyswfﬂffz Znaczer_"e
jednego z dwoch klawiszy 9 &3 = C 5 Wracznik Cyklu Bredu:

Brak sygnatu z detektora ttoka
w czasie cyklu pompowania

(patrz Rozdziat 9, Operacja Blokady).
Whtacznik Cyklu Btedu:

Brak sygnatu z witacznika cisnienia
w czasie cyklu pompowania.

Btad niski poziom:

Poziom w zbiorniku spadt ponizej
minimum poziomu napetnienia.
Dalsza sekwencja operacyjna zostata
zatrzymana.

® Wciskad klawisz @9, az do uzyskania
powiadomienia o btedzie (patrz tabela
ponizej)

15.1.3  Usunaé powiadomienie o btedzie

& Wszystkie powiadomienia o btedach FLL
moga by¢ przyjete i usuniete za pomoca

klawisza @3. W trybie witgcznika czasowego

moze byc¢ to réwniez wykonane za pomocg

zewnetrznego przycisku, jesli jest

zainstalowany.

Ostrzezenie!

Okresli¢ i naprawi¢ przyczyne btedéw
przed usunieciem powiadomien

0 btedach. Uzytkownik jest
odpowiedzialny za uszkodzenia wynikte
z obstugi urzadzenia bez smarowania.

0 Czas pracy panelu sterowania oraz

zespotu pompy bez smarowania jest
przechowywany jako btad w godzinach
Fh w EEPROM i nie moze by¢ usuniety.
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15.1.4  Typy btedéw

W zaleznosci od wagi btedu panel sterowania
emituje ostrzezenie lub powiadomienie
0 awarii (patrz tabela ponizej).

Typ btedéw
Ostrzezenie

Definicja

Pojawit sie problem, ktory nie wptywa na
sekwencje pracy, ale moze prowadzi¢ do
awarii dziatania, jesli nie zostanie
naprawiony.

Awaria Pojawit sie btad, ktéry wptywa na wiasciwe

funkcjonowanie systemu smarowania.

Punkty smarowania moga nie by¢
0 zaopatrzone w wystarczajaca ilos¢
lubrykanta, poniewaz awaria
zaktdcita wiasciwe funkcjonowanie
systemu smarowania.

Awarie muszg by¢ natychmiast
usuwane.

Wyswietlacz

@ N\ _ LD swieci
sie statym
Swiattem

© \ - Dioda LED
miga

Typy btedéw
Reakcja panelu sterowania
Sl bioa @ N IEGics S
O Wygenerowane powiadomienie o btedzie.
O Operacja trwa nieprzerwanie.

Przyktad btedu

Poziom napetnienia

w zbiorniku opada do
poziomu czujnika wczesnego
ostrzegania (jedynie

w systemach wyposazonych
i skonfigurowanych z ta
funkcja).

Niewystarczajaca liczba
sygnatow detektora ttoka ze
strefy smarowania w czasie 9.
cyklu pompowania

1. Operacja blokady w skonfigurowanej liczbie
powtdrzen
- Jesli ciggle nie zostat odebrany sygnat
detektora ttoka to zawor jest zamkniety,
a powiadomienie o btedzie
wygenerowane.

- Dioda @ N\ LED éwieci sie.
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15.1.5 Zapisywanie btednych czasow

Btedny stan licznika

llo$¢ czasu emisji powiadomienia o awarii do
jego przyjecia jest dodana w godzinach. Po
przyjeciu, ta wartos¢ jest automatycznie
przeniesiona do licznika btednych godzin.

Licznik btednych godzin

Licznik btednych godzin dodaje wszystkie
btedne czasy pojawiajace sie w czasie
catkowitego czasu pracy urzadzenia. Aktualny
odczyt licznika moze by¢ przeprowadzony

w trybie wyswietlacza w dwdch blokach po trzy
liczby, przez przywotanie parametru Fh (patrz
Rozdziat 6).

Maksymalna wartos¢, ktéra moze by¢
wyswietlona to 99 999,9 godzin.
Najmniejszy, dajacy sie zapisa¢ odstep wynosi
0,1 godziny = 6 minut.

Pamie¢ nie moze by¢ usunieta.

15.1.6  Konserwacja i naprawa

Ponizsze prace konserwacyjne i naprawcze
musza by¢ przeprowadzane regularnie:

OO0 OO0 060

®)

Sprawdzi¢ poziom napetnienia w zbiorniku
Regularnie kontrolowa¢ komponenty
systemu ze wzgledu na wycieki.

Kontrola wzrokowa smarowania tozysk.
Kontrola przewoddw elektrycznych

z powodu ewentualnych uszkodzen
Kontrola potaczen i stykow elektrycznych.
Mozna przeprowadzi¢ kontrole
podstawowych funkcji panelu sterowania
oraz komponentow systemu poprzez
uruchomienie okresowego smarowania.
Kontrola potaczer elektrycznych na
wypadek powiadomier o awari.
Wymieni¢ przepalone bezpieczniki na
nowe, z tymi samymi wtasnosciami.

Wszelkie prace poza zakresem musza
by¢ wykonywane przez autoryzowany
serwis SKF.

Czystos¢ uzywanych lubrykantow jest
decydujacym czynnikiem w trwatosci
elementow pompy.
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15.1.7 Awarie w zespole pompy
w systemach progresywnych

Operacja blokady

Operacja blokady jest reakcjg panelu

sterowania przy braku sygnatu z detektora

ttoka.

Mozliwe przyczyny:

O Uszkodzone przewody smarowania

O Blokada progresywnego podajnika

O Uszkodzony detektor ttoka

O Niewtasciwy lubrykant

Brak sygnatu z detektora ttoka w czasie cyklu

pompowania:

O Przerwanie normalnego dziatania.

O Rozpoczecie blokady pauzy z zapytaniem
0 detektor ttoka.

Brak sygnatu z detektora ttoka w czasie

blokady pauzy.

O Rozpoczecie drugiego cyklu lubrykacji
w operacji blokady.

Po odebraniu sygnatu z detektora ttoka

operacja blokady zostaje wytaczona

i rozpoczyna sie nowy cykl smarowania

Z pauza.

Wszystkie trzy cykle smarowania sg
wykonywane z zapytaniem o detektor
ttoka.

Brak sygnatu z detektora ttoka

I _| eco | bLe | £CO |blo | e€O |
CS

Trzy cykle pompy i dwie blokady pauzy

z sygnatem z detektora ttoka:
Operacja blokady jest wytaczona
Emisja powiadomienia o awarii.

Yo

QD 9>

. s

Powiadomienie o bfedzie na wyswietlaczu urzgdzenia

Czas trwania blokady pauzy

Pauza Dziatanie normalne blo
tPA blokada pauzy

0,1 godz. =do 6 min 6 min

0,2 godz. =do 12 min 12 min

0.3 godz. i dtuzej 15 min

¢ Okreslenie i naprawa przyczyny btedu.
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15.1.8  Awarie w zespotach pomp KFG/KFGS

Awarie pomp KGF/KFGS
Btad Kategoria Mozliwa przyczyna Naprawa
Pompa Mieszadto Awaria O  Uszkodzenie mechaniczne, np. e Wymieni¢ pompe
w zbiorniku smaru nie uszkodzony silnik —  Poluzowaé przewdd gtéwny przy wyjsciu zaworu regulaci
obraca sie w cyklu ci¢nienia.
?(()tmcnzeér\ﬁ) I(X; 217 —  Poluzowac¢ potaczenie elekt.ryczne.
—  Poluzowad trzy sruby mocujace.
—  Wyjac uszkodzona pompe.
—  Zamontowac nowa pompe, potaczy¢ przewod smarujacy
oraz przewdd elektryczny.
. Przeprowadzi¢ kontrole rozruchu oraz pracy.
O  Potaczenie elektryczne przerwane . Upewnic sie, ze czas odstepow i potaczenia jest wiasciwy.
e  Sprawdzi¢ lub wymieni¢ bezpiecznik.
e  Sprawdzi¢ potaczenia elektryczne
e  Sprawdzi¢ wigzke przewod6w ze wzgledu na uszkodzenia.
Pompa nie pracuje, Awaria O  Sterowanie elektryczne nie dziata. . Kontrola bezpiecznika
kiedy wcisniety jest O  Naped/silnik pompy jest e Wymieni¢ pompe
klawisz @3, pomimo uszkodzony.
R O  Poziom lubrykanta w zbiorniku jest

‘ . Napetni¢ zbiornik lubrykanta do ,,maks.”
potaczen elektrycznych. ponizej minimum. p Y
O  Mieszadto nie obraca sie. L

e  Wymieni¢ element pompy

Uwaga: pomiar jest zaznaczony rowkami.
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Btad Kategoria

Pompa nie dostarcza Awaria
lubrykanta, pomimo
obrotéw mieszadta.

Zawor regulacji cisnienia Awaria
na pompie otwiera sie
i lubrykant wyptywa.

Mozliwa przyczyna

O

O

Problemy z zassaniem spowodowane
kieszenia powietrzng w smarze

Element pompy nie zwieksza cisnienia,
zuzyty element pompy

(Takie oznaczenie wystepuje, kiedy wyjscie
moze by¢ zamkniete przy pomocy palca,
podczas gdy przewdd gtowny jest wyjety).
Lubrykant zbyt sztywny

Cisnienie systemu przekracza 200/300 bar,
np. z powodu zablokowania podajnika lub
blokady punktu smarowania.

Zawor jest zniszczony lub zanieczyszczony,
dlatego nie zamyka sie wtasciwie.

Naprawa

Kontynuacja tabeli ,,KFG/KFGS awarie pompy”

Zdemontowac element pompy i dokonywac obstugi
pompy przy uzyciu klawisza @9, az do pojawienia sie
smaru na wyjsciu obudowy.

Wymieni¢ element pompy

Uwaga: pomiar jest zaznaczony rowkami.

Jesli to konieczne, dopasowac lubrykant do
wiasciwej pracy przy najnizszej roboczej
temperaturze.

Sprawdzi¢ system i naprawi¢/przerobic system tak,
by cisnienie maksymalne systemu przy 20 °C
wynosito 200 bar.

Wymieni¢ zawor regulacji cisnienia.
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15.2 Awarie dziatania w KFGC (centrala CAN)

15.2.1 Awarie pompy

Mozliwe przyczyny awarii wymienione

w Rozdziale 11.1.8, ,,Awarie w zespotach pomp
KFG/KFGC” odnosza sie rowniez do wersji
KFGC centrala CAN.

15.2.2 Btedy wykryte przez panel
sterowania

Rozbudowane funkcje monitorowania panelu
sterowania LC-CAN 5000 pozwalajg w procesie
pracy na wykrywanie btedow, ich rejestracje
oraz wyswietlanie.

Kilkanascie btedéw, np. powodowanych
przez niewystarczajacy poziom
napetnienia lub brak sygnatu z detektora
ttoka jest wyswietlanych jedynie, gdy
monitorowanie systemu jest aktywne
(patrz Rozdziat 6.3.3.1, strona 61).

15.2.3  Typy btedéw

W zaleznosci od wagi btedu panel sterowania
emituje ostrzezenie lub powiadomienie

0 awarii (patrz tabela ponizej).

15.2.4 Powiadomienie o btedzie

Ostrzezenia sa wyswietlane ciggtym swiattem
diody O N\Leo.w tym samym czasie
powiadomienia o btedzie s3 przechowywane
we FRAM.

Ostrzezenia sg wyswietlane swiattem
migajacym diody A NTRY tym samym
czasie powiadomienia o btedzie sa
przechowywane we FRAM.

15.2.5 Odczyt btedow

Wszystkie powiadomienia o btedach
wygenerowane w czasie pracy sa
przechowywane w panelu sterowania FRAM
razem ze znacznikami czasowymi. Ich odczytu
mozna dokona¢ z FRAM. Pozwala to na
identyfikacje kazdego uszkodzenia za pomoca
jego kodu. W celu uzyskania dalszych
informacji nalezy sie skierowa¢ do instrukcji
,LC-CAN5000 - protokét Interfejsu Sterowania
i Konfiguracji”.

15.2.6  Naprawa btedéw

Zawsze najpierw sprawdzi¢ przewody po
pojawieniu sie btedu. Wiekszosé
przewodow sygnatowych jest
monitorowanych ze wzgledu na
peknigcia tak, wiec uszkodzony przewod
lub poluzowany styk moze spowodowac
powiadomienie o btedzie.

Kiedy pojawia sie ostrzezenie, zaleca sie
zatrzymanie systemu i naprawe btedu.

Kiedy pojawia sie awaria, btad powinien
by¢ naprawiony natychmiast, by
zapobiec uszkodzeniu urzadzenia

i mozliwemu ryzyku spowodowania

wypadku.

Po usunieciu btedu a przed ponownym
uruchomieniem, nalezy wcisna¢ klawisz
@ lub wysta¢ wiasciwe polecenie CAN,
by zresetowac status btedu systemu
oraz usuna¢ powiadomienie o btedzie.
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Typ btedéw
Ostrzezenie

Awaria

Definicja Wyswietlacz
Pojawit sie problem, ktory nie wptywa na [ ] \ _ LED éwieci
sekwencje pracy, ale moze prowadzi¢ do
awarii dziatania, jesli nie zostanie
naprawiony.

sie statym
Swiattem

Pojawit sie btad, ktéry wptywa na wiasciwe © ’\ _Dioda LED
funkcjonowanie systemu smarowania. miga

Punkty smarowania moga nie by¢
zaopatrzone w wystarczajaca ilos¢

lubrykanta, poniewaz awaria
zaktdcita wiasciwe funkcjonowanie
systemu smarowania.

Awarie muszg by¢ natychmiast
usuwane.

Przyktad btedu

Poziom napetnienia

w zbiorniku opada do
poziomu czujnika wczesnego
ostrzegania (jedynie

w systemach wyposazonych
i skonfigurowanych z ta
funkcja).

Niewystarczajaca liczba
sygnatow detektora ttoka ze
strefy smarowania w czasie
cyklu pompowania

Typy btedéw
Reakcja panelu sterowania
O Dioda ® \LED éwieci sie.

O Wygenerowano powiadomienie o btedzie.
O Operacja trwa nieprzerwanie.

1. Operacja blokady w skonfigurowanej liczbie
powtérzen
2. -Jedli ciggle nie zostat odebrany sygnat
detektora ttoka, to zawor jest zamkniety
a powiadomienie o btedzie
wygenerowane.

- Dioda © ‘LED swieci sie.

- Pozostate strefy smarowania dziataja
normalnie.
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15.2.7

Wskaznik ostrzezenia i awarii w zespole pompy KFGC (centrala CAN)

Btad

Ostrzezenie
poziomu
napetnienia

Btad poziomu
napetnienia

Btad cyklu

Btad wzrostu
cisnienia

Btad
redukcji
cisnienia

Kategoria
Ostrzezenie

Awaria

Awaria

Awaria

Awaria

Mozliwa przyczyna

O

O0O0O0O OO0 OOO OO O 000

00O O

Poziom napetnienia w zbiorniku

lubrykanta spada do poziomu czujnika

ostrzezenia.
Pekniecie przewodu czujnika
Lubrykant zbyt sztywny

Poziom napetnienia w zbiorniku osigga

kreske ,,min.”

Pekniecie przewodu czujnika
Uszkodzony przew6d smarowania
Blokada lub uszkodzenie
progresywnego podajnika
Uszkodzenie detektora ttoka
Niewtasciwy lubrykant

Pekniecie przewodu czujnika

Uszkodzony przewo6d smarowania
Uszkodzenie wtacznika cisnienia
Blokada lub uszkodzenie zaworu
bezpieczenstwa

Niewtasciwy lubrykant
Pekniecie przewodu czujnika
Lubrykant zbyt sztywny

Zbyt maty przekroj przewodu
gtéwnego

Blokada lub uszkodzenie zaworu
bezpieczenstwa

Uszkodzenie wtacznika cisnienia
Pekniecie przewodu czujnika
Lubrykant zbyt gesty

Powiadomienia o btedzie KFGC (centrala CAN]

Naprawa

Natychmiast dopetni¢ lubrykantem (patrz Rozdziat 4.4, strona
22), wymieni¢ element pompy, jesli to konieczne.

Wymieni¢ przewod

Wymieni¢ lubrykant

Natychmiast dopetni¢ lubrykantem (patrz Rozdziat 4.4, strona 22)
Wymienié¢ przewod.

Wymienié¢ uszkodzony przewod.

Oczysci¢ lub wymieni¢ podajnik.

Wymieni¢ detektor ttoka.

Natychmiast dopeti¢ lubrykantem (patrz Rozdziat 4.4, strona
22), wymieni¢ element pompy, jesli to konieczne.

Wymienié¢ przewdd.

Wymienié¢ uszkodzony przewod.

Wymienié wtacznik cisnienia.

Oczysci¢ lub wymieni¢ zawor.

Natychmiast dopetni¢ lubrykantem (patrz Rozdziat 4.4, strona
22), wymieni¢ element pompy, jesli to konieczne.

Wymienié przewod.

Wymieni¢ lubrykant

Zwiekszy¢ srednice przewodu gtéwnego

Oczysci¢ lub wymieni¢ zawor.

Wymienié wtacznik cisnienia.

Wymienié¢ przewod.

Napetni¢ lubrykant do wtasciwego cisnienia przeptywu, wyczyscié
system.
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Powiadomienia o btedzie KFGC (centrala CAN)
Btad Kategoria Mozliwa przyczyna Naprawa
Btad - zwarcie Awaria O  Uszkodzony przew6d lub wtyczka . Wymienié¢ przewod.
O Niewtasciwa instalacja e  Sprawdzi¢ instalacje elektryczna.
Btad temperatury Awaria O  Zbyt wysoka temperatura otoczenia e  Sprawdzi¢ system, ze wzgledu na blokade przewodu oraz
O  Zbyt wysoka moc wyjsciowa lubrykant, ze wzgledu na zdolnos¢ podawania.
e  Schtodzi¢ zesp6t pompy.
Aktualny btad silnika Awaria O  Czesciowa lub catkowita blokada watu e  Sprawdzi¢ swobode ruchu mieszadta.
silnika i/lub mieszadta e  Sprawdzi¢, czy obiekty w zbiorniku smaru zaktdcaja prace
mieszadta.
e  Sprawdzi¢ lubrykant na zdolnos¢ podawania.
O  Wejscie/wyjscie byto skonfigurowane, ale o  Sprawdzié¢ konfiguracje.

Otwarte wejscie/wyjscie Ostrzezenie

komponent pomimo skonfigurowania nie e

byt podtaczony

Sprawdzi¢, czy wszystkie skonfigurowane komponenty sg
podtaczone.
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Konieczne srodki ochrony, jakie musza by¢
podjete zgodnie z przewidywanym
zastosowaniem urzadzenia:

KFG; KFGS; KFGC (centrala CAN)... 12/24 VDC:

O ,Niskie Napiecie Operacyjne”,
,»Ochronne Niskie Napiecie” (PELV)

O  Odtaczy¢ zespot w celu izolacji i kontroli
napiecia zgodnie z normg EN 60204-1
1992.
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Opis
KFG(S) 1-5
Waga patrz strona 35
Materiat zbiornika PA6I
12/24 VDC
Zakres dopuszczalnych temperatur 25°C do 475 °C

roboczych
Wartosci elektryczne

Klasa ochrony zgodnie z DIN 40050, T9 IP56

Tryb pracy/WtACZONY/ON-czas zgodnie

2 VDE0530/ DIN 41756 SH{ 2R e

Dane techniczne

Patrz Rozdziat 6, ,,Warunki ogdine dla potaczen”, oraz strona 41

Wartosé
KFG(S) 3-5 KFG(S) 5-5
patrz strona 35 patrz strona 35
PA6I PMMA
90... 264 VAC
-25 °C do +60 °C
IP56

Przy -25 °C do 40 °C: S1 praca ciagta przy 40 °C do 60 °C:

Czas dziatania 0 do 10 min, minimalny czas odstepu = 4 x czas dziatania (20%
WEACZONY/ON-czas) Czas dziatania 10 do 15 min, minimalny czas odstepu = 2 godz.

Powszechnie stosowane dane dla KFG, KFGS; KFGC

Maks. przeciwcisnienie

Maks. liczba wyjs¢, (jesli wymagane sg

mniej niz 3 wyjscia nalezy zamkna¢

niepotrzebne wyjscia za pomoca

zaslepek gwintowanych)

KFG1.U1=2,5

Stopied wydajnogci [cm®/min] KEGLU3 = 13

TR Klasa 000 do 0 smary ptynne

Cisnienie przeptywu

300 bar

KFG1.U2=1,8

KFG1.U0 = 5,0 przy maks. 200 bar
KFG1.U4=0,8

NLGI Klasa 1 do 2 smary z dodatkami EP, zgodne z plastikami, NBR elastomery, miedz oraz stopy miedzi, oraz NLGI

Az do maks. 700 mbar
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Powszechnie stosowane dane dla KFG, KFGS; KFGC

Opis Pole zastosowania
Warunki dla potaczer elektrycznych 12 VDC

Napiecie znamionowe 12 VDC

Pob6r mocy (zalezne od obcigzenia) 24A 1)

Pob6r mocy (maksymalny) <5A

Prad poczatkowy pompy (ok. 20 ms) 9A

Maks. bezpiecznik przedlicznikowy 10A%)?%)

Witacznik poziomu napetniania W1 NLGI 2

Witacznik poziomu napetniania W1_wyréwnany NLGI 2
Witacznik poziomu napetniania W2 NLGI < 1

Sterowany elektrycznie

zawor bezpieczenstwa
1) Wartosc¢ typowa przy temperaturze otoczenia = 25°C i cisnieniu roboczym = 150 bar
2) Bezpiecznik dla DIN 72581 T.3
3) Przewodnik: przekr6j 1,5 mm2, dfugos¢ <12 m

Kontynuacja tabeli ,,Dane techniczne”

Kluczowe dane/wskaznik

24\VDC

24VDC

1,25A%

<25A

45A

75A%%
Powiadomienie o btedzie przez impuls
Powiadomienie o btedzie poprzez styk potaczony

Powiadomienie o btedzie poprzez pojemnosciowy wytacznik
zblizeniowy
12/24 VDC lub 230 VAC
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Kontynuacja tabeli ,,Dane techniczne”
Dane KFGC (centrala CAN)
Opis Kluczowa dana
Wyjscia stykowe Wszystkie typy
Typ Wyjscie tranzystorowe, odporny na zwarcia i przecigzenia

Maks. obcigzalnos¢ pradowa

Tryby pracy

Wejscia sygnatu

Typ
taczenie

Potaczenia komunikacyjne
Centrala CAN

w podczerwieni

Dane elektryczne
Zabezpieczenie klasa

Tryb pracy/WtACZONY/ON-czas
zgodnie z VDE0530/ DIN 41756

e  zjednoczesna praca 4 wyjs¢: 1,0 A
e  zjednoczesna praca 2 wyjsé: 1,25 A
e  zobstuga jednego wyjscia: 1,5 A
. Pojedyncza operacja
. Potaczenie rownolegte wielu wyjsé przy jednoczesnym wzroscie pradu wyjsciowego
Wszystkie typy
cyfrowe wejscie tranzystorowe, odporne na zwarcia
e  Styk przetaczajacy, brak detekcji pekniecia przewodu
. Podwajne czujniki przewoddw (np. detektor ttoka), detekcja pekniecia przewodu
Wszystkie typy
SAE J1939
IrDA
Wszystkie typy
zgodnie z DIN 40050, T9 IP5k5
S1 praca ciaggta
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Akcesoria
Opis Dane Nr zaméwienia
Wtyk okragty M12x1, 4-stykowy, Wiazka przewodow 179-990-719
z przewodem do potaczenia Dwudrozny dystrybutor (do potaczenia z wtyczka M12x1 na pompie z wyjsciami 2x M12x1 dla 179-990-700
detektora ttoka i zewnetrznego detektora ttoka oraz osobnym wskaznikiem $wietlnym)
wskaznika btedu
Wtyczka M12x1 bez przewodu, z 4 stykami, klasa ochrony IP 67 (montowany) 179-990-371
Katowe ztacze wtykowe M12x1 bez przewodu, z 4 stykami, klasa ochrony IP 67 (montowany) 179-990-372
M12x1 wtyczka, prosta z 5 m przewodem, 4x 0,25 mm?, klasa ochrony IP 68 (montowany) 179-990-600
Katowe ztacze wtykowe M12x1 z5 m przewodem, 4x 0,25 mm?, klasa ochrony IP 68 (montowany) 179-990-601
Gniazdo kablowe Typ a (1SO 4400), obracane, bez LED, 1,5 mm?, przewod srednicy 6 mm do 9 mm 179-990-034
zgodnie z DIN 43 650
Gniazdo kablowe Typ a (1SO 4400), obracane, bez LED, 1,5 mm?, przewod srednicy 4,5 mm do 7 mm 179-990-034
zgodnie z DIN 43 650
Gniazdo kablowe Typ a (1SO 4400), obracane, bez LED, 1,5 mm?, przewod srednicy 6 mm do 9 mm 179-990-121

zgodnie z DIN 43 650

Dane dodatkowe i potaczenia elektryczne plug-in s dostepne w ulotce Nr 1-1730,
#Elektryczne ztgcza wtyk-gniazdo™.
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17.1 tacznosé dla wiacznika czasowego

Z monitorowaniem systemu, sterowaniem
poziomu napetnienia, detektorem ttoka oraz
wskaznikiem $wietinym

Wymaga dla niniejszej aplikacji wtyczki
z podwaojnym wtykiem ze specjalnym
adapterem kabla.

Potaczenie dla powiadomien o btedach SL2

B _ A
{ T ZJ WTYK Kod Oznaczenie
A =g 1
X2 AT AN A" AT
o p— T 2
1
%ﬁ‘“ I T d | 3 SL2 Wskaznik éwietiny bredu” (-)
Cs/Ps ”X3 N X4 4  SL2  Wskaznik swietlny ,btedu” (+)
B 3 3 BU
ol | BEEE:
Bl [4_ 1700700 4] e g,
BN| 1 24w Potaczenie dla detektora ttoka/wiacznika ciénienia
csps__"M . ©
/ = 3 WTYK Kod Oznaczenie
1 Napiecie (+)
2 CS/PS Cisnienie/Detektor ttoka (sygnat)
3 (-)
4 CS/PS Cisnienie/Detektor ttoka (sygnat)
Akcesoria
Opis Dane Nr zaméwienia
Wyk okragly M12¢1 Wiazka przewodow
tyk okrag X ;
z przewodem do potaczenia DI (.1ystrybutor ) 179-990-719
detektora tioka i zewnetrznego (do potaczenia z wtyczka M12x1 na pompie 179-990-700

wskaznika btedu

z wyjsciami 2x M12x1 dla detektora ttoka oraz
osobnym wskaznikiem swietlnym)
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Nalezy przestrzegac instrukcji obstugi/opisu

funkcjonalnego odpowiedniego panelu sterowania.

Aplikacja

Dystrybutor ttoka dla systemow
jednoliniowych

Dystrybutor ttoka dla systemow
jednoliniowych

Systemy progresywne

Systemy progresywne

Dystrybutor ttoka dla systemow
jednoliniowych

Elektroniczny wtacznik czasowy dla
scentralizowanego systemu
smarowania

Dystrybutor ttoka dla systemow
jednoliniowych

Dystrybutor ttoka dla systemow
jednoliniowych

Dystrybutor ttoka dla systemow
jednoliniowych

Typ oznaczenia
Numeru zamoéwienia

EXZT2A02-E

EXZT2A03-E

EXZT2A05-E

EXZT2A06-E

EXZT2A07-E

1G351-10-E

1GZ38-30-E

1GZ36-20-E

1GZ36-20-S6-E

Zewnetrzny panel sterowania

Cechy

Generator/licznik impulséw z regulacja czasu odstepéw, wydtuzeniem czasu odstepow,
monitorowaniem wzrostu i redukcji ci$nienia oraz monitorowaniem poziomu napetnienia

Generator/licznik impulséw z mozliwym do wyboru czasem monitorowania, monitorowaniem
poziomu napetnienia i czasu cyklu pompowania (monitorowanie skoku), regulacja czasu
odstepow oraz przedtuzeniem czasu odstepow

Generator/licznik impulséw z regulacja czasu odstepéw, wydtuzeniem czasu odstepow,
monitorowaniem wzrostu cisnienia, monitorowaniem impulséw oraz monitorowaniem
poziomu napetnienia

Generator/licznik impulséw z mozliwym do wyboru czasem monitorowania, monitorowaniem
poziomu napetnienia i czasu cyklu pompowania (monitorowanie skoku), regulacja czasu
odstepéw i przedtuzeniem czasu odstepOw oraz monitorowanie impulséw

Generator/licznik impulséw z regulacja czasu odstepéw, wydtuzeniem czasu odstepow,
monitorowaniem wzrostu cisnienia, monitorowaniem poziomu napetnienia oraz wczesnym
ostrzeganiem poziomu napetnienia

Generator impulséw z regulacjg czasu odstepow, regulacja czasu cyklu pompowania oraz
monitorowaniem poziomu napetnienia z zestykiem zwiernym

Generator/licznik impulséw z regulacja czasu odstepéw i monitorowaniem wzrostu cisnienia
oraz monitorowaniem poziomu napetniania ze stykiem rozwieranym (monitorowanie
pekniecia przewodu)

Generator/licznik impulséw z regulacja czasu odstep6w, monitorowaniem wzrostu i redukcji
cisnienia oraz regulacja czasu op6znienia

Taki sam jak 1GZ36-20-E, ale z petnym monitorowaniem z zestykiem zwiernym (monitorowanie
pekniecia przewodu)
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Zewnetrzne panele sterowania

Aplikacja Typ oznaczenia Cechy
Numeru zamoéwienia

Systemy progresywne 1GZ51-20-E Generator/licznik impulséw z ustawianym przerywanym lub ciggtym dziataniem pompy
z regulacja zakresu skoku, ustawianym czasem odstep6w, monitorowaniem czasu poziomu
napetnienia oraz czasu cyklu pompowania

Systemy progresywne 1GZ51-20-S2-E Taki sam jak IGT51-20, ale z pamiecia nieulotng w przypadku awarii zasilania

Dystrybutor ttoka dla systeméw 1GZ51-20-S3-E Generator/licznik impulséw z regulacja czasu odstepdw, wydtuzeniem czasu odstepow,

jednoliniowych monitorowaniem wzrostu i redukcji cisnienia, regulacjg czasu opdznienia oraz podtaczang
pamiecia nieulotng w przypadku awarii zasilania

Systemy progresywne 1GZ51-20-S7-E Taki sam jak 1GZ51-20-S2, ale z wtgcznikiem poziomu napetnienia jako zestyk zwierny, czas

cyklu pompowania = ustawi¢ czas monitorowania

Systemy progresywne 1GZ51-20-S8-E Generator/licznik impulséw z ustawianym przerywanym lub ciggtym dziataniem pompy,
smarowaniem wstepnym, ustawianym czasem odstep6w i czasem monitorowania,
monitorowaniem poziomu napetniania, czasem cyklu pompowania i impulséw oraz pamiecia
nieulotng w przypadku awarii zasilania
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Zawartos¢ niniejszej publikacji jest prawem autorskim wydawcy i nie moze by¢
powielana w catosci lub czesci bez zgody SKF Lubrication Systems. Dotozono wszelkich
staran by zapewni¢ precyzyjnos¢ informacji zawartej w niniejszej publikacji. Jednakze,
nie ponosi sie odpowiedzialnosci za utrate lub uszkodzenie, tak bezposrednie, jak
posrednie lub przypadkowe wynikte z zastosowania informacji zawartych w niniejszej
publikacji.

Wszystkie produkty SKF moga by¢ stosowane wytacznie zgodnie z ich przeznaczeniem,
jak opisano w instrukcji montazu zwiazanej z instrukcja obstugi. Jesli instrukcje
montazu/obstugi sa dostarczone razem z produktami, nalezy je przeczyta¢

i przestrzegad. Nie wszystkie lubrykanty nadaja sie do zastosowania przy uzyciu
scentralizowanych systemoéw smarowania. SKF moze, na zyczenie, skontrolowa¢
wiasciwosci podawania wybranego przez uzytkownika lubrykanta w scentralizowanych
systemach smarowania. Zaden produkt wyprodukowany przez SKF nie zostanie
zatwierdzony do stosowania w potgczeniu z gazami, gazami ptynnymi, gazami
sprezonymi w roztworze, oparami lub takimi cieczami, kt6rych cisnienie oparéw jest
wyzsze od cisnienia atmosferycznego (1013 mbar) o ponad 0,5 bar przy ich maks.
dopuszczalnej temperaturze.

Szczeg6Ing uwage nalezy zwrdci¢ na fakt, ze wszelkiego rodzaju materiaty
niebezpieczne, szczeg6lnie materiaty sklasyfikowane, jako niebezpieczne przez
Dyrektywe WE 67/548/EWG, art.2. ust. 2, moga jedynie by¢ napetniane w SKF
scentralizowanych systemach smarowania i komponentach oraz dostarczane i/lub
dystrybuowane po konsultacji i pisemnej zgodzie SKF.

SKF Lubrication Systems Germany AG SKF Lubrication Systems Germany AG

Motzener Strasse 35/37 -12277 Berlin - Niemcy 2. Industriestrasse 4 - 68766 Hockenheim - Niemcy
PO Box 970444 - 12704 Berlin - Niemcy

Tel. +49 (0)30 72002-0 - Fax +49 (0)30 72002-111 Tel. +49 (0)62 05 27-0 - Fax +49 (0)62 05 27-101
www.skf.com/lubrication www.skf.com/lubrication




